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7ÉÑÅ uÑ 
PŚedkl§dan§ metodika se zabĨv§ optimalizac² ter®nn²ho sbŊru dat a standardizovanĨm vyhodnocen²m statistick® 

provozn² inventarizace lesa na b§zi trvalĨch inventarizaļn²ch ploch jako podkladu pro tvorbu vĨstupŢ lesn²ch 

hospod§ŚskĨch pl§nŢ (LHP). Metodika reaguje na zmŊny legislativn²ho r§mce hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ, zejm®na 

na novelu vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb., kter§ zrovnopr§vnila vyuģit² kontroln² metody zaloģen® na dlouhodob®m mo-

nitoringu stavu a vĨvoje lesn²ch porostŢ. 

Text systematicky popisuje postupy pŚ²pravy prvotn² inventarizace, projektov§n² inventarizaļn²ch lokalit a ploch, 

vlastn² ter®nn² mŊŚen² i n§sledn® matematicko-statistick® zpracov§n² dat. Metodika rovnŊģ shrnuje novŊ zav§dŊn® 

pojmy souvisej²c² s kontroln² metodou hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ a interpretuje jejich praktickĨ vĨznam. 

C²lem metodiky je poskytnout jednotnĨ, transparentn² a prakticky aplikovatelnĨ postup sbŊru a vyhodnocen² in-

ventarizaļn²ch dat prvotn² inventarizace, kterĨ usnadn² vyuģit² trvalĨch inventarizaļn²ch ploch v bŊģn® lesnick® 

praxi. Metodika je urļena zejm®na vlastn²kŢm a spr§vcŢm lesŢ a zpracovatelŢm lesn²ch hospod§ŚskĨch pl§nŢ, 

kteŚ² usiluj² o zaveden² nebo rozġ²Śen² kontroln² metody hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ s dŢrazem na ekonomickou efek-

tivitu, statistickou spr§vnost a dlouhodobou srovnatelnost vĨsledkŢ. 

Kl²ļov§ slova: inventarizace, trval® zkusn® plochy, ter®nn² mŊŚen², vyhodnocen² dat 

 

7ÉÑÅ uÑ 
The presented methodology addresses the optimization of field data collection and the standardized evaluation of 

statistical operational forest inventory based on permanent sample plots, serving as a basis to produce forest man-

agement plan (FMP) outputs. The methodology responds to changes in the legislative framework of forest man-

agement planning, in particular to the amendment of Decree No. 84/1996 Coll., which established the control 

method based on long-term monitoring of the condition and development of forest stands as an equivalent ap-

proach. 

The text systematically describes the procedures for preparing the initial inventory, designing inventory locations 

and plots, conducting field measurements, and performing subsequent mathematical and statistical data processing. 

The methodology also summarizes newly introduced terms related to the control method of forest management 

planning and interprets their practical significance. 

The aim of the methodology is to provide a unified, transparent, and practically applicable framework for the 

collection and evaluation of inventory data from the initial inventory, facilitating the use of permanent sample plots 

in routine forestry practice. The methodology is primarily intended for forest owners and managers, as well as for 

forest management planners seeking to implement or expand the control method of forest management planning 

with an emphasis on economic efficiency, statistical validity, and long-term comparability of results. 

Key words: inventory, permanent sample plots, field survey, data processing 
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1 ĐVOD 

PŢvodn²m z§mŊrem pro vytvoŚen² t®to metodiky bylo zpŚesnŊn² a zlevnŊn² pravidelnĨch inventur lesa pomoc² 

zapojen² zdrojŢ d§lkov®ho prŢzkumu dat, poskytnut² matematicko-statistick®ho apar§tu pro zpracov§n² dat pro-

vozn² inventarizace a algoritmus pro standardizovan® zpracov§n² dat inventarizace.  řeġitel® pŚedpokl§dali, ģe 

moģnost zapojen² zdrojŢ DPZ se stane souļ§st² postupŢ novely vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. o hospod§Śsk® ¼pravŊ 

lesŢ, o jej²ģ pŚ²pravŊ se v dobŊ pod§n² projektu diskutovalo.  

Kr§tce po zah§jen² Śeġen² projektu NAZV vġak byla vyhl§ġka novelizov§na a moģnost zapojen² zdrojŢ DPZ do 

procesu provozn² inventarizace se nepodaŚilo prosadit. AutoŚi pŚedkl§dan® metodiky byli souļ§st² tĨmu, kterĨ 

novelu pŚipravoval. Tato novela vġak zrovnopr§vnila vyuģit² tzv. kontroln² metody hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ, kter§ 

je zaloģena na konceptu trvalĨch inventarizaļn²ch ploch. UvedenĨ krok lze vn²mat jako dŢleģitĨ miln²k v moder-

nizaci metodickĨch postupŢ hospod§Śsk® ¼pravy, protoģe ofici§lnŊ otev²r§ cestu k ġirġ²mu vyuģit² postupŢ zaloģe-

nĨch na dlouhodob®m monitoringu rŢstovĨch a strukturn²ch zmŊn porostŢ. 

Kontroln² metoda hospod§Śsk® ¼pravy je zastŚeġuj²c² pojem pro soubor postupŢ umoģŔuj²c²ch kontrolovat a pl§-

novat vĨvoj lesn²ch porostŢ na z§kladŊ sledov§n² zmŊn v jejich struktuŚe, dynamice a produkļn²ch charakteristi-

k§ch. V centru pozornosti stoj² zejm®na zmŊny v tlouġŠkov® struktuŚe, objemov®m pŚ²rŢstu, mortalitŊ a obnovŊ 

porostŢ. Jde o pŚ²stup, kterĨ se ve svŊtŊ bŊģnŊ uplatŔuje pŚedevġ²m tam, kde je ģ§douc² jemnŊjġ², kontinu§ln² a 

adaptivn² zpŢsob pl§nov§n² hospod§ŚskĨch z§sahŢ, op²raj²c² se o re§ln§, nikoli modelov§ data. 

Historicky se pro potŚeby kontroln²ch metod vyuģ²vala inventura stavu lesn²ch porostŢ prov§dŊn§ takzvanĨm prŢ-

mŊrkov§n²m naplno. Jednalo se o metodu mimoŚ§dnŊ pŚesnou, avġak person§lnŊ i finanļnŊ n§roļnou. V dobŊ, kdy 

cena lidsk® pr§ce st§le roste a z§roveŔ se zvyġuje tlak na efektivitu sbŊru dat, je tento pŚ²stup obt²ģnŊ udrģitelnĨ, 

zejm®na pŚi opakovanĨch inventur§ch na rozs§hlejġ²ch ¼zem²ch. Realita dneġn²ho lesnick®ho provozu proto jed-

noznaļnŊ favorizuje metody, kter® umoģŔuj² dos§hnout pŚijateln® pŚesnosti pŚi podstatnŊ niģġ² n§roļnosti. 

Pokud pomineme moģnosti vyuģit² dat d§lkov®ho prŢzkumu ZemŊ, kter® do legislativy Ś²d²c² zpracov§n² lesn²ch 

hospod§ŚskĨch p§nŢ bohuģel nebyla implementov§na, z§sadn² zefektivnŊn² pŚin§ġej² vĨbŊrov® metody. Ty maj² v 

lesnick® praxi dlouhodobou tradici ð uplatŔuj² se napŚ²klad v relaskopov§n² a pŚi prŢmŊrkov§n² na zkusnĨch 

ploch§ch v metodŊ vŊkovĨch tŚ²d, kter§ je v ļeskĨch podm²nk§ch doposud dominantn². VĨbŊrov® metody byly 

zavedeny rovnŊģ do metodologie n§rodn² inventarizace lesŢ a od poļ§tku 21. stolet² tak® do praxe tvorby lesn²ch 

hospod§ŚskĨch pl§nŢ v n§rodn²ch parc²ch. Pr§vŊ zde byly pl§ny aģ do roku 2022 vytv§Śeny na z§kladŊ metodiky 

tzv. statistick® provozn² inventarizace (ĻernĨ a kol., 2004), jeģ pŚedstavovala prvn² komplexn² vyuģit² trvalĨch 

inventarizaļn²ch ploch v ļesk® hospod§Śsko-¼pravnick® praxi. 

Novela vyhl§ġky o hospod§Śsk® ¼pravŊ lesŢ vymezuje z§kladn² rysy vĨbŊrov® metody zjiġŠov§n² stavu lesa na 

trvalĨch inventarizaļn²ch ploch§ch. Oproti metodice statistick® provozn² inventarizace (ĻernĨ a kol., 2004) do-

ch§z² k nŊkolika z§sadn²m zmŊn§m. Vyhl§ġka novŊ definuje zpŢsob projektov§n² pozic inventarizaļn²ch ploch v 

ter®nu, pŚiļemģ rozġiŚuje moģnosti ¼prav designu inventarizaļn²ch lokalit tak, aby mohly l®pe reflektovat prosto-

rovou variabilitu lesa a potŚeby vlastn²ka ļi spr§vce ¼zem². VĨznamn§ zmŊna se tĨk§ rovnŊģ postupu statistick®ho 

vyhodnocen² dat, kterĨ se posouv§ smŊrem k pevnŊ definovanĨm metodickĨm r§mcŢm. 

K datu publikace t®to metodiky vġak nen² k dispozici ucelenĨ a ofici§lnŊ schv§lenĨ metodickĨ postup ter®nn²ho 

sbŊru dat, jeho kontroly a n§sledn® statistick® analĨzy. StejnŊ tak dosud neexistuje software umoģŔuj²c² vytv§Śet 

lesn² hospod§Śsk® pl§ny zaloģen® vĨhradnŊ na kontroln² metodŊ nebo na jej² kombinaci s metodou vŊkovĨch tŚ²d.  

Firma IFER (Đstav pro vĨzkum lesn²ch ekosyst®mŢ), kter§ implementovala vĨbŊrov® metody do metodologie 

zpracov§n² lesn²ch hospod§ŚskĨch pl§nŢ a kter§ vyvinula hardwarovou sestavu a software pro vyhodnocov§n² 

ter®nn²ch dat, pŚestala svou technologii v roce 2022 prod§vat subjektŢm s licenc² pro zpracov§n² LHP.  

Produktem Śeġ²c²m automatizovan® zpracov§n² dat se zabĨval Blaha (2025). Jeho syst®m je postaven na platformŊ 

Python, jehoģ znalost a aktivn² vyuģ²v§n² vġak nen² dom®nou bŊģn®ho tax§tora, ļi spr§vce, nebo majitele lesa. 

Pro ġirok® vyuģit² proto dnes nen² k dispozici ani standardizovan® hardwarov® vybaven² pro sbŊr ter®nn²ch dat na 

inventarizaļn²ch ploch§ch.  Tato situace pŚedstavuje vĨzvu pro odbornou i provozn² praxi. Na jedn® stranŊ legis-

lativa d§v§ prostor ġirġ²mu vyuģit² modernŊjġ²ch, datovŊ orientovanĨch pŚ²stupŢ, na stranŊ druh® nemaj² taxaļn² 



Metodika optimalizace sbŊru dat a standardizovan®ho vyhodnocen² statistick® provozn² inventarizace pro vĨstupy do LHP 

6 

 

kancel§Śe n§stroje, kter® by umoģnily pln® a bezprobl®mov® uplatnŊn² tŊchto metod v kaģdodenn² pr§ci. Do bu-

doucna bude proto nezbytn® doplnit chybŊj²c² metodickou ļ§st, sjednotit postupy sbŊru dat v ter®nu, upŚesnit do-

poruļen® statistick® postupy a zajistit dostupnost odpov²daj²c²ho hardwarov®ho a softwarov®ho Śeġen². Teprve 

tehdy bude moģn® plnŊ vyuģ²t potenci§l vĨbŊrovĨch metod a trvalĨch inventarizaļn²ch ploch jako rovnocenn®ho 

z§kladu pl§nov§n² lesn²ho hospodaŚen² v Ļesk® republice. 
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2 CĉL METODIKY A CĉLOVĆ SKUPINA 

C²lem pŚedkl§dan® metodiky je podrobnŊ rozpracovat metodologii ter®nn²ho sbŊru dat na trvalĨch inventarizaļ-

n²ch ploch§ch pŚi prvotn² inventarizaci a popsat postupy vyhodnocen² ter®nn²ch dat jako potenci§ln² podklad pro 

tvorbu vĨstupŢ lesn²ch hospod§ŚskĨch pl§nŢ (LHP), a to na konkr®tn²ch pŚ²kladech s vyuģit²m dostupnĨch soft-

warovĨch n§strojŢ. D²lļ²mi c²li jsou: 

¶ doporuļit vhodn® pomŢcky a pŚ²stroje pro ter®nn² sbŊr dat na inventarizaļn²ch ploch§ch 

¶ navrhnout strukturu ter®nn²ch z§pisn²kŢ pro poŚizov§n² inventarizaļn²ch dat, 

¶ doporuļit metodickĨ postup mŊŚen² na inventarizaļn²ch ploch§ch tak, aby byla zajiġtŊna ¼plnost vġech 

informac² nezbytnĨch pro n§sledn® ¼spŊġn® vyhodnocen² ter®nn²ch dat, 

¶ popsat a na vhodnĨch pŚ²kladech dokumentovat jednotliv® kroky vĨpoļtu c²lovĨch inventarizaļn²ch pa-

rametrŢ pro zpracov§n² LHP, 

¶ pro vyhodnocen² dat doporuļit bŊģnŊ dostupn® nebo Ăopen sourceñ softwarov® n§stroje tak, aby bylo 

zpracov§n² prvotn²ch inventarizaļn²ch dat maxim§lnŊ ekonomick® a ġiroce dostupn® 

 

C²lovou skupinou metodiky jsou: 

¶ Vlastn²ci a spr§vci lesŢ, kteŚ² se chystaj² pŚej²t, nebo jiģ pŚeġli na kontroln² metodu hospod§Śsk® ¼pravy 

lesŢ na b§zi permanentn²ch inventarizaļn²ch ploch 

¶ Projektanti hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ, kteŚ² si chtŊj² rozġ²Śit povŊdom² o zmŊn§ch vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. 

O hospod§Śsk® ¼pravŊ lesŢ souvisej²c²ch s kontroln² metodou HĐL na b§zi permanentn²ch inventarizaļ-

n²ch ploch 
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3 VYSVŉTLENĉ POJMš 

Novela vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. (186/2022 Sb.)  zavedla sadu do t® doby novĨch a odborn® lesnick® veŚejnosti 

m§lo zn§mĨch pojmŢ. C²lem n§sleduj²c² kapitoly bylo peļlivŊ proj²t vġechny pas§ģe vyhl§ġky, kter® se tĨkaj² novŊ 

zav§dŊn® metodologie zjiġŠov§n² stavu lesa na trvalĨch inventarizaļn²ch ploch§ch a n§sledn®ho vyhodnocen² takto 

nasb²ranĨch dat pro ¼ļely hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ. V tŊchto pas§ģ²ch jsme se pokusili identifikovat nov® pojmy. 

KaģdĨ z nalezenĨch novĨch pojmŢ byl n§slednŊ samostatnŊ rozpracov§n ï bylo nutn® jej popsat, vymezit jeho 

obsah, upŚesnit jeho praktickĨ vĨznam a pŚ²padnŊ uv®st vhodn® ilustrativn² pŚ²klady k lepġ²mu pochopen² ¼ļelu a 

kontextu pojmu. 

N§sleduj²c² kapitoly prezentuj² nov® term²ny, kter® se objevuj² buŅ pŚ²mo v upraven®m znŊn² samotn® vyhl§ġky, 

nebo jsou souļ§st² jej² pŚ²lohy ļ. 6, kde jsou rozvedeny metodick® a technick® detaily. Aby byla orientace v t®to 

nov® terminologii co nejpŚehlednŊjġ², je jejich pŚehled uveden v abecedn²m poŚad². 

3.1 BodovĨ a intervalovĨ odhad 

BodovĨ odhad (napŚ. Zach, 1996) je statistickĨ term²n oznaļuj²c² prŢmŊrnou hodnotu urļit® veliļiny z²skanou z 

omezen®ho vzorku dat. Oznaļen² Ăodhadñ pŚipom²n§, ģe jde pouze o pŚibl²ģen² skuteļnosti, protoģe pŚi jeho vĨ-

poļtu nebyla mŊŚena cel§ populace (napŚ²klad vġechny stromy), ale jen jej² menġ², dostupn§ ļ§st, tzv. vĨbŊrovĨ 

soubor (Fabrika a Pretzsch, 2011). 

TypickĨm pŚ²kladem bodov®ho odhadu v lesnictv² je urļen² vĨļetn² z§kladny porostu pomoc² bŊģnŊ pouģ²van® 

relaskopick® metody. Pokud napŚ²klad v porostu rozm²st²me deset relaskopickĨch stanoviġŠ, pak bodovĨ odhad, 

tedy vĨsledn§ hodnota vĨļetn² z§kladny odpov²d§ prŢmŊru namŊŚenĨch hodnot vĨļetn² z§kladny na deseti stano-

viġt²ch. 

K bodov®mu odhadu se vģdy vztahuje i intervalovĨ odhad. Ten pŚedstavuje rozmez² hodnot, v jehoģ r§mci se s 

urļitou pŚedem stanovenou pravdŊpodobnost² nach§z² skuteļn§ (avġak nezn§m§) hodnota dan® veliļiny. U uvede-

n®ho pŚ²kladu mŢģe bĨt bodovĨm odhadem prŢmŊrn§ hektarov§ vĨļetn² z§kladna 35 m2/ha, zat²mco intervalovĨ 

odhad mŢģe m²t podobu 31ï39 m2/ha. 

Souļ§st² intervalov®ho odhadu je tak® hladina spolehlivosti, kter§ vyjadŚuje, s jakou pravdŊpodobnost² se re§ln§ 

hodnota nach§z² uvnitŚ dan®ho intervalu. V bŊģn® statistick® praxi se obvykle pracuje s 90% nebo 95% pravdŊpo-

dobnost² (Zach, 1996). Postup odvozen² intervalov®ho odhadu uvedenĨ v pŚ²loze ļ. 6 vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. vġak 

vyuģ²v§ hladinu spolehlivosti 68 %. To znamen§, ģe existuje 32% pravdŊpodobnost, ģe skuteļn§ a spr§vn§ hodnota 

mŢģe bĨt mimo vypoļ²tanĨ intervalovĨ odhad. 

Ġ²Śka intervalov®ho odhadu tedy ¼zce souvis² s volenou hladinou spolehlivosti: ļ²m vyġġ² je poģadovan§ hladina 

spolehlivosti, t²m ġirġ² bude intervalovĨ odhad. NapŚi. Pro vĨġe uvedenĨ pŚ²klad odhadu vĨļetn² z§kladny porostu 

pomoc² relaskopick® metody bude pŚi 95% hladinŊ vĨznamnosti intervalovĨ odhad 29ï41 m2/ha, pŚi 90% hladinŊ 

31ï39 m2/ha a pŚi 68% hladinŊ vĨznamnosti 32ï38 m2/ha. 

3.2 C²lov§ z§soba 

Tzv. c²lov§ z§soba (ud§van§ v m3/ha hroub² bez kŢry) je v teorii hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ z§sobou, kter§ je na 

dan®m stanoviġti optim§ln². Optimum se historicky definovalo jako takov§ z§soba, kter§ dlouhodobŊ produkuje 

maxim§ln², dlouhodobŊ udrģitelnĨ celkovĨ bŊģnĨ pŚ²rŢst (Priesol, 1991). C²lov§ z§soba se odvozovala jako z§soba 

porostu, jehoģ tlouġŠkov§ struktura odpov²d§ vzorov®mu rozloģen² tlouġŠkovĨch ļetnost² s c²lovou dŚevinnou 

skladbou.  

Novelizovan§ vyhl§ġka ļ. 84/1996 Sb. neud§v§ postup odvozen² c²lov® z§soby, pouze omezuje jej² minim§ln² 

hodnotou. C²lov§ z§soba tak mŢģe bĨt vŊtġ², nebo rovna minim§ln² tabulkov® z§sobŊ dŚ²v² uveden® v tabulce ļ. 2 

pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky. Hodnota c²lov® z§soby vstupuje do vĨpoļtu maxim§ln² celkov® vĨġe tŊģby. 
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3.3 Hospod§Śsk§ skupina 

Vyhl§ġka ļ. 84/1996 Sb. novŊ definuje pojem tzv. hospod§Śsk® skupiny. Ta podle znŊn² vyhl§ġky sdruģuje lesn² 

porosty s obdobnĨmi klimatickĨmi a pŢdn²mi charakteristikami, pŚ²padnŊ tak® funkļn²m zamŊŚen²m a stavem lesa. 

Definice hospod§Śsk® skupiny je velmi podobn§ definici hospod§Śsk®ho souboru. Ļ§sti lesa sdruģen® v hospod§Ś-

sk® skupinŊ by tedy mŊly bĨt pŚ²buzn® typologicky (napŚ. kysel§ stanoviġtŊ vyġġ²ch poloh), funkļn²m zamŊŚen²m 

(kategori² ļi subkategori² lesa ï napŚ. lesy zvl§ġtn²ho urļen²) a stavem lesa (porostn²m typem, m²rou pŚibl²ģen² 

k c²lov®mu stavu atd.).  

Na rozd²l od hospod§ŚskĨch souborŢ jsou hranice hospod§ŚskĨch skupin vedeny po hranic²ch jednotek trval®ho 

rozdŊlen² lesa, tedy oddŊlen², d²lcŢ, nebo porostŢ. Hospod§Śsk§ skupina je tedy vģdy mnoģinou v²ce porostŢ. 

PŚedevġ²m je pak hospod§Śsk§ skupina z§kladn² jednotkou pro zjiġŠov§n² a uv§dŊn² stavu lesa a pl§nov§n² hospo-

d§ŚskĨch opatŚen² v pŚ²padech, kdy je stav lesa zjiġŠov§n na trvalĨch inventarizaļn²ch ploch§ch. 

V mapŊ a hospod§Śsk® knize ļi jinĨch tabulkovĨch pŚehledech lesn²ho hospod§Śsk®ho pl§nu se hospod§Śsk® sku-

piny oznaļuj² arabskĨmi ļ²sly s podtrģen²m (napŚ 25). 

3.4 Inventarizaļn² lokalita 

Inventarizaļn² lokalita je z§kladn²m prvkem inventarizace na trvalĨch zkusnĨch ploch§ch. Vġechny c²lov® para-

metry inventarizace (tedy napŚ. z§soba, vĨļetn² z§kladna, poļet stromŢ, pŚ²rŢst apod.) se vztahuj² k inventarizaļn² 

lokalitŊ. Inventarizaļn² lokalita je geograficky definovanĨ bod, jehoģ poloha se ud§v§ v souŚadnicov®m syst®mu 

JTSK.  Vyhl§ġka ļ. 84/1996 Sb. definuje, kolik inventarizaļn²ch lokalit mus² bĨt um²stŊno a inventarizov§no, aby 

byly dodrģeny minim§ln² kvalitativn² poģadavky na vĨstupy inventarizace uvedeny v Ä 7c vyhl§ġky. Z§roveŔ ne-

sm² poļet inventarizaļn²ch lokalit v r§mci zaŚizovan®ho lesn²ho hospod§Śsk®ho celku (nebo jeho ļ§sti zaŚizovan® 

metodou trvalĨch zkusnĨch ploch) klesnout pod hodnotu 50 ks. N§sleduj²c² prezentuje ļtyŚi pŚ²klady z mnoha 

moģnĨch designŢ inventarizaļn² lokality. 

Obr§zek 1: NŊkter® z mnoha moģnĨch uspoŚ§d§n² inventarizaļn²ch ploch v r§mci inventarizaļn² lokality 

 

a 

 

b 

 

c 

 

d 

Varianta a) prezentuje inventarizaļn² lokalitu s jedinou inventarizaļn² plochou (lokalita i plocha maj² identickĨ 

stŚed). Varianta b) reprezentuje situaci, kdy inventarizaļn² lokalita m§ jedinou inventarizaļn² plochu, ale stŚed 

plochy a lokality nejsou identick®. Ve variantŊ c) vid²me inventarizaļn² lokalitu se ļtyŚmi plochami v pravideln®m 

ļtvercov®m uspoŚ§d§n² okolo pozice lokality. A koneļnŊ varianta d) prezentuje inventarizaļn² lokalitu se tŚemi 

plochami v troj¼heln²kov®m uspoŚ§d§n². Vyhl§ġka vymezuje poļet a prostorov® uspoŚ§d§n² inventarizaļn²ch ploch 

(viz 3.1.6) v r§mci inventarizaļn² lokality. Jejich poļet se pohybuje v rozmez² 1-4 a maxim§ln² vodorovn§ vzd§-

lenost plochy od pozice lokality je 250 m. 

3.5 Inventarizaļn² plocha 

Inventarizaļn² plocha je kruhov§ ļ§st lesn²ho hospod§Śsk®ho celku, na kter® se pŚ²mo prov§d² inventarizaļn² ġet-

Śen². Inventarizaļn² plocha mus² povinnŊ m²t kruhovĨ tvar a je definov§na a) stŚedem (jehoģ pozice se ud§v§ 

relativnŊ vzhledem k pozici inventarizaļn² lokality) a b) poļtem kruhovĨch podploch. Vyhl§ġka ud§v§ povinn® 

rozmez² jedn® aģ tŚ² kruhovĨch podploch. Pokud m§ inventarizaļn² plocha v²ce podploch, mus² m²t vġechny spo-

leļnĨ stŚed. Maxim§ln² polomŊr podplochy je 20 metrŢ, minim§ln² 3 metry.  
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Obr§zek 2: Jedna, dvŊ a tŚi podplochy v r§mci jedn® inventarizaļn² plochy 

   

 

Jedin§ podplocha znamen§, ģe inventarizaļn² plocha m§ tzv. fixn² polomŊr, ve kter®m jsou registrov§ny a mŊŚeny 

vġechny kmeny (viz 3.6), nebo paŚezy (viz 3.11) s vĨļetn² tlouġŠkou (nebo tlouġŠkou ¼Śezu) vŊtġ², nebo rovnou 7 

cm. Pokud jsou podplochy dvŊ, nebo tŚi, zvyġuje se u nich postupnŊ minim§ln² prahov§ tlouġŠka kmene (paŚezu) 

pro registraci. Podplochy s menġ²m polomŊrem slouģ² k registraci tenļ²ch stromŢ, a naopak podplochy s vŊtġ²m 

polomŊrem slouģ² k registraci tlustġ²ch stromŢ. Inventarizovan® stromy tak lze, podle poļtu podploch, rozdŊlit aģ 

do tŚ² tlouġŠkovĨch kohort a kaģd§ kohorta se registruje (mŊŚ²) na samostatn® podploġe.  

Inventarizaļn² plochy jsou zakl§d§ny a ġetŚeny jako trval®. To znamen§, ģe jejich stŚedy mus² bĨt v ter®nu trvale 

stabilizov§ny kovovĨm pŚedmŊtem vetknutĨm do zemŊ tak, aby bylo moģn® opakovan® dohled§n² stŚedu plochy 

pomoc² detektoru kovŢ. Pokud nen² moģn® kovovĨ pŚedmŊt do stŚedu plochy um²stit (sk§la, lesn² cesta, vodn² tok 

ļi plocha), je moģn® jej um²stit mimo vlastn² stŚed plochy na pozici tzv. n§hradn²ho stŚedu, avġak pouze do maxi-

m§ln² vzd§lenosti 20 m od skuteļn® polohy stŚedu plochy. Stabilizace stŚedu plochy v n§hradn²m um²stŊn² nem§ 

vliv na polohu plochy samotn®.  

3.6 Kmen hroub² 

Tzv. kmen hroub² je z§kladn² inventarizovan§ entita provozn² inventarizace. Jako Ăkmenñ jej oznaļujeme proto, 

ģe strom mŢģe m²t v²ce kmenŢ. Pokud jsou tyto kmeny v m²stŊ, kde se mŊŚ² tlouġŠka, tedy ve vĨġce 1,3 m nad 

zem², oddŊlen®, povaģuj² se z pohledu inventarizace za samostatn® entity ï kmeny. Aby byl kmen registrov§n, 

mus² m²t vĨļetn² tlouġŠku vŊtġ² neģ minim§ln² prahovou tlouġŠku odpov²daj²c² pravidlŢm registrace kmene na 

podploġe. 

3.7 Koeficient nesouladu tŊģeb 

Koeficient nesouladu tŊģeb vyjadŚuje nesoulad mezi celkovou vĨġ² tŊģby vyk§zan® podle lesn² hospod§Śsk® evi-

dence a vĨġ² tŊģby vypoļ²tan® na z§kladŊ dat vlastn² inventarizace. V situaci, kdy v²ce neģ 90 % inventarizaļn²ch 

ploch bylo inventarizov§no opakovanŊ, se koeficient nesouladu tŊģeb poļ²t§ jako pod²l ¼hrnu tŊģby podle lesn² 

hospod§Śsk® evidence a ¼hrnu tŊģby vypoļ²tan®ho podle postupu uveden®ho pŚ²loze ļ. 6 vyhl§ġky (viz 3.7). V 

opaļn®m pŚ²padŊ se koeficient nesouladu tŊģeb urļ² pauġ§lnŊ podle fixn² hodnoty u vzorce ļ. 23 pŚ²lohy ļ. 6 vy-

hl§ġky 84/1996 Sb. 

3.8 Komponenta zmŊny 

Tzv. komponenty zmŊny detailnŊ definuje obr. ļ. 1 pŚ²lohy ļ. 6 vyhl. 84/1996 Sb. Komponenta zmŊny urļuje, 

jakĨm zpŢsobem vstoup² napŚ. objem stromu do vĨpoļtŢ nad daty inventarizace, pŚedevġ²m pak do vĨpoļtu z§-

soby, celkov®ho bŊģn®ho pŚ²rŢstu a objemu tŊģby od minul® inventarizace. Definuje se pouze u inventarizovanĨch 

stromŢ na inventarizaļn²ch ploch§ch, kter® jsou inventarizov§ny opakovanŊ. PŚi prvotn² inventarizaci se kompo-

nenta zmŊny nedefinuje. 

Rozliġuj² se n§sleduj²c² komponenty zmŊny:  

1) ģivĨ kmen hroub² beze zmŊny (v souļasn® inventarizaci ģivĨ kmen, zaregistrovanĨ jako ģivĨ kmen jiģ v minul® 

inventarizaci),  

2) souġ beze zmŊny (v souļasn® inventarizaci stoj²c² souġ, kter§ v minul® inventarizaci jiģ byla registrov§na jako 

stoj²c² souġ),  

3) dorost (ģivĨ kmen hroub² registrovanĨ pouze v souļasn® inventarizaci; v minul® inventarizaci nebyl registrov§n, 

protoģe nedosahoval registraļn² tlouġŠky - napŚ. 7 cm s.k.),  
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4) tŊģba ģiv®ho kmene (kmen hroub² byl v minul® inventarizaci registrov§n jako ģivĨ kmen hroub², ale v souļasn® 

inventarizaci byl na jeho pozici nalezen paŚez; kmen byl tedy v mezidob² vytŊģen a vyklizen),  

5) tŊģba souġe (kmen hroub² byl v minul® inventarizaci registrov§n jako souġ, ale v souļasn® inventarizaci byl na 

jeho pozici nalezen paŚez; kmen byl tedy v mezidob² vytŊģen a vyklizen),  

6) odlom souġe (kmen hroub² byl v minul® inventarizaci registrov§n jako souġ, ale v mezidob² se n²zko nad zem² 

zlomil a v souļasn® inventarizaci se na jeho pozici nach§z² paŚez po odlomu. Podle vzhledu paŚezu je patrn®, ģe 

nebyl odŚez§n pilou ļi harvestorem.  

7) mortalita, souġ (v pŚedchoz² inventarizaci zaregistrovanĨ ģivĨ kmen hroub², kterĨ v mezidob² odumŚel a v sou-

ļasn® inventarizaci je souġ²),  

8) mortalita, paŚez (kmen hroub² byl v minul® inventarizaci registrov§n jako ģivĨ kmen, ale v mezidob² se n²zko 

nad zem² zlomil a v souļasn® inventarizaci se na jeho pozici nach§z² paŚez po odlomu. Podle vzhledu paŚezu je 

patrn®, ģe nebyl odŚez§n pilou ļi harvestorem), 

9) tŊģba dorostu (v pŚedchoz² inventarizaci nebyl kmen registrov§n, protoģe jeġtŊ nedosahoval minim§ln² tlouġŠky; 

v mezidob² pŚekroļil hranici minim§ln² tlouġŠky, ale byl vytŊģen jeġtŊ pŚed okamģikem souļasn® inventarizace a 

na jeho pozici se nyn² nach§z² paŚez),  

10) dorost, mortalita, souġ (v pŚedchoz² inventarizaci nebyl kmen registrov§n, protoģe jeġtŊ nedosahoval minim§ln² 

tlouġŠky; v mezidob² pŚekroļil hranici minim§ln² tlouġŠky a odumŚel jeġtŊ pŚed okamģikem souļasn® inventari-

zace; na jeho pozici se nach§z² souġ),  

11) dorost, mortalita, paŚez (v pŚedchoz² inventarizaci nebyl ģivĨ kmen registrov§n, protoģe jeġtŊ nedosahoval 

minim§ln² tlouġŠky; v mezidob² pŚekroļil hranici minim§ln² tlouġŠky a odumŚel jeġtŊ pŚed okamģikem souļasn® 

inventarizace; n§slednŊ se kmen ï souġ odlomila pod vĨļetn² vĨġkou (1,3). Na jeho pozici se v souļasn® inventa-

rizaci nach§z² paŚez. Podle vzhledu paŚezu je patrn®, ģe nebyl odŚez§n pilou ļi harvestorem). 

3.9 Lok§ln² hustota 

Pod pojmem lok§ln² hustota si lze pŚedstavit obecnĨ n§zev pro jakoukoliv inventarizovanou veliļinu (napŚ. poļet 

stromŢ, vĨļetn² z§kladna, z§soba, celkovĨ bŊģnĨ pŚ²rŢst atd.), kter§ je vyļ²slena pro pozici inventarizaļn² plochy 

(pŚesnŊji jej²ho stŚedu) a pŚepoļ²t§na na 1 ha (Mandallaz, 1991). N§sleduj²c² pŚ²klad ukazuje vyļ²slen² lok§ln² 

hustoty nŊkterĨch veliļin inventarizace. MŊjme inventarizaļn² plochu s jedinou podplochou o polomŊru 11 m. Na 

t®to ploġe bylo zaregistrov§no 24 kmenŢ o celkov®m objemu 12,3 m3. Oba tyto ¼daje jsou vztaģeny na plochu 

kruhu o polomŊru 11 m, coģ pŚedstavuje 0,038 ha. Pokud oba ¼daje (poļet kmenŢ a celkovĨ objem) vydŊl²me 

hodnotou vĨmŊry inventarizaļn² plochy, z²sk§me lok§ln² hustotu poļtu kmenŢ N = 24 / 0,038 = 631,6 kmenŢ/ha 

a lok§ln² hustotu z§soby V = 12,3 / 0,038 = 323,7 m3/ha. Oba ¼daje se geograficky vztahuj² ke stŚedu inventarizaļn² 

plochy. 

3.10 Magnetick§ deklinace 

Magnetick§ deklinace je ¼hlov§ odchylka azimutu magnetick®ho severu od azimutu severu geografick®ho, kter§ 

se mŊn² v z§vislosti na geografick® poloze a datumu mŊŚen². Pokud k zamŊŚen² pozice kmenŢ vŢļi stŚedu inven-

tarizaļn² plochy pouģ²v§me pol§rn² souŚadnice (azimut a vzd§lenost), mus²me zn§t pro kaģdou inventarizaļn² lo-

kalitu a datum mŊŚen² hodnotu magnetick® deklinace. Azimut se mŊŚ² kompasem (dnes vŊtġinou digit§ln²m) a 

kompas vģdy mŊŚ² azimut vŢļi magnetick®mu severu. Protoģe poloha magnetick®ho severu se v ļase posouv§, je 

nutno evidovat, kdy byl azimut zmŊŚen a jak§ byla v ļase mŊŚen² hodnota deklinace, abychom mohli vypoļ²tat 

azimut geografickĨ. Ten je v ļase nemŊnnĨ a je proto vyuģ²v§n pŚednostnŊ. 

3.11 PaŚez 

Vedle tzv. kmene hroub² je paŚez dalġ² z§kladn² inventarizovanou entitou provozn² inventarizace. Kmeny hroub² a 

paŚezy spoleļnŊ tvoŚ² skupinu tzv. vzorn²kŢ. PŚi prvotn² inventarizaci, tedy inventarizaci, kter® nepŚedch§zela 

ģ§dn§ pŚedchoz² ġetŚen², se paŚezy eviduj² z dŢvodu jednoznaļn® identifikace pŚ²padn® tŊģby v n§sleduj²c²m in-

ventarizaļn²m obdob². D²ky tomu lze pŚi opakovan® inventarizaci spolehlivŊ rozliġit, zda byl kmen v mezidob² 
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vytŊģen. Pokud byl danĨ objekt evidov§n jako paŚez jiģ pŚi pŚedchoz² inventarizaci, do ģ§dn®ho vĨpoļtu se neza-

hrnuje. Pokud vġak byl souļasnĨ paŚez v minul® inventarizaci evidov§n jako ģivĨ kmen nebo stoj²c² souġ, jedn§ 

se o souļ§st proveden® tŊģby a jeho objem mus² bĨt zapoļten do objemu tŊģby. 

Odhad objemu tŊģby pŚitom pŚedstavuje jeden ze z§kladn²ch vĨstupŢ inventarizace, a proto je spr§vn§ identifikace 

paŚezŢ kl²ļov§. 

3.12 Podoblast 

PŚi vyhodnocov§n² inventarizace mŢģe vzniknout potŚeba stanovit c²lov® inventarizaļn² parametry (napŚ. z§sobu, 

pŚ²rŢst nebo poļet kmenŢ) nikoli za cel® vĨbŊrov® stratum (viz 3.21), ale pouze za jeho ļ§st. TypickĨm pŚ²padem 

je situace, kdy vlastn²k lesa poģaduje zpracov§n² vĨstupŢ lesn²ho hospod§Śsk®ho pl§nu pro jednotliv® lesnick® 

¼seky. LesnickĨ ¼sek pŚitom mŢģe zahrnovat pouze ļ§sti vĨbŊrovĨch strat (podoblasti). Pro zajiġtŊn² spr§vnosti 

vĨstupŢ je proto nezbytn® prov®st vĨpoļty samostatnŊ pro tyto jednotliv® podoblasti odpov²daj²c² pŚ²sluġnĨm ļ§s-

tem strat.  

3.13 Poloha kmene hroub² (paŚezu) 

Um²stŊn² kmene hroub² (paŚezu) vŢļi stŚedu inventarizaļn² plochy. Ud§v§ se v pol§rn²ch souŚadnic²ch, tedy jde o 

dvojici hodnot: 

a) azimut vŢļi geografick®mu severu 

b) vodorovn§ vzd§lenost od stŚedu inventarizaļn² plochy po stŚed prŢmŊtu kmene (paŚezu) ve vĨġce 1,3m 

(Śezn® plochy paŚezu) od povrchu zemŊ 

Poloha je nezbytn§ pro opakovan® jednoznaļn® a bezprobl®mov® nalezen² kmene ļi paŚezu v opakovanĨch inven-

tarizac²ch. 

3.14 PomocnĨ navigaļn² objekt 

Objekt slouģ²c² k opŊtovn®mu nalezen² stŚedu inventarizaļn² plochy. PomocnĨ navigaļn² objekt je v ide§ln²m pŚ²-

padŊ objekt trval®ho charakteru (bod st§tn² triangulace, roh domu, silniļn² patn²k atd.) nal®zaj²c² se do vzd§lenosti 

25 m od stŚedu inventarizaļn² plochy. V pŚ²padŊ, ģe se takov® trval® objekty v okol² plochy nevyskytuj², zvol² se 

jako pomocnĨ navigaļn² objekt kmen, nach§zej²c² se mimo inventarizaļn² plochu do vzd§lenosti 25 m od stŚedu 

plochy. Pro kaģdou inventarizaļn² plochu se zamŊŚ² minim§lnŊ dva pomocn® navigaļn² objekty. Pomocn® navi-

gaļn² objekty mus² bĨt trvale a viditelnŊ barevnŊ oznaļeny. Jsou tak jedinĨm prvkem, kterĨ je v lese v okol² in-

ventarizaļn² plochy vizu§lnŊ identifikovatelnĨ.  

3.15 Procento norm§ln²ho objemu 

Pokud inventarizovanĨ kmen utrpŊl zlom, tato skuteļnost ovlivn² spolehlivost vĨpoļtu objemu tohoto kmene. 

Protoģe se pro vĨpoļet objemu pouģ²vaj² objemov® rovnice, do kterĨch vstupuje vĨļetn² tlouġŠka a modelov§ 

vĨġka kmene, je nutno u zlomenĨch kmenŢ vypoļ²tanĨ objem redukovat tzv. procentem norm§ln²ho objemu. Pro-

cento norm§ln²ho objemu se stanovuje expertnŊ rovnou v ter®nu pŚi inventarizaci. NabĨv§ hodnoty v rozpŊt² 0ï

100 % a vyjadŚuje, jakĨ pod²l objemu kmene po zlomu zŢstal zachov§n. 

3.16 Referenļn² inventarizaļn² s²Š 

Referenļn² inventarizaļn² s²Š je virtu§ln² s²Š inventarizaļn²ch lokalit pokrĨvaj²c² cel® ¼zem² Ļesk® republiky. Je 

spravovan§ Ministerstvem zemŊdŊlstv² ĻR, konkr®tnŊ N§rodn²m lesnickĨm institutem v BrandĨse nad Labem. 

Slouģ² jako zdroj pro um²stŊn² inventarizaļn²ch lokalit na inventarizovan®m lesn²m majetku. Pozice inventarizaļ-

n²ch lokalit jsou vlastn²kovi poskytnuty na z§kladŊ ģ§dosti obsahuj²c² poļet lokalit a design konfigurace inventa-

rizaļn²ch ploch na lokalit§ch. 
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3.17 SmŊrodatn§ chyba 

SmŊrodatn§ chyba je hodnota vymezuj²c² ġ²Śi intervalov®ho odhadu (viz. 3.1) inventarizovan® veliļiny (napŚ. z§-

soby hroub², poļtu kmenŢ atd.) pŚi hladinŊ spolehlivosti 68 % (Zach, 1996). Vyhl§ġka ļ. 84/1996 Sb. urļuje, pro 

zajiġtŊn² dostateļn® spolehlivosti vĨsledkŢ inventarizace maxim§ln² ġ²Śi tohoto intervalu pouze pro dva c²lov® pa-

rametry inventarizace: 

a) stŚedn² hektarovou z§sobu hroub² [m3/ha] 

b) stŚedn² roļn² hektarovou vĨġi tŊģeb [m3/ha/rok] 

V pŚ²padŊ stŚedn² hektarov® z§soby hroub² nesm² smŊrodatn§ chyba pŚes§hnout Ñ25 m3 b. k. na jeden hektar po-

rostn² pŢdy, nebo Ñ10 % hodnoty stŚedn² hektarov® z§soby hroub² (napŚ. pokud by za inventarizovanĨ celek vyġla 

stŚedn² hektarov§ z§soba 325 m3/ha, pak by smŊrodatn§ chyba nesmŊla bĨt vŊtġ² neģ 25 m3 b. k., nebo 325 x 0,1 = 

32,5 m3/ha). Slovo Ăneboñ indikuje, ģe mus² bĨt splnŊna alespoŔ jedna podm²nka. 

V pŚ²padŊ roļn² vĨġe tŊģeb smŊrodatn§ chyba nesm² pŚes§hnout 1 m3 b. k. na jeden hektar porostn² pŢdy, nebo 10 

% z bodov®ho odhadu roļn² vĨġe tŊģeb na jeden hektar porostn² pŢdy. 

3.18 SouŚadnice generovan§ 

SouŚadnice stŚedu inventarizaļn² lokality generovan§ v r§mci tzv. referenļn² s²tŊ (3.16). Tato souŚadnice nemus² 

souhlasit se skuteļnou, v ter®nu stabilizovanou geografickou pozic² inventarizaļn² lokality.  

3.19 SouŚadnice stabilizovan®ho stŚedu 

SouŚadnice skuteļn® polohy v ter®nu stabilizovan®ho stŚedu lokality. MŢģe se liġit od souŚadnice generovan®. DŢ-

vodem rozd²lu mŢģe bĨt pouģit² nepŚesn®ho GPS pŚij²maļe pŚi stabilizaci plochy, nebo ter®nn² podm²nky zpŢso-

buj²c² nepŚesnost GPS sign§lu (ļlenitĨ ter®n, hustĨ porost apod.). ObecnŊ je nutno konstatovat, ģe odchylka stabi-

lizovan®ho stŚedu od generovan®ho by mŊla bĨt, pokud moģno, minim§ln². Tato odchylka se detekuje aģ pŚi opa-

kovan® inventarizaci plochy, kdy inventariz§tor pouģ²v§ pŚesnŊjġ² polohovac² zaŚ²zen² a stŚed plochy nenalezne na 

pozici generovan®ho stŚedu. Pak, pro usnadnŊn² budouc² navigace na plochu, souŚadnice stabilizovan®ho stŚedu 

zaznamen§. 

3.20 StratifikovanĨ odhad 

StratifikovanĨ odhad je zjednoduġenŊ Śeļeno vĨpoļetn²m postupem vyuģ²vaj²c²m v§ģen®ho prŢmŊru. Pokud je 

lesn² hospod§ŚskĨ celek, nebo jeho ļ§st inventarizovan§ pomoc² inventarizaļn²ch ploch rozdŊlen do v²ce strat (viz 

n§sleduj²c² pojem), mus² se vĨstupy LHP (napŚ. z§soby, celkovĨ bŊģnĨ pŚ²rŢst, maxim§ln² celkov§ vĨġe tŊģeb 

apod.) dle pŚ²lohy ļ. 6 Vyhl§ġky poļ²tat jako stratifikovan®.  V§hou je v tomto pŚ²padŊ ploġnĨ pod²l strata na cel-

kov® vĨmŊŚe inventarizovan®ho celku. Pro vysvŊtlen² pouģijeme jednoduchĨ pŚ²klad. MŊjme LHC rozdŊlenĨ na 

dvŊ strata. Kaģd® z obou strat m§ plochu porostn² pŢdy 450 ha. V prvn²m stratu je stabilizov§no 50 inventarizaļ-

n²ch lokalit a jedna lokalita tedy reprezentuje 450/50 = 9 ha. Ve druh®m stratu je jen 30 lokalit a jedna lokalita tedy 

reprezentuje 15 ha plochy strata. Hodnoty zjiġtŊn® na inventarizaļn²ch ploch§ch druh®ho strata tedy do vĨsledn®ho 

vĨpoļtu vstupuj² s 1,67kr§t vŊtġ² vahou (15/9=1,667). Principem stratifikovan®ho odhadu je tedy pŚidŊlen² vah 

inventarizaļn²m ploch§m podle toho, jak velkou plochu "reprezentuj²". 

3.21 Stratum 

Pod pojmem stratum se rozum² d²lļ² ļ§st lesn²ho hospod§Śsk®ho celku (nebo jeho ļ§sti) urļen®ho k inventarizaci 

pomoc² trvalĨch inventarizaļn²ch ploch. Celek mŢģe bĨt zahrnut do minim§lnŊ jednoho, nebo do v²ce strat. Pro 

celkov® zjednoduġen² procesu n§slednĨch vĨpoļtŢ nad daty inventarizace je vĨhodn®, pokud se sjednot² hranice 

tzv. hospod§ŚskĨch skupin (viz 3.3) a strat. Vyhl§ġka pomŊrnŊ striktnŊ definuje poģadavky na strata: 

a) Strata se mus² nach§zet na ¼zem² lesn²ho hospod§Śsk®ho celku v r§mci jeho inventarizovan® ļ§sti. Mus² 

tedy inventarizovanĨ celek beze zbytku pokrĨvat 

b) Strata se nesm² vz§jemnŊ pŚekrĨvat 
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c) Kaģd® stratum je definov§no samostatnou geometri² (polygonem) v digit§ln² mapŊ v souŚadnicov®m sys-

t®mu Jednotn® trigonometrick® s²tŊ katastr§ln² 

d) Jednotliv§ strata se mohou mezi sebou liġit poļtem i hustotou inventarizaļn²ch lokalit a tak® designem 

inventarizaļn²ch lokalit 

e) UvnitŚ konkr®tn²ho strata vġak sada inventarizaļn²ch lokalit mus² m²t konstantn² hustotu a design.  

Vyhl§ġka d§le konstatuje, ģe zmŊna strata je moģn§ pouze jeho zruġen²m a definov§n²m jednoho nebo v²ce 

novĨch strat. PŚi prvn² inventarizaci n§sleduj²c² po zmŊnŊ strata se opakuje ter®nn² ġetŚen² na ploch§ch dosa-

vadn²ho strata ġetŚenĨch v pŚedchoz² inventarizaci a z§roveŔ se provede prvn² ġetŚen² na ploch§ch novŊ defi-

novanĨch strat. Z toho plyne, ģe strata se definuj² jako pevn® a dlouhodob® prostorov® jednotky inventarizace. 

3.22 TabulkovĨ objem hroub² kmene 

TabulkovĨ objem inventarizovan®ho kmene je informace o objemu dŚ²v² hroub² bez kŢry vypoļ²tanĨ buŅ a) ļistŊ 

a pouze na z§kladŊ tlouġŠky kmene (napŚ. pomoc² funkce objemov®ho tarifu, tj. funkce dovoluj²c² vypoļ²tat objem 

kmene pouze na z§kladŊ vĨļetn² tlouġŠky), nebo b) na z§kladŊ vĨļetn² tlouġŠky kmene a tzv. modelov® vĨġky 

kmene, tedy takov®, kter§ nebyla na kmeni pŚ²mo zmŊŚena. Objem se pak poļ²t§ pomoc² objemovĨch rovnic ĻSOT 

(Petr§ġ a Pajt²k, 1991), kter® dnes jiģ jsou ofici§lnŊ souļ§st² ISLH. U tzv. vzorn²kŢ 2. stupnŊ (viz 3.27) se ud§v§ 

jeġtŊ jedna hodnota objemu kmene a sice hodnota objemu vypoļ²tan§ podle vĨļetn² tlouġŠky a skuteļnŊ zmŊŚen® 

vĨġky stromu. 

3.23 Vyrovn§vac² doba 

Vyrovn§vac² doba je pojem z teorie kontroln²ch metod. PŚedstavuje oļek§vanou d®lku periody, za kterou se pŚed-

pokl§d§ dosaģen² tzv. norm§ln²ho ï vyrovnan®ho stavu vĨbŊrn®ho lesa (Priesol, 1991). Norm§ln², vyrovnanĨ stav 

je charakterizov§n ide§ln² tlouġŠkovou strukturou a tzv. c²lovou z§sobou (viz 3.2). Dle znŊn² vyhl§ġky se pŚipouġt² 

d®lka vyrovn§vac² doby v intervalu od 30 do 60 let. 

3.24 VĨġka kmene mŊŚen§ 

VĨġka kmene hroub², kter§ byla v ter®nu pŚ²mo a s maxim§ln² moģnou pŚesnost² zmŊŚen§ vhodnĨm (vyhl§ġkou 

pŚesnŊji nespecifikovanĨm) vĨġkomŊrem standardn²m postupem v okamģiku inventarizace. VĨġka se v inventari-

zaci mŊŚ² pouze u vybranĨch kmenŢ, tzv. vzorn²kŢ 2. stupnŊ (viz 3.27). 

3.25 VĨġka kmene modelov§ 

Modelov§ vĨġka kmene se odvozuje z vhodn®ho, vyhl§ġkou bl²ģe nespecifikovan®ho matematick®ho modelu. 

Uv§d² se u vġech ģivĨch i mrtvĨch kmenŢ registrovanĨch na inventarizaļn²ch ploch§ch.  Vyhl§ġka nespecifikuje, 

jakĨ postup, nebo model se m§ pro vĨpoļet modelovĨch vĨġek pouģ²t. Je to d§no t²m, ģe obecnŊ neexistuje jeden 

ide§ln² nebo univerz§ln² model vĨġkov® funkce (Mehtªtalo, 2004). Vztah mezi vĨļetn² tlouġŠkou a vĨġkou stromu 

je silnŊ variabiln² mezi porosty (Sharma a Zhang, 2004) a nen² ani konstantn² v r§mci jednoho lesn²ho porostu 

v ļase (Curtis, 1967).   

ZpŢsob odvozen² se ponech§v§ na odbornosti subjektu prov§dŊj²c² inventarizaci a mŊl by princip§lnŊ vych§zet ze 

s²ly z§vislosti vztahu mezi vĨļetn² tlouġŠkou a vĨġkou a tak® jejich variability v inventarizovan® oblasti. Existuje 

nŊkolik moģnost², jak modelov® vĨġky dopoļ²tat. Prvn² z nich je konstrukce tzv. lok§ln²ho modelu vĨġkov® funkce 

pro kaģdou inventarizaļn² plochu. To znamen§, ģe na inventarizaļn² ploġe je potŚeba zmŊŚit tolik vzorn²kŢ vĨġek, 

aby pro kaģdou na ploġe zastoupenou dŚevinu bylo moģno zkonstruovat vĨġkovou kŚivku, tedy minim§lnŊ ļtyŚi 

vĨġky (v pŚ²padŊ tŚ²parametrick®ho modelu vĨġkov® funkce) nebo tŚi vĨġky (v pŚ²padŊ dvouparametrick®ho mo-

delu vĨġkov® funkce) pro kaģdou dŚevinu rozprostŚen® napŚ²ļ tlouġŠkovĨm spektrem vzorn²kŢ. Optim§ln² poļet 

mŊŚenĨch vĨġek by mŊl bĨt pro lok§ln² model 20-25 vĨġek (Van Laar a Ak­a, 2007). Tato metoda je sice pŚesn§, 

ale velmi pracn§, protoģe pŚedpokl§d§ velkĨ poļet stromŢ s mŊŚenou vĨġkou. Tento poļet pak nŊkolikan§sobnŊ 

pŚesahuje poļet tzv. vzorn²kŢ 2. stupnŊ a mŢģe ļasto pŚekraļovat i celkovĨ poļet mŊŚenĨch stromŢ na inventari-

zovan® ploġe. 
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Druhou moģnost² je nepoļ²tat modelov® vĨġky, ale objem vzorn²kŢ 1. stupnŊ poļ²tat pomoc² tzv. lok§ln²ch obje-

movĨch tarifŢ, tedy jednoparametrickĨch rovnic, kter® vĨġku stromu pro vĨpoļet objemu stromu nepotŚebuj², a 

staļ² jen vĨļetn² tlouġŠka. Je to zpŢsob, kterĨ se bŊģnŊ vyuģ²val ve vĨbŊrnĨch les²ch napŚ. ve ĠvĨcarsku nebo 

Francii. VĨsledn® hodnoty objemŢ kmenŢ nejsou pŚesn®, ale vĨsledn® odhady na ¼rovni hospod§ŚskĨch skupin 

jsou d²ky vyrovn§n² plusovĨch a m²nusovĨch chyb dostateļnŊ pŚesn®. Lok§ln² objemov® tarify m§ k dispozici 

m§lokterĨ lesn² majetek v ĻR. NapŚ. ĠLP ñMasarykŢv lesñ KŚtiny m§ d²ky existenci pŚevodu na vĨbŊrnĨ les od 

70. let 20. stolet² objemov® tarify parametrizovan® pro ¼zem² ĠLP k dispozici.  

TŚet², zŚejmŊ nejvhodnŊjġ² moģnost² je vĨpoļet modelovĨch vĨġek pomoc² sestaven² neline§rn²ho regresn²ho mo-

delu vĨġkov® funkce se sm²ġenĨmi efekty (NLME) vļetnŊ jeho kalibrace. Jedn§ se o metodu, kter§ vyģaduje pro 

kalibraci modelu minim§lnŊ jednu zmŊŚenou vĨġku stromu na kaģd® inventarizaļn² ploġe. (napŚ. Vargas-Larreta et 

al., 2009, Schmidt et al., 2011).  Jelikoģ vyhl§ġka poģaduje jako minim§ln² prŢmŊrnĨ poļet zmŊŚenĨch vĨġek na 

inventarizaļn² ploġe (d§no minim§ln²m poļtem vzorn²kŢ 2. stupnŊ) dvŊ vĨġky, tak je jasn®, ģe kalibrace NLME je 

vģdy provediteln§. Nav²c je potvrzeno, ģe ļ²m vyġġ² poļet zmŊŚenĨch vĨġek vstupuje do kalibrace, t²m je predikce 

vĨġky pŚesnŊjġ² (Kangas a Haara, 2012, Adamec a Dr§pela, 2017), coģ d§v§ opodstatnŊnost minim§lnŊ prŢmŊrnŊ 

dvŊma zmŊŚenĨm vĨġk§m oproti teoretick®mu minimu jedn® vĨġky. Pro praktick® proveden² vĨpoļtu vĨġkovĨch 

modelŢ lze napŚ. vyuģ²t programovĨch bal²ļkŢ Śeġ²c² tuto problematiku, napŚ. bal²ļek lmfor v r§mci statistick®ho 

programu R (Mehtatalo, 2016), nebo jeho implementaci v open source programov®m bal²ku pro inventarizace lesŢ 

OpenForis. 

3.26 Vzorn²k 1. stupnŊ 

Vzorn²ky 1. stupnŊ jsou vġechny kmeny hroub² a paŚezy, kter® byly registrov§ny na inventarizaļn²ch ploch§ch 

v r§mci inventarizace a kter® svĨm stŚedem leģ² uvnitŚ inventarizaļn² plochy a pŚekraļuj² minim§ln² hranici vĨļetn² 

tlouġŠky. D§le jsou jako vzorn²ky 1. stupnŊ registrov§ny vġechny paŚezy. Nam²sto vĨļetn² tlouġŠky je pro registraci 

paŚezŢ rozhoduj²c² tlouġŠka v nejvyġġ²m m²stŊ nad patou kmene, kde lze tlouġŠku paŚezu spolehlivŊ zmŊŚit, nebo 

odhadnout. PŚi opakovan® inventarizaci jsou jako vzorn²ky 1. stupnŊ automaticky zahrnuty vġechny vzorn²ky 1. 

stupnŊ z pŚedchoz² inventarizace. 

Pojmem Ă1. stupeŔñ je myġlen ġirġ² vĨbŊr jedincŢ, u kterĨch se zjiġŠuje z§kladn² sada inventarizovanĨch parametrŢ 

kromŊ vĨġky. Je to proto, ģe vĨġka je Ăproblematick§ñ veliļina. Jej² zjiġtŊn² je podstatnŊ pracnŊjġ² a n§roļnŊjġ², 

neģ zmŊŚen² tlouġŠky a je tak® potenci§lnŊ zat²ģena vŊtġ² chybovost². Proto je pŚesn® mŊŚen² vĨġek prov§dŊno jen 

vĨbŊrovŊ na podsouboru kmenŢ, tzv. vzorn²kŢ 2. stupnŊ (viz 3.27). 

3.27 Vzorn²k 2. stupnŊ 

Vzorn²ky 2. stupnŊ jsou podmnoģinou vzorn²kŢ 1. stupnŊ. Na vzorn²ku 2. stupnŊ se prov§d² mŊŚen² vĨġek. MŊŚen² 

vĨġky kmene (stromu) se prov§d² pouze na ģivĨch vzorn²c²ch 2. stupnŊ, kter® nejsou leģ²c²m kmenem, vĨvratem, 

zlomem a kter® z§roveŔ nejsou vĨraznŊ ohnut®, nebo jinak poġkozen®, respektive deformovan® zpŢsobem ovliv-

Ŕuj²c²m vĨġku kmene. 

Rozhodnut² o tom, zda se kmen stane vzorn²kem 2. stupnŊ se dŊje pomoc² relaskopick®ho principu.  Kmen je 

vybr§n za vzorn²k 2. stupnŊ, pokud jeho vzd§lenost od stŚedu inventarizaļn² plochy nepŚekraļuje mezn² vzd§le-

nosti lmax (udanou v metrech) podle vzorce:  Ì Äȟ ςὪ, kde f je n§sobnĨ relaskopickĨ faktor jednotnŊ 

zvolenĨ pro cel® stratum. PŚ²pustnĨ rozsah faktoru f je od 4 do 12 m2/ha. Pro n§zornost pouģijeme jednoduchĨ 

pŚ²klad. Na inventarizaļn² ploġe je ve vzd§lenosti 4,84 m od stŚedu zaregistrov§n buk lesn² s vĨļetn² tlouġŠkou 

46,3 cm. Na vĨbŊrov®m stratu je pro vĨbŊr vzorn²kŢ 2. stupnŊ jednotnŊ zvolen relaskopickĨ faktor 8. Hraniļn² 

vzd§lenost kmene t®to tlouġŠky je τφȟσ ςЍψ ψȟρψ m. Protoģe skuteļn§ vzd§lenost kmene 4,84 m od stŚedu 

plochy nepŚekraļuje limitn² vzd§lenost 8,18 m, je tento strom i vzorn²kem 2. stupnŊ. 

Z lesnick® praxe je bŊģnŊ zn§mĨ n§sobnĨ relaskopickĨ faktor f =1 m2/ha, kdy zaujatĨ kmen reprezentuje 1m2 

kruhov® vĨļetn² z§kladny na hektar. Pro tento faktor se pouģ²v§ z§mŊrnĨ ¼hel 1:50 (Ŭ=1,146Á). 

V praxi provozn² inventarizace se pŚipouġtŊj² tyto z§mŊrn® ¼hly: 
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Tabulka 1: Relaskopick® faktory a jejich z§mŊrn® ¼hly 

f 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

Ŭ [Á] 2.292 2.562 2.806 3.031 3.240 3.437 3.622 3.799 3.968 

3.28 Z·na zahrnut² kmene hroub² 

Z·na zahrnut² kmene hroub² je v z§kladn² situaci plocha kruhu se stŚedem na pozici stŚedu prŢmŊtu kmene hroub² 

nebo paŚezu. PolomŊr tohoto kruhu odpov²d§ podploġe (viz 3.5), na kter® byl danĨ kmen nebo paŚez zaregistrov§n. 

Pokud se inventarizovanĨ kmen nach§z² bl²zko hranice inventarizovan®ho celku, strata, porostn² pŢdy, nebo ne-

pŚ²stupn®ho/neschŢdn®ho ¼zem², z·na zahrnut² kmene se mus² oŚ²znout o ļ§st, kter§ leģ² za takovou hranic². Moģ-

nosti takovĨch situac² prezentuje n§sleduj²c² obr§zek. 

Obr§zek 3: PŚ²klady konstrukce z·ny zahrnut² kmene 

   

Z·na zahrnut² kmene v 

z§kladn² konstelaci 

Z·na zahrnut² 

oŚ²znut§ lesn² cestou 

Z·na zahrnut² oŚ²znut§ 

¼zem²m mimo 

inventarizovanou 

ļ§st celku 

Legenda:  

 prŢmŊt kmene hroub²                 z·na zahrnut²           hranice z·ny zahrnut² 

 

Plocha z·ny zahrnut² kmene je dŢleģit§ veliļina slouģ²c² k pŚepoļtu parametrŢ vztaģenĨch k jednomu vzorn²ku na 

plochu 1 hektaru.  ZpŢsob takov®ho vĨpoļtu lze dokumentovat n§sledovnŊ: na inventarizaļn² ploġe s polomŊrem 

r = 3 m byl zaregistrov§n jedinĨ kmen. PolomŊr z·ny zahrnut² tohoto kmene, pokud se jedn§ o vzorn²k 1. Ś§du, je 

roven polomŊru inventarizaļn²ho kruhu, na kter®m byl vzorn²k zaregistrov§n, tedy v tomto pŚ²padŊ rZZ = 3 m. 

Kmen m§ d1,3 = 11 cm, kruhovou z§kladnu g = 0,0095 m2 a napŚ. objem v = 0,039 m3. Plocha z·ny zahrnut² 

vzorn²ku 1. stupnŊ ᾀᾀρ   σȟρτϽσ ρππππ πȟππςψσ Ὤὥ . Pokud parametry vzorn²ku vydŊl²me plo-

chou z·ny zahrnut², z²sk§me hodnoty pŚepoļ²tan® na 1 ha. N = 1/0,00283 = 353,7 ks/ha, G = 0,0095 / 0,00283 = 

3,361 m2/ha a V = 0,039/0,00283 = 13,79 m3/ha. Tedy slovy, jeden kmen o tlouġŠce 11 cm a objemu 0,039 m3 

zaregistrovanĨ na ploġe o polomŊru 3 m reprezentuje 353,7 stromŢ na hektar s vĨļetn² z§kladnou 3,361 m2 a 

objemem 13,79 m3 na hektar. 

Pokud je kmen hroub² z§roveŔ vzorn²kem 2. stupnŊ, poļ²t§ se pro nŊj jeġtŊ jedna z·na zahrnut² (zz2) odpov²daj²c² 

zvolen®mu relaskopick®mu faktoru pro vĨbŊr vzorn²kŢ 2. stupnŊ. PolomŊr z·ny zahrnut² zz2 se zde vypoļ²t§ jako 

ὶ άὭὲȟȠ ὶ . Pokud by byl pouģitĨ faktor f = 8, vĨsledek by byl ὶ άὭὲ
Ѝ
Ƞ σ άὭὲρȟωτȠ σ

ρȟωτ m. Vyb²r§m zde tedy menġ² hodnotu.
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4 METODIKA TER£NNĉHO SBŉRU DAT 

4.1 PŚ²pravn® pr§ce 

4.1.1 Podklady 

Prvotn² ¼vahou je ujasnŊn², zda bude metodou provozn² inventarizace zaŚ²zeno cel® LHC, nebo jen jeho ļ§st. Ve 

druh®m pŚ²padŊ mus² vlastn²k (spr§vce) ve spolupr§ci s taxaļn² kancel§Ś² pŚipravit vektorov® vyliġen² ļ§st², kter® 

budou zaŚ²zeny klasickou metodou vŊkovĨch tŚ²d a kter® metodou provozn² inventarizace. Vektorov® vyliġen² ļ§sti 

LHC zpracovan® metodou provozn² inventarizace bude n§slednŊ podkladem pro vytvoŚen² mapy strat. 

D§le je potŚeba aktu§ln² typologick§ mapa, ide§lnŊ v podobŊ samostatn® vektorov® vrstvy. Aktu§ln² typologie slouģ² 

jako podklad pro vytvoŚen² hospod§ŚskĨch skupin a d§le pro vĨpoļet maxim§ln² celkov® vĨġe tŊģby v pŚ²padŊ pr-

votn² inventarizace. 

Je vhodn® m²t vyjasnŊn® informace o kategorizaci lesa (kategorie a subkategorie) v podobŊ vektorov® mapy (v hos-

pod§Śsk® skupinŊ se pŚipouġt² soubŊh kategorie pouze lesa ochrann®ho a maxim§lnŊ jedn® subkategorie lesa zvl§ġt-

n²ho urļen² podobnŊ, jako je tomu u JPRL -  porost u metody vŊkovĨch tŚ²d). Kategorizace m§ dopad na konstrukci 

hospod§ŚskĨch skupin, podobnŊ jako na konstrukci hospod§ŚskĨch souborŢ. 

4.1.2 RozdŊlen² LHC do hospod§ŚskĨch skupin 

Hospod§Śsk§ skupina je z§kladn² jednotkou zjiġŠov§n² stavu lesa pŚi inventarizace na trvalĨch inventarizaļn²ch plo-

ch§ch. Dle aktu§ln²ho znŊn² vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. sdruģuje hospod§Śsk§ skupina porosty s obdobnĨmi klimatic-

kĨmi a pŢdn²mi charakteristikami, pŚ²padnŊ tak® funkļn²m zamŊŚen²m a stavem lesa. Z definice vyplĨv§, ģe hranice 

hospod§Śsk® skupiny respektuj² linie hranic z§kladn²ho rozdŊlen² lesa. Hospod§Śsk® skupiny jsou tedy skupinami 

porostŢ. Nen² tedy pŚ²pustn®, aby se jeden porost nach§zel ve dvou ļi v²ce hospod§ŚskĨch skupin§ch. Pojmem porost 

je zde myġlena konkr®tn² jednotka prostorov®ho rozdŊlen² lesa, a ne obecnĨ pojem pro jednotky rozdŊlen² lesa tak, 

jak je pouģ²v§ napŚ. lesn² z§kon.  

Zat²mco metoda vŊkovĨch tŚ²d (dnes dominantn² metoda hospod§Śsk® ¼pravy) popisuje zvl§ġŠ kaģdou porostn² sku-

pinu (et§ģ), inventarizace na trvalĨch inventarizaļn²ch ploch§ch poskytuje ¼daje o stavu lesa do ¼rovnŊ hospod§Śsk® 

skupiny, nebo volitelnŊ pro jakoukoliv jinou ¼zemn² jednotku uvnitŚ inventarizovan®ho ¼zem², do kter® spadne ur-

ļitĨ minim§ln² poļet inventarizaļn²ch lokalit.  Hospod§Śsk§ skupina mŢģe bĨt vyliġena jako ploġnŊ souvisl§, ļi 

nesouvisl§. MŢģe tedy sest§vat z jedn®, nebo v²ce prostorovŊ oddŊlenĨch ļ§st².  

Asi nejdŢleģitŊjġ²m parametrem pro tvorbu hospod§ŚskĨch skupin je poģadavek zahrnout do nich (sdruģit porosty) 

s obdobnĨmi klimatickĨmi a pŢdn²mi charakteristikami. Nab²z² se zde tedy vyuģit² lesnick® typologie podobnŊ, jako 

je tomu pŚi zaŚazov§n² porostn²ch skupin (et§ģ²) do hospod§ŚskĨch souborŢ. 

Dalġ²m aspektem je sama velikost hospod§Śsk® skupiny. Vyhl§ġka nestanovuje ģ§dnĨ minim§ln², ani maxim§ln² 

ploġnĨ limit. Protoģe jde o jednotku zjiġtŊn² stavu lesa, kontroln² a pl§novac², mŊla by jej² velikost bĨt co nejmenġ², 

aby ¼daje o stavu lesa byly adresn®. Z§roveŔ by hospod§Śsk§ skupina mŊla bĨt tak velk§, aby vyļ²slen® ¼daje o 

stavu lesa byly dostateļnŊ spolehliv®.  Ļ²m vŊtġ² hospod§Śsk§ skupina bude, t²m m®nŊ adresn®, ale naopak t²m v²ce 

spolehliv® jsou jej² vyļ²slen® parametry. NapŚ. hospod§Śsk§ skupina o velikosti 4000 ha bude pravdŊpodobnŊ v praxi 

zahrnovat ¼zem² v²ce rev²rŢ (poles²) a vĨstupy pro tuto jednotku vyļ²slen® budou jen r§mcem pro kaģdodenn² pr§ci 

rev²rn²ka.  

N§sleduj²c² pŚ²klad ukazuje tvorbu hospod§ŚskĨch skupin v r§mci c²lovĨch hospod§ŚskĨch souborŢ tak, aby do hos-

pod§Śsk® skupiny bylo um²stŊno nejm®nŊ pŊt inventarizaļn²ch lokalit.  
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Obr§zek 4: PŚ²klad rozdŊlen² ¼zem² podle c²lovĨch hospod§ŚskĨch souborŢ do v²ce hospod§ŚskĨch skupin 

 

 

Posledn² dŢleģitou z§sadou vyliġen² hospod§Śsk® skupiny je funkļn² zamŊŚen². To v praxi znamen§, ģe hospod§Śsk§ 

skupina sdruģuje ļ§sti lesa s identickou kategori² (subkategori² lesa). V praxi lze tedy pŚi tvorbŊ hospod§ŚskĨch 

skupin postupovat tak, ģe: 

1) ZaŚad²me porosty (ne porostn² skupiny, ani et§ģe) do pŚevl§daj²c²ch c²lovĨch hospod§ŚskĨch souborŢ  

2) Podle pl§novan® hustoty s²tŊ trvalĨch inventarizaļn²ch ploch (viz 4.1.4) rozhodneme, jak§ minim§ln² plo-

cha hospod§Śsk® skupiny bude v sobŊ zahrnovat minim§lnŊ 5, optim§lnŊ vġak 20 a v²ce inventarizaļn²ch 

ploch. Pokud napŚ²klad pl§nujeme na inventarizovan®m celku um²stit minim§ln² poļet inventarizaļn²ch 

ploch definovanĨ vyhl§ġkou, coģ je 50 ploch a celkov§ vĨmŊra porostn² pŢdy zaŚizovan®ho celku je 500 

ha, vĨsledn§ hustota s²tŊ ploch se bude rovnat 500/50=10 inventarizaļn²ch lokalit na jeden hektar. Pokud 

d§le budeme poģadovat minim§lnŊ 5 ploch na hospod§Śskou skupinu, vĨsledkem bude minim§ln² velikost 

hospod§Śsk® skupiny = 5*10 = 50 ha. 

3) Podle tohoto vĨsledku rozdŊl²me c²lov® hospod§Śsk® soubory do v²ce hospod§ŚskĨch skupin. 

4.1.3 RozdŊlen² LHC do strat 

Pojem vĨbŊrov® stratum byl jiģ ļ§steļnŊ vysvŊtlen v kapitole 3.21. Bylo zm²nŊno, ģe inventarizovanĨ celek, nebo 

jeho ļ§st, mŢģe bĨt pro ¼ļely zjiġŠov§n² stavu lesa na inventarizaļn²ch ploch§ch zahrnut buŅ do jedin®ho, nebo 

rozdŊlen do v²ce strat. Stratum je prim§rnŊ ļ§st² inventarizovan®ho celku, ve kter®m m§ s²Š inventarizaļn²ch lokalit 

konstantn² hustotu a design inventarizaļn²ch lokalit. Hustota a design se vġak mohou liġit mezi straty. Sada vytvo-

ŚenĨch strat mus² kompletnŊ pokrĨvat inventarizovanĨ majetek. Strata by mŊla v sobŊ zahrnovat kromŊ porostn² 

pŢdy i bezles² a jin® pozemky. MŢģe se totiģ st§t, ģe v budoucnu se nŊkter® z nich mohou pŚev®st na porostn² pŢdu. 

Tato situace pak nepovede k nutnosti pro novŊ zaŚazenou porostn² pŢdu zakl§dat nov§, nebo mŊnit st§vaj²c² strata. 

V pŚ²padŊ vyliġen² dvou a v²ce strat se tato strata nesm² pŚekrĨvat. Hranice (v pŚ²padŊ v²ce strat) nemus² v®st po 

hranic²ch trvalĨch jednotek rozdŊlen² lesa (oddŊlen², d²lcŢ, nebo porostŢ). V praxi je ovġem pŚi prvotn² tvorbŊ strat 

vĨhodn® tyto hranice vyuģ²t.  

PŚi tvorbŊ lesn²ch hospod§ŚskĨch pl§nŢ postavenĨch na inventarizaļn²ch ploch§ch hraje pro rozdŊlen² inventarizo-

van®ho celku na strata roli nŊkolik faktorŢ: 

a) Na zaŚizovan®m celku jiģ existuje d²lļ² (historick§) s²Š inventarizaļn²ch lokalit 

Tento pŚ²pad se tĨk§ lesn²ch majetkŢ, kter® v minulosti jiģ metodu provozn² statistick® inventarizace testovaly (napŚ. 

ĠLP ĂMasarykŢv lesñ KŚtiny, LĐ Klokoļn§ (LZ KonopiġtŊ) a jin®. Na tŊchto LHC jiģ zŚ²zen® inventarizaļn² s²tŊ 

nepokrĨvaly cel® ¼zem² LHC, ale jen ļ§st. Pokud dojde k situaci, ģe je tŚeba inventarizaļn² s²Š rozġ²Śit na dalġ² ļ§sti 

zaŚizovan®ho celku, byla by ġkoda zakl§dat ji ¼plnŊ znova na cel®m ¼zem², pokud lze pŢvodn² s²Š vyuģ²t. V tomto 

pŚ²padŊ se pŢvodn² s²Š zaŚad² do samostatn®ho strata a zbytek ¼zem² do jednoho, ļi v²ce dalġ²ch strat. 

b) Poģadavek na zpŚesnŊn² vĨsledkŢ inventarizace pro d²lļ² ļ§sti inventarizovan®ho ¼zem² (napŚ, hospo-

d§Śsk® skupiny, poles², rev²ry, nebo lesnick® ¼seky) 
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Vyhl§ġka stanovuje limity pro minim§ln² spolehlivost vĨsledkŢ inventarizace pouze na celek (LHC, nebo jeho ļ§st, 

kter® je inventarizovan§ metodou trvalĨch inventarizaļn²ch ploch). To v praxi mŢģe znamenat, ģe pokud se s²Š in-

ventarizaļn²ch lokalit zvol² jen tak hust§, aby odhady parametrŢ byly dostateļn® pro celek, pravdŊpodobnŊ nebudou 

dostateļn® pro d²lļ² ļ§sti. Nebudou dostateļnŊ pŚesn® ani pro ¼daje o stavu lesa uv§dŊn® pro hospod§Śsk® skupiny 

dle znŊn² Ä4, odst. 3, p²smene e), body 2, 3 a 5-8.  

c) Ploġn§ heterogenita hospod§ŚskĨch skupin 

Pokud jsou hospod§Śsk® skupiny vyliġen® na inventarizovan® ļ§sti zaŚizovan®ho celku rŢznŊ velk®, spadne do nich 

v pŚ²padŊ, ģe cel® ¼zem² je pokryto jen jedn²m stratem o rovnomŊrn® hustotŊ inventarizaļn²ch lokalit, rŢznĨ poļet 

tŊchto lokalit. PloġnŊ menġ² hospod§Śsk® skupiny budou t²mto znevĨhodnŊny, protoģe do nich bude um²stŊno m®nŊ 

lokalit a vĨsledky nebudou dostateļnŊ spolehliv®. V praxi je bŊģn®, ģe na LHC dominuje jeden, nebo dva c²lov® 

hospod§Śsk® soubory a ostatn² jsou ploġnŊ minoritn². Pokud m§ vlastn²k z§jem z²skat spolehliv® odhady z§sob i pro 

ploġnŊ m§lo zastoupen® hospod§Śsk® soubory (zaŚazen® do samostatnĨch hospod§ŚskĨch skupin), mus² zde inven-

tarizaļn² s²Š zahustit na potŚebnĨ poļet ploch. To je moģn® pouze pokud takov® hospod§Śsk® skupiny budou zaŚazeny 

do samostatnĨch strat. 

d) Majetkov® zmŊny (zvŊtġen² plochy) inventarizovan®ho ¼zem² 

Pokud se LHC, kter® bylo historicky inventarizov§no metodou trvalĨch inventarizaļn²ch ploch, zvŊtġ² v dŢsledku 

slouļen² s jinĨm, dosud neinventarizovanĨm celkem (organizaļn² zmŊny, pŚikoupen² lesa atd.), je tato situace dŢvo-

dem k zaloģen² dalġ²ho strata. 

PŚ²padn® budouc² zmŊny hranic strat maj² pŚ²mĨ dopad na prŢbŊh i n§klady inventarizace. Pokud je stratum zmŊ-

nŊno, je podle platn® vyhl§ġky nutn® st§vaj²c² stratum zruġit a vymezit stratum nov®. V takov®m pŚ²padŊ se pŚi 

nejbliģġ² n§sleduj²c² inventarizaci souļasnŊ prov§d² ter®nn² ġetŚen² na ploch§ch novŊ vzniklĨch strat a opakuje se 

ġetŚen² na ploch§ch pŢvodn²ch strat z pŚedchoz² inventarizace. Tento postup vede k tomu, ģe inventarizaļn² n§klady 

na dan® stratum jsou v dan®m obdob² fakticky zdvojeny. Z uvedenĨch dŢvodŢ je vhodn® povaģovat strata za dlou-

hodobŊ stabiln² jednotky a jejich zakl§d§n² prov§dŊt aģ po peļliv®m zv§ģen². 

4.1.4 Principy stanoven² poļtu inventarizaļn²ch lokalit 

Vyhl§ġka stanov², ģe minim§ln² celkovĨ poļet inventarizaļn²ch lokalit je 50 na inventarizovanĨ celek (nebo jeho 

ļ§st, kde je c²lem vyuģ²t kontroln² metodu HĐL) a z§roveŔ minim§lnŊ 5 inventarizaļn²ch lokalit na jedno stratum. 

Minim§ln² poļet inventarizaļn²ch lokalit se tedy d§ definovat n§sledovnŊ: 

ὲ άὥὼổυπȠὲ υỖ 

nmin pŚedstavuje minim§ln² poļet inventarizaļn²ch lokalit a ns poļet vytvoŚenĨch strat. Pokud tedy poļet strat pŚe-

s§hne deset, bude minim§ln² poļet lokalit na celek vyġġ², neģ 50. 

Vyhl§ġka d§le, kromŊ minim§ln²ho poļtu inventarizaļn²ch lokalit nmin, stanov² v Ä7c maxim§ln² pŚ²pustn® hodnoty 

absolutnŊ, nebo relativnŊ vyj§dŚenĨch smŊrodatnĨch chyb (viz kapitola 3.17) odhadu z§sob a celkov® vĨġe tŊģby. 

To, zda poļet lokalit, stanovenĨ na zaļ§tku procesu zpracov§n² LHP, spln² podm²nky maxim§ln²ch smŊrodatnĨch 

chyb, se zpracovatel LHP dozv² aģ pot®, kdy je cel§, na poļ§tku procesu stanoven§ sada inventarizaļn²ch lokalit 

promŊŚena v ter®nu a n§slednŊ vyhodnocena. Pro vŊtġinu lesn²ch majetkŢ bude pravdŊpodobnŊ i pouhĨch 50 inven-

tarizaļn²ch lokalit (nebo v pŚ²padŊ v²ce neģ deseti strat n§sobek poļtu strat hodnotou 5) dostateļnĨ. V nŊkterĨch 

situac²ch vġak minim§ln² poļet lokalit staļit nebude. 

Pokud napŚ. inventarizovanĨ celek zahrnuje vĨraznŊ vyġġ², neģ 10% pod²l bezles² a jinĨch ploch (pŚ²padnŊ tak® 

neschŢdn®, nebo nepŚ²stupn® porostn² pŢdy), inventarizaļn² plochy, jejichģ stŚedy padnou na tyto pozemky, nejsou 

v ter®nu inventarizov§ny a vyluļuj² se z vyhodnocen². O tyto plochy se pak sniģuje skuteļnĨ poļet ploch, kter® do 

vĨpoļtu vstupuj². Tento efekt pak zvyġuje hodnotu smŊrodatnĨch chyb. 

D§le, pokud m§ inventarizovanĨ celek v dŢsledku kalamitn²ch tŊģeb vysokĨ pod²l holin, nebo mladĨch porostŢ, kde 

stromy nedosahuj² hroub², vznikne t²m i potenci§lnŊ velkĨ pod²l inventarizaļn²ch ploch s nulovou, nebo k nule se 

bl²ģ²c² z§sobou. Tato skuteļnost zvyġuje hodnotu smŊrodatnĨch chyb, a tud²ģ nutnost zvolit v²ce inventarizaļn²ch 

ploch. ObecnŊ lze konstatovat, ģe pokud je pod²l holin a mlazin bez hroub² vyġġ² neģ 10% plochy celku, je nutno 

z§kladn² poļet inventarizaļn²ch lokalit 50 zvyġovat o cca 3 % na kaģd® procento pod²lu holin a mlazin nad z§kladn² 

hodnotu 10 %. 
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Pokud se stane, ģe vĨġe jedn® ze smŊrodatnĨch chyb pŚekroļ² maxim§ln² limit danĨ vyhl§ġkou v paragrafu 7c), 

dopŚedu stanovenĨ poļet inventarizaļn²ch lokalit mus² bĨt doplnŊn. Vlastn²k pak mus² vyļ²slit, kolik dalġ²ch lokalit 

je potŚeba, poģ§dat MZe o pŚidŊlen² jejich geografickĨch pozic a tuto novou sadu ploch domŊŚit a opakovat celĨ 

vĨpoļet nad daty inventarizace. Tato situace nemus² nutnŊ nastat jen pŚi prvotn²m zaŚ²zen² celku metodou trvalĨch 

inventarizaļn²ch ploch. Hroz² v podstatŊ kdykoliv pŚi kaģd® z n§sleduj²c²ch inventarizac² v pŚ²padech, kdy vlivem 

kalamit biotickĨmi, ļi abiotickĨmi ļiniteli dojde k zvĨġen² pod²lu holin, nebo vĨpadku vŊkovĨch, nebo tlouġŠkovĨch 

stupŔŢ). Pokud se tedy vlastn²k na zaļ§tku zaŚ²zen² metodou inventarizaļn²ch ploch spokoj² pouze s jejich minim§l-

n²m poļtem danĨm legislativou, nebo je jeho z§mŊrem investovat do zaŚ²zen² minim§ln² moģnou ļ§stku, pravdŊpo-

dobnost takov® situace se zvyġuje. 

N§sleduj²c² pŚ²klad uv§d² Śeġen² situace, kdy limitn² smŊrodatn® chyby nebyly splnŊny a vlastn²k mus² dodateļnŊ 

zvyġovat poļet inventarizaļn²ch lokalit. 

Vlastn²k se v prvotn² inventarizaci rozhodl pro minim§ln² poļet inventarizaļn²ch lokalit ὲ υπ. Po ter®nn²m mŊ-

Śen² a vyhodnocen² dat zpracovatel LHP zjistil, ģe odhad prŢmŊrn® hektarov® z§soby ļin² 363 m3/ha a ģe absolutn² 

smŊrodatn§ chyba je 46 m3/ha. Jej² relativn² vĨġe ļin² 12,6 % z hodnoty hektarov® z§soby.  

ObŊ hodnoty pŚekraļuj² povolen® limity (Ὁ ὣ ςυάȾὬὥ, nebo Ὁ ὣ ρπϷ). Z uvedenĨch vĨsledkŢ 

se vġak d§ zjistit, o kolik novĨch doplŔkovĨch inventarizaļn²ch lokalit nD je nutno poģ§dat, promŊŚit je v lese a 

pŚidat k datov® sadŊ pro vyhodnocen².  

ὲ ÍÉÎ
Ὁὣ ὲ

Ὁ ὣ
Ƞ

Ὁὣ ὲ

ὣ Ὁ ὣ ρππ
ὲ  

ὲ ÍÉÎ
τφȟφ υπ

ςυ
Ƞ

τφȟφ υπ

σφσȟρ ρπρππ
υπ ÍÉÎρχτȠψς υπ ψς υπ σς 

Tato situace by tedy znamenala pŚidat k jiģ existuj²c²m 50 inventarizaļn²ch lokalit jeġtŊ minim§lnŊ dalġ²ch 32. 

Z vĨġe uvedenĨch skuteļnost² vyplĨv§, ģe v praxi je vhodn® volit vyġġ² poļty inventarizaļn²ch lokalit. Optim§ln² 

poļet se d§ obecnŊ definovat jako kompromis mezi spolehlivost² inventarizace a n§klady, kter® je vlastn²k, nebo 

spr§vce lesa ochoten za lesn² hospod§ŚskĨ pl§n postavenĨ na b§zi trvalĨch inventarizaļn²ch ploch zaplatit. Z titulu 

vyhl§ġky mus² m²t LHC, pro kterĨ lze zaŚ²zen² lesa na b§zi trvalĨch inventarizaļn²ch ploch prov®st, minim§lnŊ 50 

ha. Z hlediska vynaloģenĨch n§kladŢ je u takto mal®ho lesn²ho majetku za souļasnĨch cen zpracov§n² LHP ekono-

micky nevĨhodn®. 

Ekonomick® aspekty samozŚejmŊ ovlivŔuje volbu poļtu inventarizaļn²ch ploch. UveŅme si to na n§sleduj²c²ch pŚ²-

kladech. 

PŚ²klad ļ. 1 

Vlastn²kovi staļ² minim§ln² poļet Î  50 inventarizaļn²ch lokalit a za novĨ LHP metodou inventarizaļn²ch ploch 

je ochoten zaplatit ļ§stku maxim§lnŊ 650 Kļ/ha. Jeho LHC m§ vĨmŊru ‗  350 ha. PŚedpokl§dejme, ģe nab²d-

kov§ cena extern²ho dodavatele za ter®nn² inventarizaci jedn® inventarizaļn² lokality #   ςτππ +é. D§le pŚedpo-

kl§dejme, ģe dodateļn® n§klady na finalizaci LHP budou napŚ²klad #  450,- Kļ/ha. VĨsledn§ cena cel®ho LHP 

pak je 

 ὅ #
ᶻ

τυπυπςτππȾσυπḙχωσ +éȾÈÁȢ  

Pro vlastn²ka o vĨmŊŚe 350 ha by tedy i pŚi minim§ln²m poļtu inventarizaļn²ch lokalit bylo pouģit² metody inven-

tarizaļn²ch ploch draģġ² neģ ļ§stka, kterou je ochoten zaplatit. Toto samozŚejmŊ plat² pŚi pouģit² uvedenĨch cen. 

Vzorec je kaģdop§dnŊ obecnĨ a je moģn® jej vyuģ²t pro jak®koliv aktu§ln² ceny napŚ. z nab²dky taxaļn² kancel§Śe. 

PŚ²klad ļ. 2 

Vlastn²k rozdŊlil svŢj LHC do ns =12 strat. Do kaģd®ho strata pl§nuje um²stit poļet ὲ φ inventarizaļn²ch lokalit. 

CelkovĨ poļet inventarizaļn²ch lokalit bude ὲ φz ὲ χς. Celkov§ vĨmŊra LHC tohoto vlastn²ka je ‗  

 480 ha. Jedn§ se o LHC vŊtġ² vĨmŊry neģ v pŚedchoz²m sc®n§Śi, proto zde pŚedpokl§dejme doplŔkov® n§klady CD 

= 380,- Kļ. Za jakou cenu poŚ²d² LHP za pouģit² ceny 2400 Kļ za jednu inventarizaļn² plochu? 
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ὅ #
Î #z

‗
σψπχςςτππȾτψπχτπ +éȾÈÁȢ 

PŚ²klad ļ. 3 

Vlastn²k s plochou lesa ‗ φȢυππ Ὤὥ rozdŊlil svŢj celek do 15 hospod§ŚskĨch skupin. Pro kaģdou hospod§Śskou 

skupinu vytvoŚil samostatn® stratum. PrŢmŊrnĨ poļet inventarizaļn²ch lokalit na stratum m§ ὲ υυ. Jeho z§mŊ-

rem bylo dos§hnout pro kaģdou hospod§Śskou skupinu smŊrodatnou chybu odhadu z§sob maxim§lnŊ 25 m3/ha. 

Vzhledem ke znaļn® velikosti LHC zde budou doplŔkov® n§klady # = 290,- Kļ. Cena LHP bude pŚi vĨġe uvede-

nĨch cen§ch rovna 

ὅ #
Î #z

‗
ςωπρυυυ ςτππȾφυππυωυ +éȾÈÁ 

Z vĨġe uvedenĨch pŚ²kladŢ vyplĨv§, ģe pŚi pl§nov§n² inventarizace a ¼vah§ch o optim§ln²m poļtu inventarizaļn²ch 

lokalit hraje roli v²ce faktorŢ a ekonomika je jedn²m z nejdŢleģitŊjġ²ch.  

LHP postavenĨ na inventarizaci je vĨhodnŊjġ² pro vŊtġ² lesn² celky, protoģe vŊtġ² rozloha inventarizovan®ho LHC 

nutnŊ neznamen§ ¼mŊrnŊ vyġġ² poļet inventarizaļn²ch lokalit. Na vŊtġ²ch celc²ch lze pŚi stejn® cenŊ za 1 ha dos§h-

nout vyġġ² spolehlivost odhadŢ a rozdŊlit LHC do v²ce hospod§ŚskĨch skupin. 

4.1.5 Nastaven² konfigurace inventarizaļn²ch lokalit 

Konfigurac² inventarizaļn² lokality se rozum² problematika vysvŊtlen§ v kapitol§ch 3.4 a 3.5. Vyhl§ġka pŚipouġt² 

m²t v r§mci jedn® inventarizaļn² lokality jednu aģ ļtyŚi inventarizaļn² plochy (viz obr§zek ļ. Obr§zek 1 v kapitole 

3.4). I kdyģ tato moģnost existuje, autorŢm nen² zn§m pŚ²pad, kdy by byl v ĻR pro provozn² inventarizaci vyuģit 

jinĨ design, neģ jedna inventarizaļn² plocha na lokalitŊ, pŚiļemģ obŊ maj² totoģnou pozici stŚedu. Proto pro ¼ļely 

t®to metodiky budeme uvaģovat pouze s touto konfigurac². 

D§le je souļ§st² konfigurace i volba poļtu kruhovĨch inventarizaļn²ch podploch a jejich registraļn²ch limitŢ (viz. 

obr§zek ļ. Chyba! Nenalezen zdroj odkazŢ.). Poļet a velikost podploch a s nimi souvisej²c²ch registraļn²ch hranic 

tlouġtŊk kmenŢ se vol² tak, aby prŢmŊrnĨ poļet zaregistrovanĨch kmenŢ za vġechny inventarizaļn² plochy neklesl 

pod 10. 

Doporuļujeme volit alespoŔ dvŊ inventarizaļn² podplochy. Volba dvou, nebo tŚ² podploch totiģ dovoluje zachytit 

minim§ln² potŚebnĨ poļet vzorn²kŢ pro dostateļnou vypov²dac² schopnost inventarizace a z§roveŔ jich neregistrovat 

zbyteļnŊ mnoho (Kom§nek a kol., 2024). Design s v²ce podplochami proto optimalizuje i spotŚebu ļasu na zmŊŚen² 

jedn® inventarizaļn² lokality a usnadŔuje pl§nov§n² spotŚeby ļasu na inventarizaci jako celek. Tato velk§ vĨhoda 

proto pŚevaģuje nevĨhody tohoto designu, kterĨmi jsou vyġġ² poļet hraniļn²ch stromŢ a v²ce registraļn²ch hranic 

pro tzv. dorost (viz. 3.8), protoģe kaģd§ podplocha m§ svou vlastn² minim§ln² prahovou tlouġŠku. PŚes uveden® 

nevĨhody je tento design asi nejvhodnŊjġ² jako podklad pro LHP na b§zi inventarizaļn²ch ploch. 

Kaģd® stratum mŢģe m²t vlastn² konfiguraci inventarizaļn²ch lokalit a tak® vlastn² poļet inventarizaļn²ch podploch 

a hraniļn²ch tlouġtŊk vzorn²kŢ. V praxi vġak doporuļujeme konfiguraci volit jednotnŊ pro vġechna strata. 

N§sleduj²c² pŚ²klad ukazuje jednu z mnoha moģnost² nastaven² polomŊrŢ podploch a prahovĨch tlouġtŊk pro jednot-

liv® podplochy. Tato konfigurace byla pŢvodnŊ navrģena a vyuģ²v§na v n§rodn²ch parc²ch ĻR a na nŊkterĨch lesn²ch 

majetc²ch (napŚ. ĠLP KŚtiny Mendelovy univerzity v BrnŊ). 

Tabulka 2: PŚ²klad volby polomŊrŢ podploch a minim§ln²ch prahovĨch tlouġtŊk 

Podplocha PolomŊr podplochy r [m] VĨļetn² tlouġŠka d1,3 [mm] 

1 3 Ó 70 

2 7 Ó 120 

3 12,616 Ó 300 

 

Dalġ² moģnost² je konfigurace vyuģ²van§ souļasnou metodologi² n§rodn² inventarizace lesŢ (viz n§sleduj²c² tabulka). 

Tabulka 3: Volba polomŊrŢ podploch a prahovĨch tlouġtŊk v NIL ĻR 

Podplocha PolomŊr podplochy r [m] VĨļetn² tlouġŠka d1,3 [mm] 

1 5 Ó 70 

2 12,616 Ó 270 



Metodika optimalizace sbŊru dat a standardizovan®ho vyhodnocen² statistick® provozn² inventarizace pro vĨstupy do LHP 

22 

 

4.1.6 Volba relaskopick®ho n§sobn®ho faktoru pro vĨbŊr vzorn²kŢ 2. stupnŊ 

Problematika byla jiģ uvedena v kapitole ļ. 3.27. V provozn² inventarizace nen² nutn® mŊŚit vĨġky vġech registro-

vanĨch kmenŢ hroub². Je dokonce ģ§douc² mŊŚit jich minim§ln² moģn® mnoģstv², ale zato je mŊŚit co nejpŚesnŊji. 

Vzorn²ky, na kterĨch se bude vĨġka mŊŚit, se vyb²r§ na z§kladŊ relaskopick®ho principu. Vzorn²kem se mŢģe st§t 

takovĨ kmen hroub², kterĨ nen² suchĨ, zlomenĨ, nebo vĨraznŊ nahnutĨ, u kter®ho vzd§lenost od stŚedu inventari-

zaļn² plochy je menġ², nebo rovna hodnotŊ ὨȢ ς Ὢϳ , kde d1.3 je tlouġŠka vzorn²ku v centimetrech a f je zvolenĨ 

relaskopickĨ faktor. Tento princip zaruļuje, ģe vzorn²k, kterĨ byl vzorn²kem 2. stupnŊ v minul® inventarizaci j²m 

bude i v t® souļasn®. 

Logicky vyplĨv§, ģe ļ²m vŊtġ² relaskopickĨ faktor, t²m vŊtġ² z§mŊrnĨ ¼hel a t²m m®nŊ vzorn²kŢ pro mŊŚen² vĨġek 

bude vybr§no. Vyhl§ġka ukl§d§, ģe relaskopickĨ faktor pro vĨbŊr vzorn²kŢ 2. Ś§du m§ bĨt volen v rozpŊt² 4-12 tak, 

aby prŢmŊrnĨ poļet vzorn²kŢ na inventarizaļn² plochu neklesl pod 2 kusy. 

Tuto podm²nku splŔuje teoreticky i faktor 12, ale pouze v pŚ²padŊ, ģe se na inventarizovan®m majetku nevyskytuj² 

zlomy (vrġkov®, korunov® i kmenov®), souġe a nahnut® stromy. To je vġak v praxi nere§ln®, a proto doporuļujeme 

volit faktor do hodnoty 10. 

Kaģd® stratum mŢģe m²t podle dikce vyhl§ġky jinou hodnotu relaskopick®ho faktoru. V praxi doporuļujeme re-

laskopickĨ faktor volit jednotnŊ pro vġechna strata. 

4.1.7 Ģ§dost o pŚidŊlen² pozic inventarizaļn²ch lokalit z n§rodn² referenļn² s²tŊ 

Pokud jde o prvotn² inventarizaci na trvalĨch inventarizaļn²ch ploch§ch, v r§mci pŚ²pravnĨch prac² pŚed samotnĨm 

zapoļet²m inventarizace je nutn®, pot®, co jsme si ujasnili rozdŊlen² inventarizovan®ho celku do strat a hospod§Ś-

skĨch skupin a poļty inventarizaļn²ch lokalit v r§mci kaģd®ho strata (vļetnŊ designu), poģ§dat Ministerstvo zemŊ-

dŊlstv² o pŚidŊlen² polohy inventarizaļn²ch lokalit. Ģ§dost se pod§v§ na z§kladŊ vzoru uveden®ho v pŚ²loze ļ. 11.1. 

Ģ§dost mus² dle dikce vyhl§ġky obsahovat n§sleduj²c² povinn® ¼daje: 

a) identifikaci vlastn²ka, 

b) identifikaci celku, 

c) digit§ln² vektorov® vymezen² hranic celku a jeho inventarizovan® ļ§sti, 

d) seznam a definice novĨch strat podle pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky. 

e) konfiguraci inventarizaļn²ch lokalit a poļty kruhovĨch podploch pro jednotliv§ strata 

Po vyŚ²zen² ģ§dosti obdrģ² kontaktn² osoba, uveden§ v ģ§dosti, e-mailem soubor se seznamem inventarizaļn²ch lo-

kalit s uveden²m jejich geografick® polohy v referenļn²m syst®mu JTSK (bez uveden² nadmoŚsk® vĨġky). 

4.1.8 PŚevod souŚadnic pŚidŊlenĨch lokalit do syst®mu WGS84 

Pro ¼ļely dohled§n² pozic inventarizaļn²ch ploch v ter®nu mus²me, pokud pouģ²v§me nŊkterou z bŊģnĨch mobiln²ch 

navigaļn²ch aplikac² (napŚ²klad Mapy.com) pŚev®st souŚadnice inventarizaļn²ch lokalit do syst®mu WGS84, ve kte-

r®m vŊtġina volnŊ dostupnĨch mobiln²ch aplikac² urļenĨch pro navigaci pracuje. SouŚadnice lze transformovat 

mnoha zpŢsoby, napŚ. v nŊkter®m z geografickĨch informaļn²ch syst®mŢ, pokud je uģivatel zbŊhlĨ v pr§ci s nimi. 

Jednoduġġ² moģnost² je napŚ. vyuģit² webov® aplikace na str§nk§ch Ļesk®ho ¼Śadu zemŊmŊŚiļsk®ho a katastr§ln²ho. 

Poskytuje garantovanĨ pŚesnĨ pŚevod souŚadnic (https://geoportal.cuzk.cz -> Aplikace -> Geodetick® aplikace -> 

Transformace souŚadnic). SouŚadnice lze transformovat buŅ jednotlivŊ, nebo hromadnŊ po nahr§n² textov®ho sou-

boru se zdrojovĨmi souŚadnicemi. N§sleduj²c² obr§zek prezentuje transformaci souŚadnice jedn® inventarizaļn² plo-

chy. 

https://geoportal.cuzk.cz/
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Obr§zek 5: Webov§ aplikace ĻUZK pro transformaci souŚadnic 

  

Aplikace vyģaduje kromŊ horizont§ln²ch souŚadnic tak® nadmoŚskou vĨġku lokality. Đdaj o nadmoŚsk® vĨġce vġak 

v pŚidŊlenĨch souŚadnic²ch nen² k dispozici. Pro umoģnŊn² pŚevodu proto k souŚadnic²m pŚid§me vģdy nadmoŚskou 

vĨġky 0 m n.m.  

4.2 Doporuļen® vybaven² pro ter®nn² inventarizaci 

4.2.1 Navigace na pozici inventarizaļn² lokality (plochy)  

NejlevnŊjġ² a nejjednoduġġ² moģnost² umoģŔuj²c² lokalizaci stŚedŢ inventarizaļn²ch ploch je vyuģit² mobiln²ho tele-

fonu vybaven®ho GNSS pŚij²maļem. I levnŊjġ² modely souļasnĨch mobiln²ch telefonŢ obsahuj² integrovan® GNSS 

ļipy schopn® zpracovat sign§ly z v²ce druģicovĨch konstelac² (napŚ. GPS, GLONASS, Galileo). Pokud je v zaŚ²zen² 

nainstalov§n nŊkterĨ zdarma dostupnĨ navigaļn² klient (napŚ. Mapy.com), poskytuje takov® Śeġen² polohovou navi-

gaci na inventarizaļn² body s pŚesnost² dostateļnou pro ter®nn² inventarizaci. PŚesnost takov®ho Śeġen² je v praxi 

srovnateln® s bŊģnĨmi turistickĨmi/pŚenosnĨmi GPS pŚij²maļi. Pro bŊģn® dohled§n² stŚedŢ inventarizaļn²ch ploch 

v lese pŚedstavuje modern² mobiln² telefon za pŚedpokladu spr§vn® konfigurace aplikace, dostateļn®ho zisku sign§lu 

a vhodn®ho nastaven² zobrazen² souŚadnic prakticky pouģitelnou a ekonomickou volbu. Polohov§ pŚesnost bŊģn®ho 

ĂchytrĳőŸљ telefonu pƘi ideČlnŖch podmŖnkČch dosahujĲ dnes zhruba ӆ 5 metrƹ. V lese pod korunami stromŢ, nebo 

pŚi horġ²m ĂvĨhleduñ na oblohu se pŚesnost dost§v§ do rozpŊt² 10ï30 m, vĨjimeļnŊ v²ce. 

4.2.2 ZjiġtŊn² magnetick® deklinace 

Pro zjiġtŊn² magnetick® deklinace doporuļujeme vyuģ²t volnŊ staģiteln® mobiln² aplikaci CrowdMag, kter§ je pro-

duktem americk® univerzity v Coloradu. Je k dispozici zdarma pro operaļn² syst®my Android i iOS. Aplikace m§ 

funkci Magnetic calculator, kter§ si sama zjist² polohu telefonu a vypoļ²t§ hodnotu magnetick® deklinace pro aktu-

§ln² datum mŊŚen². 

4.2.3 Stabilizace stŚedŢ inventarizaļn²ch ploch 

Pro trvanlivou stabilizaci inventarizaļn²ch ploch je nutn® zatlouct v m²stŊ stŚedu do zemŊ kovovĨ pŚedmŊt pro bu-

douc² pŚesn® dohled§n² polohy stŚedu plochy. Ide§ln² je standardn² geodetickĨ mezn²k s kovovĨm j§drem, ale vzhle-

dem k rostouc²m cen§m postaļ² ģebrovan§ beton§Śsk§ ocel (roxor) v d®lce minim§lnŊ 30 cm a o tlouġŠce alespoŔ 8 

mm pro dostateļn® kotven² v ter®nu. Mezn²k, ļi roxor je potŚeba zatlouct kladivem do zemŊ tak, aby vrchol nevy-

ļn²val nad ¼roveŔ ter®nu. Mohl by pak bĨt vytrģen napŚ. ļelem kmene taģen®ho za traktorem pŚi tŊģebn²ch z§saz²ch 

v porostu.  
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D§le je potŚeba pro trval® oznaļen² pomocnĨch navigaļn²ch objektŢ m²t k dispozici ġtŊtec a venkovn², vodou Śedi-

telnou trvanlivou barvou, pokud moģno neutr§ln²ho odst²nu (napŚ. matn§ hr§ġkovŊ zelen§ barva). 

4.2.4 Oznaļov§n² mŊŚiġtŊ vĨļetn² tlouġŠky na inventarizovanĨch kmenech 

Pro pŚesn® opakovan® mŊŚen² vĨļetn² tlouġŠky vzorn²kŢ je vĨhodn® oznaļit m²sto pŚikl§d§n² prŢmŊrky na kmeni 

nen§padnĨm pŚedmŊtem. V praxi se osvŊdļily rŢzn® druhy drobnĨch sedl§ŚskĨch hŚebŢ, pŚip²n§ļkŢ, ļi bŊģn® sponky 

aplikovan® na m²sto ruļn² sponkovaļkou. Nelze asi na tomto m²stŊ doporuļit jeden optim§ln² zpŢsob. Roli zde hraje 

nen§padnost, trvanlivost a snadn§ opŊtovn§ identifikace. PŚip²n§ļky s barevnou poplastovanou hlaviļkou jsou levn®, 

snadno se opŊtovnŊ identifikuj², ale mohou pŚit§hnout nechtŊnou pozornost n§vġtŊvn²kŢ lesa. Sponky jsou trvanliv® 

a nen§padn®, ale ļasto je nutno pŚi opakovan® identifikaci po 10 letech hledat malĨm kapesn²m detektorem kovŢ, 

protoģe splĨvaj² s povrchem stromu a nen² snadn® je objevit zrakem. 

4.2.5 MŊŚen² tlouġtŊk 

Pro mŊŚen² tlouġtŊk vzorn²kŢ doporuļujeme vyuģ²t klasickou lesnickou hlin²kovou prŢmŊrku s milimetrovou stup-

nic² (napŚ. Mantax). V taxaļn² praxi se dnes sice bŊģnŊ vyuģ²vaj² obvodov§ p§sma, ta ale pro ¼ļely provozn² inven-

tarizace nedoporuļujeme. Vġechny vzorn²ky (kmeny, i paŚezy) by totiģ mŊly bĨt mŊŚeny jednotnĨm zpŢsobem. 

TlouġŠka kmene se mŊŚ² ve vĨġce 1,3 m, kdeģto tlouġŠka paŚezu na nejvyġġ²m m²stŊ Śezn® plochy, nebo plochy 

zlomu. PŚedevġ²m pro mŊŚen² paŚezŢ je vyuģit² obvodov®ho p§sma nepraktick®. Dalġ²m dŢvodem, kterĨ hovoŚ² pro 

volbu klasick® prŢmŊrky je fakt, ģe pozice kmene je souļtem vzd§lenosti od stŚedu inventarizaļn² plochy po povrch 

kmene a poloviny tlouġŠky kmene (paŚezu) ve smŊru ke stŚedu inventarizaļn² plochy. PŚi pouģit² prŢmŊrky je tedy 

zamŊŚen² polohy stŚedu prŢmŊtu kmene, ļi paŚezu pŚesnŊjġ². U posuzov§n², zda bude kmen zahrnut jako vzorn²k 2. 

stupnŊ, je d§le dŢleģit§ tlouġŠka kmene zmŊŚen§ ve smŊru kolmo na spojnici stŚed kmene ï stŚed inventarizaļn² 

plochy. MŊŚen² prŢmŊrkou poskytne obŊ tlouġŠky (ve smŊru a kolmo na smŊr ke stŚedu plochy) a umoģn² tedy sbŊr 

pŚesnŊjġ²ch dat. 

4.2.6 ZamŊŚov§n² pozic objektŢ a mŊŚen² vĨġek 

Pro zamŊŚov§n² pozic objektŢ (vzorn²kŢ, pomocnĨch navigaļn²ch objektŢ atd.) a d§le pro mŊŚen² vĨġek doporuļu-

jeme vyuģ²t v²ce¼ļelovĨ pŚ²stroj TruPulse 360 vyr§bŊnĨ americkou firmou LaserTech. PŚ²stroj umoģŔuje mŊŚen² 

vertik§ln²ch ¼hlŢ (s pŚesnost² Ñ0,1 Á) a tak® horizont§ln²ch azimutŢ (s pŚesnost² Ñ1 Á). Nav²c je vybaven laserovĨm 

d§lkomŊrem pro mŊŚen² vzd§lenost² s pŚesnost² na 10 cm pŚi vyuģit² odrazky. Pro ¼ļely inventarizace na trvalĨch 

inventarizaļn²ch ploch§ch se jedn§ o dostateļnŊ pŚesnĨ a univerz§ln² pŚ²stroj pro zamŊŚov§n² polohy, kterĨ m§, 

oproti podobnĨm pŚ²strojŢm vyuģ²vanĨm stŚelci na velk® vzd§lenosti, reģim pro mŊŚen² vĨġek stromŢ. V Ļesk® 

republice jej aktu§lnŊ prod§vaj² firmy Đstav pro vĨzkum lesn²ch ekosyst®mŢ, s.r.o. v J²lov®m u Prahy a firma geo-

obchod, s.r.o. z Pardubic. PoŚizovac² cena se pohybuje okolo 65.000, - Kļ.  

D§le je nutno k tomuto pŚ²stroji poŚ²dit dvŊ vĨtyļky vybaven® jednoduchou kruhovou odrazkou pro pŚesn® zamŊŚo-

v§n² pozic vzorn²kŢ a pŚ²padnĨch dalġ²ch objektŢ. 

4.2.7 Zaznamen§v§n² zmŊŚenĨch ¼dajŢ 

Na tomto m²stŊ by bylo ide§ln² doporuļit univerz§ln², standardizovan® a vġeobecnŊ dostupn® hardwarov® Śeġen² s 

vhodnĨm softwarem pro z§znam ter®nn²ch dat v elektronick® podobŊ. V dobŊ vzniku t®to metodiky vġak takov® 

Śeġen² v Ļesk® republice nen² k dispozici. Proto ponech§v§me volbu zpŢsobu z§znamu ter®nn²ch dat na uģivateli 

metodiky. 

Nab²z² se ġirok® spektrum moģnost² ï od nejlevnŊjġ² varianty v podobŊ ruļn²ho z§pisu mŊŚenĨch ¼dajŢ do pap²ro-

v®ho z§pisn²ku, pŚes poŚ²zen² ter®nn²ho poļ²taļe s nainstalovanĨm tabulkovĨm procesorem (napŚ. MS Excel), aģ po 

vytvoŚen² vlastn²ho formul§Śe pro z§pis ter®nn²ch dat nad nŊkterĨm z dostupnĨch datab§zovĨch syst®mŢ (napŚ. MS 

Access). Aļkoli mŢģe v dneġn² elektronick® dobŊ zm²nka o ruļn²m z§znamu pŢsobit ¼smŊvnŊ, tento zpŢsob se pŚi 

inventarizac²ch dodnes vyuģ²v§ i ve vyspŊlĨch z§padn²ch zem²ch (napŚ. ve ĠvĨcarsku). 

Ruļn² z§znam nav²c pŚisp²v§ ke zvĨġen² bezpeļnosti uchov§n² dat. Po dokonļen² ter®nn²ch prac² a n§sledn®m pŚe-

pisu dat do poļ²taļe mohou bĨt pap²rov® z§pisn²ky archivov§ny a uchov§ny pro budouc² potŚebu kontroly, nebo 

oprav pŚepisu s menġ²m rizikem ztr§ty, neģ jak® pŚedstavuj² elektronick® datov® nosiļe. V n§sleduj²c²ch kapitol§ch 

dotĨkaj²c²ch se ter®nn²ho sbŊru dat pŚedstav²me n§vrh podoby tabulek pro z§pis ter®nn²ch ¼dajŢ. 
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4.3 Vlastn² ter®nn² sbŊr dat 

4.3.8 Navigace na inventarizaļn² plochu a stabilizace stŚedu inventarizaļn² plochy  

N§sleduj²c² uk§zka je jen jednou z moģnost², jak v ter®nu dohledat pozici stŚedu inventarizaļn² lokality. Pro pŚ²klad 

navigace uv§d²me zdarma dostupnou aplikaci Mapy.com. SouŚadnice bodu, na kterĨ se chceme navigovat, se v t®to 

aplikaci, stejnŊ jako ve vŊtġinŊ neplacenĨch univerz§ln²ch aplikac² zad§v§ v syst®mu WGS84. Po zad§n² souŚadnic 

dovede aplikace napl§novat navigaci na lokalitu s pŚesnost² do 10 m od projektovan® pŚesn® pozice. 

Obr§zek 6: Princip vyuģit² mobiln² aplikace k navigaci na zvolen® souŚadnice 

 

1) Đvodn² obrazovka aplikace 

 

2) Ruļn² zad§n² souŚadnic 

 

3) SpuġtŊn² navigace na plochu 

 

Po spuġtŊn² aplikace zad§me ruļnŊ, nebo nakop²rujeme souŚadnice generovan®ho stŚedu lokality do horn²ho vyhle-

d§vac²ho dialogu. SouŚadnice zemŊpisn® ġ²Śky a d®lky mus² bĨt v t®to aplikaci oddŊleny ļ§rkou a za zemŊpisnou 

ġ²Śkou mus² bĨt pŚ²znak N indikuj²c² severn² polokouli. Za zemŊpisnou d®lkou mus² d§le pro podm²nky ĻR bĨt 

pŚ²znak E (pozice vĨchodnŊ od nult®ho poledn²ku). Po zad§n² souŚadnic stiskneme kl§vesu Enter. 

Aplikace n§m uk§ģe c²lovou pozici a navrhne trasu (moģno volit autem, veŚejnou dopravou, pŊġky..). Polohov§ 

pŚesnost je indikov§na st²novanĨm kruhem okolo naġ² aktu§ln² pozice a smŊr, kterĨm je telefon natoļen ġipkou.  

Obr§zek 7: Indik§tor pozice a smŊru v aplikaci Mapy,com 

 

Pokud se pŚi navigaci na pozici inventarizaļn² lokality sesouhlas² pozice c²le s indik§torem polohy, dostali jsme se 

do bl²zkosti inventarizaļn² lokality. 

4.3.9 Stabilizace nov® inventarizaļn² plochy 

Po ukonļen² navigace pomoc² mobiln² aplikace je nutno stŚed nov® inventarizaļn² plochy Ăstabilizovatñ. Stabilizace 

pŚedstavuje soubor krokŢ k zajiġtŊn² budouc²ho opŊtovn®ho nalezen² stŚedu plochy. Stabilizace se dŊje ve dvou kro-

c²ch: 

a) Vetknut²m kovov®ho mezn²ku na m²stŊ stabilizace stŚedu plochy 

b) ZamŊŚen²m pozice minim§lnŊ dvou pomocnĨch navigaļn²ch objektŢ 

Pro stabilizaci stŚedu plochy je nejvhodnŊjġ² standardn² kovovĨ geodetickĨ mezn²k, ale vzhledem k rostouc²m cen§m 

postaļ² pro tento ¼ļel ģebrovan§ beton§Śsk§ ocel (roxor) v d®lce minim§lnŊ 30 cm a o tlouġŠce alespoŔ 8 mm pro 

dostateļn® kotven² v ter®nu. Mezn²k, ļi roxor je potŚeba zatlouct kladivem do zemŊ tak, aby vrchol nevyļn²val nad 
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¼roveŔ ter®nu. KovovĨ pŚedmŊt vetknutĨ do zemŊ pod ¼roveŔ ter®nu zajist² v budoucnu pŚesn® dohled§n² stŚedu 

inventarizaļn² plochy pomoc² detektoru kovŢ. Pokud nen² moģn® na m²stŊ stŚedu plochy zatlouct kovovĨ mezn²k, 

je nutno stabilizovat tzv. n§hradn² stŚed. DŢvodem mŢģe bĨt pŚ²tomnost pŚedmŊtu, nebo skaln²ho podkladu. N§-

hradn² stŚed mus² bĨt viditelnĨ ze stŚedu inventarizaļn² plochy. Pro zamŊŚov§n² pozice potŚebujeme vĨtyļku s pŚi-

pevnŊnou odrazkou (viz obr. Obr§zek 10). PŚi zamŊŚov§n² mus² mŊŚiļ st§t na stŚedu inventarizaļn² plochy.  VĨtyļku 

s odrazkou postav² figurant pŚesnŊ na pozici n§hradn²ho stŚedu. 

Neģ mŢģe doj²t k zamŊŚen² n§hradn²ho stŚedu, je tŚeba pŚ²stroj TruPulse360 zkalibrovat podle postupu pŚiloģen®ho 

v n§vodu pŚ²stroje. D§le je nutn® nastavit v pŚ²stroji hodnotu magnetick® deklinace podle aktu§ln²ho data a geogra-

fick® pozice mŊŚen². Hodnotu magnetick® deklinace lze zjistit pomoc² mobiln² aplikace CrowdMag (viz 4.1.5). Apli-

kaci je nutno m²t nainstalovanou na mobiln²m telefonu a pro spr§vnou funkci mus² m²t aplikace pŚ²stup k polohovĨm 

¼dajŢm telefonu. N§sleduj²c² obr§zek prezentuje otisk obrazovky s uk§zkou odeļten² obou parametrŢ.  

Obr§zek 8: Uk§zka pr§ce s aplikac² CrowdMag 

 

Po spuġtŊn² aplikace se kliknut²m na tlaļ²tko 

WWM aplikace pŚepne do teģimu kalkulace 

deklinace 

 

Kliknut²m na terļ²k polohy vpravo nahoŚe  se 

vyp²ġ² geografick® souŚadnice a nadmoŚsk§ 

vĨġka (Altitude). D§le kliknut²m na tlaļ²tko 

Calculate aplikace vypoļ²t§ deklinaci 

 

Hodnota magnetick® deklinace se vyp²ġe 

nahoŚe pod n§pisem Magnetic results. 

 

MŊŚiļ po kalibraci pŚ²stroje a nastaven² magnetick® deklinace zam²Ś² pŚ²stroj TruPulse 360 na odrazku na vĨtyļce, 

kterou figurant postavil na pozici n§hradn²ho stŚedu a stiskne tlaļ²tko mŊŚen². N§sleduj²c² obr§zek ļ. Obr§zek 9 

prezentuje vĨsledek mŊŚen². PŚep²n§n²m mezi mŊŚ²c²mi mody je moģn® zobrazit, odeļ²st a do z§pisn²ku zapsat vo-

dorovnou vzd§lenost (HD) a azimut ke stŚedu plochy (AZ). 

Obr§zek 9: MŊŚen² vodorovn® vzd§lenosti (HD) a azimutu (AZ) pŚ²strojem TruPulse360 

 

D§le je pro inventarizaļn² plochu nutn® zaznamenat pozice pomocnĨch navigaļn²ch objektŢ. Pro zamŊŚen² pomoc-

nĨch navigaļn²ch objektŢ je potŚeba vybrat buŅ stromy, nebo jin® markantn² a jednoznaļnŊ identifikovateln® objekty 

nach§zej²c² se mimo vnŊjġ² obrys inventarizaļn² plochy. Mus² bĨt viditeln® ze stŚedu inventarizaļn² plochy. U stromŢ 

mus² mŊŚiļ posoudit, zda je u nich pravdŊpodobnost zachov§n² do pŚ²ġt² inventarizace, tedy v horizontu deseti let. 

Takov® stromy by na sobŊ nemŊly m²t teļku reflexn²m sprejem, indikuj²c²m, ģe m²stn² lesn²k strom vyznaļil k tŊģbŊ. 

ZamŊŚuj² se minim§lnŊ dva pomocn® navigaļn² objekty. PŚi zamŊŚov§n² mus² mŊŚiļ s pŚ²strojem TruPulse 360 st§t 
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na stŚedu inventarizaļn² plochy. VĨtyļku s odrazkou postav² figurant k pomocn®mu navigaļn²mu objektu tak, aby 

byla z pohledu mŊŚiļe ve stŚedu prŢmŊtu navigaļn²ho objektu (viz n§sleduj²c² obr§zek).  

Obr§zek 10: Spr§vn§ pozice zamŊŚovac² vĨtyļky u stromu 

 

MŊŚiļ zam²Ś² pŚ²stroj TruPulse 360 na odrazku a stiskne tlaļ²tko mŊŚen². Postup odeļten² ¼dajŢ z pŚ²stroje je ob-

dobnĨ, jako u postupu zamŊŚov§n² pozice n§hradn²ho stŚedu plochy. 

Pomocn® navigaļn² objekty je nutno viditelnŊ oznaļit trvanlivou venkovn² barvou nejl®pe hr§ġkovŊ zelen®ho od-

st²nu. 

Obr§zek 11: PŚ²klad viditeln®ho oznaļen² pomocnĨch navigaļn²ch objektŢ 

 

4.3.10 Popisn® ¼daje inventarizaļn² plochy 

Pro zaznamen§n² popisnĨch ¼dajŢ inventarizaļn² plochy doporuļujeme vyuģ²t ter®nn² z§pisn²k v pŚ²loze ļ. 11.2. 

N§sleduj²c² vĨŚez prezentuje hlaviļku z§pisn²ku s ¼daji nutnĨmi k vyplnŊn². 
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Tabulka 4: Hlaviļka ter®nn²ho z§pisn²ku s ¼daji o inventarizaļn² ploġe 

 

Lev§ strana tabulky obsahuje identifikaļn² ¼daje plochy, pŚ²sluġnost ke stratu a hospod§Śsk® skupinŊ, lesn²mu typu 

a jednotce prostorov®ho rozdŊlen² lesa. D§le tak® datum a jm®no mŊŚiļe. Hodnotu nadmoŚsk® vĨġky a magnetick® 

deklinace lze zjistit pomoc² mobiln² aplikace CrowdMag (viz vĨġe).  

Đdaje ve stŚedn² a prav® horn² ļ§sti z§pisn²ku zvĨraznŊn® tuļnŊ v tabulce ļ. Tabulka 4: Hlaviļka ter®nn²ho z§pisn²ku 

s ¼daji o inventarizaļn² ploġe pŚedstavuj² sadu informac², kdy je nutno vybrat jednu z moģnost² v zaġkrt§vac²m se-

znamu. DŢvod neobnoven² polohy kmenŢ nen² u prvotn² inventarizace nutno vyplŔovat. D§le, pokud u poloģky 

ĂStabilizace stŚedu inventarizaļn² plochyñ je zatrģena hodnota 200, je nutno zadat pol§rn² souŚadnice n§hradn²ho 

stŚedu plochy.  

4.3.11 ZamŊŚen² polygonŢ mimo hranice strata, nebo mimo pŚ²stupn® a schŢdn® porostn² pŢdy 

Velmi dŢleģitĨm ¼dajem vztahuj²c²m se k inventarizaļn² ploġe je bl²zkost hranice inventarizovan®ho celku, strata, 

nebo nepŚ²stupn® a neschŢdn® porostn² pŢdy. Pokud stŚed inventarizaļn² plochy spadne mimo hranice inventarizo-

van®ho celku, pŚ²sluġn®ho strata, nebo porostn² pŢdy (bezles², jin® a ostatn² pozemky), plocha se nestabilizuje a 

neinventarizuje. MŢģe se ale st§t, ģe stŚed sice je uvnitŚ, ale ļ§st prostoru v bl²zkosti inventarizaļn² plochy se nach§z² 

mimo pŚ²stupnou a schŢdnou porostn² pŢdu, nebo mimo hranic celku, nebo strata. Takovou situaci je nutno pŚi 

zakl§d§n² nov® inventarizaļn² plochy trvale polohovŊ zamŊŚit pro ¼spŊġn® vyhodnocen² inventarizace. N§sleduj²c² 

uk§zka pŚedstavuje jednu z moģnĨch cest zamŊŚen² takov®to situace pol§rn²mi souŚadnicemi pomoc² univerz§ln²ho 

pŚ²stroje TruPulse 360. 

PŚed pouģit²m pŚ²stroje na kaģd® inventarizaļn² ploġe vģdy provedeme kalibraci pŚ²stroje podle pŚiloģen®ho n§vodu 

vĨrobce a ujist²me se, ģe je v nastavena m²stn² hodnota magnetick® deklinace dle n§vodu pŚ²stroje. 

Na obr§zku ļ. Obr§zek 12 je v n§zorn®m pŚ²kladu zelenŊ vyznaļena hranice inventarizaļn² plochy. Kolem n² je 

vykreslena obalov§ z·na o dvojn§sobku polomŊru nejvŊtġ² podplochy inventarizaļn² plochy. V t®to obalov® z·nŊ je 

vģdy nutno zaznamenat pŚ²tomnost n§sleduj²c²ch situac²: 

a) ¼zem² mimo inventarizovanĨ celek, nebo mimo stratum, do kter®ho stŚed inventarizaļn² plochy pŚ²sluġ² 

(mŢģe se st§t, ģe se inventarizaļn² plocha nach§z² bl²zko hranic strata, nebo v bl²zkosti hranice inventari-

zovan®ho celku).  

b) nepŚ²stupn®, nebo neschŢdn® ¼zem² (takov® ¼zem², na kter® nelze z nŊjak®ho dŢvodu vkroļit, napŚ. 

ochrann® p§smo PHO nach§zej²c² se za plotem, prudk§ sk§la, baģina na raġeliniġti a podobnŊ). 

c) ¼zem² spadaj²c² mimo porostn² pŢdu (ve smyslu znŊn² Ä 1, odst. 1, p²sm. a) vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. o 

hospod§Śsk® ¼pravŊ lesŢ) 
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Obr§zek 12: PŚ²klad zaznamen§n² pŚ²tomnosti polygonŢ ploch mimo zaŚizovanĨ celek. stratum, nebo pŚ²stup-

nou a schŢdnou porostn² pŢdu v bl²zkosti inventarizaļn² plochy 

 

 

UvedenĨ pŚ²klad pŚedstavuje situaci, kdy je pobl²ģ inventarizaļn² plochy elektrovod, tedy bezles². Jeho ļ§st, kter§ 

proch§z² obalovou z·nou inventarizaļn² plochy, se mus² polohovŊ zamŊŚit. MŊŚiļ stoj² na stŚedu inventarizaļn² plo-

chy a vys²l§ figuranta s vĨtyļkou vybavenou odrazkou na lomov® body pŚ²sluġn®ho polygonu (hranice poly-

gonu modŚe). Na kaģd®m lomov®m bodu figurant um²st² vĨtyļku s odrazkou a mŊŚiļ ze stŚedu plochy zamŊŚ² azimut 

a vzd§lenost k vĨtyļce. Pak figurant pokraļuje na dalġ² lomovĨ bod, dokud neobejde celou ļ§st takov® plochy, kter§ 

leģ² v obalov® z·nŊ. Pro pŚ²pad, ģe by celĨ obrys nebylo moģn® zamŊŚit ze stŚedu inventarizaļn² plochy, je v z§pis-

n²ku moģnost mŊŚit i z jinĨch mŊŚ²c²ch pozic (tzv. vztaģnĨch bodŢ).  V obr§zku jsou vztaģn® body oļ²slov§ny (1 a 

2) a barevnŊ odliġeny. V t®to situaci mŊl mŊŚiļ pŚ²mĨ vĨhled na prvn²ch devŊt lomovĨch bodŢ polygonu (modŚe) a 

mohl je zamŊŚit pŚ²mo ze stŚedu inventarizaļn² plochy (vztaģnĨ bod  ). Pro zamŊŚen² dalġ²ch bodŢ polygonu se 

musel pŚesunout na m²sto s pŚ²mou viditelnost² (druhĨ vztaģnĨ bod ) na dalġ² lomov® body polygonu, kterĨ je 

od stŚedu inventarizaļn² plochy vzd§len 14,8 m ve smŊru azimutu 93,1Á.  Tento ¼kon se provede tak, ģe figurant 

s vĨtyļkou se postav² na m²sto vztaģn®ho bodu (mŊŚiġtŊ), odkud bude m²t mŊŚiļ dobrĨ vĨhled na dalġ² lomov® body. 

MŊŚiļ zamŊŚ² polohu (vzd§lenost a azimut) vĨtyļky, ¼daje zap²ġe do z§pisn²ku a pŚesune se na pozici vĨtyļky. Pak 

pos²l§ figuranta na zbĨvaj²c² lomov® body polygonu, a polohovŊ je zamŊŚuje. U kaģd®ho lomov®ho bodu mus² bĨt 

indikov§no, z jak®ho vztaģn®ho bodu byl zamŊŚen. 

Situace na n§sleduj²c²m obr§zku dokumentuje, jak pŚ²tomnost ploch mimo zaŚizovanĨ celek, stratum, nebo pŚ²stup-

nou a schŢdnou porostn² pŢdu v bl²zkosti inventarizaļn² plochy ovlivŔuje tzv. z·ny zahrnut² vzorn²kŢ (viz kapitola 

3.28). Pro ¼ļely vĨpoļtu se totiģ v pŚ²sluġn®m kroku nad daty inventarizace kolem jednotlivĨch inventarizovanĨch 

kmenŢ konstruuj² tzv. z·ny zahrnut² (bl²ģe viz 3.28). Tyto z·ny, respektive jejich plochy, po oŚez§n² o ļ§st leģ²c² 

mimo inventarizovanĨ celek, stratum, nebo pŚ²stupnou a schŢdnou porostn² pŢdu, se vyuģ²vaj² pro pŚepoļet hodnot 

vzorn²kŢ na 1 ha. Proto do vzd§lenosti dvojn§sobku polomŊru nejvŊtġ² podplochy je nutno vġechny plochy leģ²c² 

mimo inventarizovanĨ celek, stratum, nebo pŚ²stupnou a schŢdnou porostn² pŢdu polohovŊ zamŊŚit a ¼daje zazna-

menat pro n§sledn® vĨpoļty. 
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Obr§zek 13: Princip oŚez§v§n² z·n zahrnut² vzorn²kŢ o plochu mimo stratum, nebo PSPP 

 

4.3.12 Registrace vzorn²kŢ na inventarizaļn² ploġe 

Po nalezen² (a pŚ²padn® stabilizaci stŚedu inventarizaļn² plochy) je nutno promŊŚit vzorn²ky (kmeny a paŚezy), kter® 

se nach§zej² na inventarizaļn² ploġe a jej²ch podploch§ch (viz 3.5). Pro z§pis ¼dajŢ je v n§sleduj²c² tabulce uveden 

vzor z§pisn²ku. Z§pisn²k obsahuje kompletn² sadu ¼dajŢ nutnĨch pro zaevidov§n² re§lnĨch situac² na inventarizaļ-

n²ch ploch§ch a pro n§sledn® ¼spŊġn® zpracov§n² dat. Ve spodn² ļ§sti z§pisn²ku jsou pak moģnosti voleb pro pŚ²-

sluġn® parametry s odpov²daj²c²mi k·dy podle Informaļn²ho standardu lesn²ho hospod§Śstv². Đkolem inventarizaļn² 

skupiny (minim§lnŊ inventariz§tor a figurant) je posoudit, kter® vzorn²ky svou vzd§lenost² a tlouġŠkou splŔuj² pod-

m²nky pro zahrnut² do inventarizace. Pro vġechny vzorn²ky (kmeny hroub² a paŚezy), kter® jsou registrov§ny, se pak 

mus² vyplnit kompletn² sada ¼dajŢ. 
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Tabulka 5: Vzor ter®nn²ho z§pisn²ku vzorn²kŢ na inventarizaļn² ploġe 

 
Ļ. reprezentuje ļ²slo kmene, nebo paŚezu, pod kterĨm je vzorn²k veden v z§znamech inventarizace. Ļ²slo si vzorn²k 

v ide§ln²m pŚ²padŊ nese po celou dobu od okamģiku prvn² registrace, aģ po rozpad paŚezu, kterĨm se stal po tŊģbŊ, 

nebo mortalitŊ a odlomen² ļ§sti kmene. Pokud nastane situace, ģe je nutno ļ²sla kmenŢ z nŊjak®ho dŢvodu zmŊnit, 

mus² se v z§znamech uv®st pŢvodn² ļ²slo a nov® ļ²slo stromu. Ļ²slo stromu mus² bĨt unik§tn² v r§mci inventarizaļn² 

plochy, tzn. dva stromy registrovan® na jedn® inventarizaļn² ploġe nesm² m²t stejn§ ļ²sla. 

Zkr. dr. je zkratka dŚeviny podle ļ²seln²ku Informaļn²ho standardu lesn²ho hospod§Śstv². 

Komp. zmŊny - tzv. komponenta zmŊny se uv§d² pouze v pŚ²padŊ, ģe se jedn§ o opakovanou inventarizaci plochy. 

Definuje pŚ²padnou zmŊnu, kter® se se vzorn²kem v dobŊ od minul® inventarizace mohla st§t. Ve spodn² ļ§sti z§pis-

n²ku jsou pro komponentu zmŊny uvedeny vġechny pŚ²pustn® moģnosti, kter® lze pŚi inventarizaci uv®st. Do kolonky 

se uvede pŚ²sluġnĨ k·d odpov²daj²c² situaci (vĨbŊr z v²ce moģnost² v tabulk§ch ve spodn² ļ§sti formul§Śe). 

Opak. ident. kmene ï indikuje, zda byl kmen identifikov§n ¼spŊġnŊ, nebo zda byl v minul® inventarizaci pŚehl®d-

nut, nebo nemŊl bĨt minule mŊŚen vŢbec. Tato poloģka tak® indikuje situaci, kdy se paŚez od minul® inventarizace 

zcela rozpadl a nebude d§le evidov§n. Do kolonky se uvede pŚ²sluġnĨ k·d odpov²daj²c² situaci (vĨbŊr z v²ce moģ-

nost² v tabulk§ch ve spodn² ļ§sti formul§Śe). 

Azimut [Á] a Vzd§l. [m] vztaģn®ho bodu jsou pol§rn² souŚadnice vztaģn®ho bodu mŊŚen² od stŚedu inventarizaļn² 

plochy. 

Azimut [Á] a Vzd§l. [m] pozice vzorn²ku (kmene hroub², nebo paŚezu) zjiġtŊn® ze vztaģn®ho budu mŊŚen² pŚ²strojem 

TruPulse 360. 

d_pŚed [mm] je vĨļetn² tlouġŠka kmene hroub², nebo tlouġŠka Śezu paŚezu mŊŚen§ v jeho nejvyġġ² ļ§sti zjiġtŊn§ pŚi 

pŚedchoz² inventarizaci zmŊŚen§ pŚesnou milimetrovou prŢmŊrkou. Uv§d² se v milimetrech pro pŚesnĨ vĨpoļet 

tlouġŠkov®ho pŚ²rŢstu.  

d_nyn² [mm] je vĨļetn² tlouġŠka kmene hroub², nebo tlouġŠka Śezu paŚezu mŊŚen§ v jeho nejvyġġ² ļ§sti zjiġtŊn§ v 

souļasn® inventarizaci zmŊŚen§ pŚesnou milimetrovou prŢmŊrkou. Uv§d² se v milimetrech pro pŚesnĨ vĨpoļet 

tlouġŠkov®ho pŚ²rŢstu. Tato poloģka m§ ve formul§Śi dvŊ podkolonky pro zmŊŚen² dvou tlouġtŊk. TlouġŠka pro SmŊr 

1 je prŢmŊrkou zmŊŚen§ ve smŊru ke stŚedu inventarizaļn² plochy. TlouġŠka pro SmŊr 2 je pak tlouġŠkou zmŊŚenou 

kolmo na SmŊr 1 (viz obr§zek ļ.Obr§zek 14) . 
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Obr§zek 14: SmŊry mŊŚen² tlouġtŊk vzorn²kŢ vŢļi stŚedu inventarizaļn² plochy (ļervenĨ kŚ²ģek) 

 

 
                  SmŊr 1              SmŊr 2 

 

Vzor 2. st. ud§v§, zda se jedn§ o tzv. vzorn²k 2. stupnŊ (viz 3.27). Pro vzorn²ky 2. stupnŊ je nutno na inventarizaļn² 

ploġe co nejpŚesnŊji zmŊŚit vĨġku. Jako vzorn²k lze vybrat pouze kmen hroub², kterĨ spln² podm²nku maxim§ln² 

vzd§lenosti od stŚedu inventarizaļn² plochy odpov²daj²c² jednotn®mu zvolen®mu relaskopick®mu faktoru. D§le se 

nesm² jednat o souġ, vĨvrat, jakĨkoliv zlom ani o nahnutĨ kmen. Pokud jsou splnŊny vġechny podm²nky, do kolonky 

se zap²ġe hodnota 1.  

h [m] je kolonka pro z§pis vĨġky vzorn²ku 2. stupnŊ v metrech s pŚesnost² na 1 desetinn® m²sto.  

% norm. obj se ud§v§ pouze pro vzorn²ky, kter® utrpŊly korunovĨ a kmenovĨ zlom a d§le pro torza listnatĨch a 

jehliļnatĨch souġ². Jedn§ se o hodnotu zjiġtŊnou expertn²m odhadem, kter§ vyjadŚuje, jak§ ļ§st objemu hroub² 

stromu zŢstala po odlomen² st§t.  

Jako zlom se definuje strom, u kter®ho nastal zlom vĨġe neģ 1,3 m nad zem². Pokud se kmen zlomil n²ģe, neģ ve 

vĨġce 1,3 m nad zem², jedn§ se jiģ o paŚez. 

U kolonek PaŚez, Souġ, Zlom/VĨvrat a Dvoj§k se uvede pŚ²sluġnĨ k·d odpov²daj²c² situaci (vĨbŊr z v²ce moģnost² 

v tabulk§ch ve spodn² ļ§sti formul§Śe). Jako dvoj§k se povaģuje takovĨ vzorn²k, u kter®ho se hlavn² kmen dŊl² na 

dvŊ, ļi v²ce ļ§st² n²ģe, neģ 1,3 m nad zem². Jednotliv® ļ§sti dvoj§ku (ļi v²ceļetn®ho kmene) se registruj² jako samo-

statn® kmeny hroub², nebo paŚezy. 

Pol. paŚez obsahuje informaci o tom, zda se poloha paŚezu pot®, co se vzorn²k, evidovanĨ v minul® inventarizaci 

jako kmen hroub² (ģivĨ, ļi mrtvĨ) po tŊģbŊ, nebo vĨvratu posunul ze sv® pŢvodn² pozice mimo podplochu, na kter® 

byl minule registrov§n. Informace o tom, ģe se posunul mimo pŚ²sluġnou podplochu je ud§lost, po kter® paŚez poļ²-

naje dalġ² inventarizac² nemus² bĨt evidov§n. 

4.3.13 Postup registrace vzorn²kŢ na inventarizaļn² ploġe 

1) Inventariz§tor se postav² pŚesnŊ nad stŚed inventarizaļn² plochy s pŚ²strojem TruPulse 360 a z§pisn²kem 

pro z§znam ¼dajŢ vzorn²kŢ. Provede kalibraci pŚ²stroje TruPulse360 a zkontroluje, zda je pro plochu na-

stavena lok§ln² hodnota magnetick® deklinace (viz obr. Obr§zek 8). 

2) Figurant vyhled§ nejbliģġ² potenci§ln² vzorn²k. Je vĨhodn® zaļ²nat na kaģd® inventarizaļn² ploġe stejnĨm 

zpŢsobem, napŚ. ve smŊru na sever od stŚedu plochy. Figurant um²st² k vzorn²ku vĨtyļku tak, aby z pohledu 

inventariz§tora byla ve stŚedu prŢmŊtu kmene a aby odrazka byla ve vĨġce mŊŚiġtŊ tlouġŠky (viz. obr. ļ.  

Obr§zek 10). Pokud se jedn§ o paŚez, postupuje se stejnĨm zpŢsobem, tedy vĨtyļka se um²sŠuje ke stŊnŊ 

paŚezu ve smŊru od stŚedu inventarizaļn² plochy, nikdy ne na stŚed paŚezu). 

3) Inventariz§tor zmŊŚ² vodorovnou vzd§lenost zamŊŚen²m na odrazku. Neģ vzd§lenost a azimut zap²ġe do 

z§pisn²ku, figurant zmŊŚ² tlouġŠku kmene (paŚezu) ve smŊru 1, aby se ovŊŚilo, zda kmen vzd§lenost² od 
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stŚedu plochy a svou tlouġŠkou splŔuje podm²nky pro registraci na pŚ²sluġn® podploġe. Pokud podm²nky 

spln², inventariz§tor vġechny ¼daje zap²ġe do z§znamn²ku. N§sleduj² dŢleģit® z§sady pro mŊŚen² tlouġtŊk 

vzorn²kŢ: 

a. vĨġku mŊŚiġtŊ tlouġŠky, tedy standardnŊ 1,3 od pŢdn²ho povrchu, urļuje figurant pomoc² vĨtyļky 

um²stŊn® pod®l osy kmene. Pokud se inventarizaļn² plocha nach§z² ve svahu, vĨġka mŊŚiġtŊ se 

z§sadnŊ mŊŚ² na horn², ke svahu pŚivr§cen® stranŊ kmene.  

b. V m²stŊ urļen² vĨġky mŊŚiġtŊ figurant do kŢry zap²chne sedl§ŚskĨ hŚeb, pŚip²n§ļek s nen§padnou 

barevnou hlaviļkou (viz obr. Obr§zek 15), nebo sponkou ze sponkovaļky. 

c. Do vĨġky mŊŚiġtŊ pak figurant pŚiloģ² prŢmŊrku a provede mŊŚen² tlouġŠky kmene ve dvou smŊ-

rech (viz obr. ļ.Obr§zek 14). ObŊ tlouġŠky (d1 a d2) se uv§d² v milimetrech. 

4) Po zmŊŚen² tlouġtŊk figurant na strom um²sti laminovanĨ ļ²slovanĨ ġt²tek s ļ²slem vzorn²ku (viz obr§zek 

ļ.Obr§zek 16). Toto je velice dŢleģitĨ krok, protoģe pŚi zamŊŚov§n² vzorn²kŢ se nŊkterĨ velice snadno pŚe-

hl®dne.  

5) Inventariz§tor posoud² u vzorn²ku, zda nem§ nŊkterĨ typ zlomu, zda je, ļi nen² souġ, nebo dvoj§k. 

6) Pokud se jedn§ o standardn² ģivĨ kmen hroub² bez zlomu, inventariz§tor provede kontroln² vĨpoļet na 

splnŊn² podm²nky pro vzorn²ky 2. stupnŊ. Dejme tomu, ģe je zvolen relaskopickĨ faktor 9, posuzovanĨ 

kmen m§ 384 mm ve smŊru 1 a je vzd§len od stŚedu plochy 4,6 m. Minim§ln² vzd§lenost ὰ

ὨȾρπςὶὪ σψτȾρπςЍω σψȟτω τȢσ άϳϳϳ   mus² bĨt vŊtġ², nebo rovna zmŊŚen® vodorovn® 

vzd§lenosti vzorn²ku od stŚedu plochy. V tomto pŚ²padŊ se vzorn²k nach§z² d§l (4,6 m), neģ je minim§ln² 

vzd§lenost a nebude u nŊj tedy mŊŚena vĨġka. Skuteļnost, ģe strom nebude, nebo pŚ²padnŊ bude vzorn²kem 

pro mŊŚen² vĨġky se v z§pisn²ku indikuje hodnotou 1 ve sloupci Vzor. 2 st. 

Kroky 2-6 se opakuj² tak dlouho, dokud nejsou zaregistrov§ny vġechny vzorn²ky na inventarizaļn² ploġe. 

V posledn²m kroku figurant obejde vġechny registrovan® vzorn²ky a odstran² ġt²tky s ļ²sly pro pouģit² na dalġ²ch 

ploch§ch. 

Obr§zek 15: PŚ²klad oznaļen² mŊŚiġtŊ pŚip²n§ļkem 
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Obr§zek 16: Uk§zka oznaļov§n² vzorn²kŢ doļasnĨmi ġt²tky 

 

N§sleduj²c² tabulka prezentuje pŚ²klad vyplnŊn®ho z§pisn²ku inventarizaļn² plochy pro prvotn² inventarizaci.  

Tabulka 6: PŚ²klad z§pisu prvotn² inventarizace konkr®tn² inventarizaļn² plochy 

 

Pozice vġech vzorn²kŢ byla zamŊŚena ze stŚedu inventarizaļn² plochy, coģ je indikov§no nulami ve sloupc²ch Azim. 

[Á] a Vzd. [m] pro vztaģn® body mŊŚen². Vynech§ny jsou sloupce, kter® jsou relevantn² pŚi inventarizaci opakovan®. 

Vzorn²k ļ. 2 je bukovĨ paŚez. Skuteļnost, ģe se jedn§ o paŚez je indikov§na ve sloupci PaŚez (nyn²) hodnotou 300, 

coģ je podle ļ²seln²ku v tabulce ļ. Tabulka 5 ĂstarĨ listnatĨ paŚezñ. Vzorn²k ļ. 1 je podle indikace ve sloupci Souġ 

(nyn²) jehliļnatou souġ² (200). U vġech ostatn²ch vzorn²kŢ jsou v kolonk§ch PaŚez, Souġ, Zlom / vĨvrat a Dvoj§k 

uvedeny hodnoty 100, coģ indikuje, ģe tyto vzorn²ky nejsou paŚezem, souġ², zlomem ļi vĨvratem, ani dvoj§kem.  

VĨsledek mŊŚen² na ploġe je pro n§zornost prezentov§n na n§sleduj²c²m obr§zku. 

Obr§zek 17: Vizualizace inventarizaļn² plochy dle z§znamu v tabulce ļ. Tabulka 6.  

 

 

Azim. Vzd. Azim. Vzd.
[°]  [m] [°]  [m]

1 0 0 225 4.6 384 384 70 100 200 100 100

2 0 0 253 6.3 364 365 300 100 100 100

3 0 0 284 7.8 482 480 1 33 100 100 100 100

4 0 0 294 9.7 446 440 100 100 100 100

5 0 0 341 11.4 480 478 100 100 100 100

6 0 0 352 9.5 313 308 100 100 100 100

7 0 0 80 9.6 331 333 100 100 100 100

8 0 0 59 2.3 77 76 100 100 100 100

9 0 0 152 8.7 282 284 100 100 500 100

10 0 0 170 9.6 547 550 100 100 100 100
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5 METODIKA STANDARDIZOVAN£HO VYHODNOCENĉ STA-

TISTICK£ PROVOZNĉ INVENTARIZACE PRO VħSTUPY DO 

LHP 

C²lem metodiky vyhodnocen² ter®nn²ch dat inventarizaļn²ch ploch je poskytnout z§jemcŢm z Śad odborn® lesnick® 

veŚejnosti, pŚedevġ²m pak projektantŢm hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ, vlastn²kŢm a spr§vcŢm lesa, n§vod na zpraco-

v§n² ter®nn²ch dat trvalĨch inventarizaļn²ch ploch (nazĨvan® obecnŊ statistick® provozn² inventarizace). Metodika 

respektuje aktu§ln² pr§vn² ¼pravu, konkr®tnŊ ustanoven² vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb. O hospod§Śsk® ¼pravŊ lesŢ.  

5.1 Editace, ¼pravy a doplnŊn² dat pŚed vlastn²m vyhodnocen²m 

CelĨ proces n§sledn®ho zpracov§n² dat a vĨpoļtŢ nad daty inventarizace je podm²nŊn peļlivŊ a metodicky jednotnŊ 

nasb²ranĨmi ter®nn²mi daty. V t®to kapitole uk§ģeme postupy korekc² poŚ²zenĨch hodnot, vĨpoļet modelovĨch 

vĨġek vzorn²kŢ, objemŢ stromŢ a vĨpoļet ploch z·n zahrnut² vzorn²kŢ 1. a 2. stupnŊ.  

5.1.1 PouģitĨ software 

Jak bylo zm²nŊno ¼vodu, c²lem metodiky je pŚibl²ģit postupy poŚ²zen² a vyhodnocen² inventarizace co nejġirġ² 

skupinŊ lesnick® veŚejnosti. Proto jsou pro poŚizov§n² ter®nn²ch dat a jejich n§sledn® zpracov§n² metodikou pre-

zentov§ny nejdostupnŊjġ² pŚ²stroje a softwarov® produkty. Pro zpracov§n² dat inventarizace jsme vybrali dva pro-

dukty, jejichģ kombinac² sice nen² moģn® data prvotn² inventarizace zpracovat bezezbytku automatizovanŊ, zato 

uģivatel pŚi jejich vyuģ²v§n² l®pe pochop² a osvoj² si vyuģit² matematick®ho apar§tu, kterĨ je pŚedmŊtem n§sledu-

j²c² kapitoly. 

Prvn²m produktem, kterĨ sice nen² dostupnĨ zdarma, ale v pr§ci s n²m je dnes zbŊhl§ vŊtġina dospŊl® populace, je 

tabulkovĨ procesor Microsoft Excel. Pro ¼ļely metodiky bude vyuģit pro editaci a spr§vu dat, jejich korekce a 

vĨpoļty nad daty inventarizace. Tento program nen² prim§rnŊ urļen pro pr§ci s datab§zemi, ale pro ¼ļely jedno-

r§zov®ho poŚ²zen² dat a jejich zpracov§n² je dostaļuj²c². Nelze oļek§vat, ģe bude vhodnĨ pro vyhodnocen² opako-

van® inventarizace.  Avġak alespoŔ pro mal® a stŚednŊ velk® lesn² majetky a prvotn² inventarizace s menġ²mi poļty 

inventarizaļn²ch ploch je plnŊ dostaļuj²c². 

DruhĨm produktem je software R, otevŚenĨ a volnŊ staģitelnĨ multifunkļn² program pro zpracov§n² ġirok®ho 

spektra dat. Uģivatel si jej mŢģe st§hnout a nainstalovat z webovĨch str§nek konsorcia, kter® se zabĨv§ jeho pro-

pagac², vĨvojem a ¼drģbou na str§nk§ch https://cran.r-project.org/. Program je dostupnĨ pouze v anglick® verzi. 

Pro ¼ļely metodiky vyuģijeme tento program pouze pro automatizovanĨ vĨpoļet ploch z·n zahrnut² vzorn²kŢ. U 

uģivatele se nepŚedpokl§d§ hlubġ² znalost pr§ce s t²mto programem. 

5.1.2 Editace dat 

Pro editaci a spr§vu dat prvotn² inventarizace doporuļujeme, s c²lem proces co nejv²ce zjednoduġit, program MS 

Excel. Data vġech v ter®nu zaznamenanĨch ¼dajŢ je vhodn® pro n§sledn® vyhodnocen² naeditovat do vhodnŊ uspo-

Ś§dan® sady tabulek. N§sleduj²c² sada tabulek prezentuje doporuļenou strukturu seġitu excelu, kam mohou bĨt 

data poŚizov§na. Seġitem se rozum² soubor MS Excel, napŚ. ĂData inventarizace.xlsxñ. Seġit mŢģe bĨt organizov§n 

do v²ce listŢ: 

ü Design ï slouģ² pro editaci ¼dajŢ o konfiguraci inventarizaļn² plochy 

ü RF ï list urļenĨ pro editaci hodnot relaskopickĨch faktorŢ pro vĨbŊr vzorn²kŢ 2. stupnŊ v jednotlivĨch 

stratech 

ü Strata ï slouģ² pro uloģen² informace o vĨmŊr§ch schŢdn® a pŚ²stupn® porostn² pŢdy jednotlivĨch strat 

ü Lokality ï list urļenĨ pro editaci ¼dajŢ o inventarizaļn²ch lokalit§ch 

ü PomNav ï slouģ² pro uloģen² informac² o pomocnĨch navigaļn²ch objektech 

ü NSS - slouģ² pro uloģen² informac² o n§hradn²ch stabilizac²ch stŚedŢ ploch 

ü Vzorniky ï list urļenĨ pro editaci ¼dajŢ o vzorn²c²ch registrovanĨch na inventarizaļn²ch ploch§ch 

https://cran.r-project.org/
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ü MPSPP ï slouģ² k editaci dat o pŚ²tomnosti ploch mimo inventarizovanĨ celek, stratum, nebo mimo pŚ²-

stupnou a schŢdnou porostn² pŢdu  

V prvn² tabulce se edituj² ¼daje o konfiguraci inventarizaļn²ch lokalit v r§mci jednotlivĨch strat 

Tabulka je strukturov§na do ļtyŚ sloupcŢ. Z§znamy mus² postihnout vġechny kombinace poļtu kruhovĨch pod-

ploch a jejich polomŊrŢ a odpov²daj²c²ch minim§ln²ch tlouġtŊk pro registraci vzorn²kŢ. Na obr§zku je uvedena 

uk§zka z§znamu pro inventarizovanĨ celek se dvŊma straty, kter® maj² obŊ stejnou konfiguraci. PolomŊry se uv§d² 

v metrech, minim§ln² tlouġŠky min_d v milimetrech. Pokud bude uģivatel m²t v kaģd®m stratu tŚi podplochy, mus² 

je zde uv®st v podobŊ tŚech Ś§dkŢ definuj²c²ch parametry polomŊrŢ a hraniļn²ch tlouġtŊk. Hlaviļka tabulky mus² 

bĨt pro spr§vn® fungov§n² vytvoŚena pŚesnŊ podle uveden®ho vzoru. 

Obr§zek 18: ZpŢsob z§pisu informac² i konfiguraci inventarizaļn²ch ploch v listu Design 

 

 

PodobnŊ je organizov§n z§pis ¼dajŢ o relaskopickĨch faktorech (rf) do listu RF. RelaskopickĨ faktor ovlivŔuje 

poļet vzorn²kŢ pro mŊŚen² vĨġek a vĨpoļet z·n zahrnut² pro vzorn²ky 2. stupnŊ (v²ce viz 4.1.6). 

Hlaviļku tabulky je pŚi vytv§Śen² souboru pŚesnŊ dodrģet, poļet Ś§dkŢ se mŢģe liġit. 

Obr§zek 19: ZpŢsob z§pisu informac² o pouģitĨch relaskopickĨch faktorech v listu RF 

 

 

N§sleduj²c² tabulka uv§d² hlaviļku a pŚ²klad vyplnŊn² listu Strata. Obsahuje informace o vĨmŊr§ch schŢdn® a 

pŚ²stupn® porostn² pŢdy strat uveden® v hektarech. Đdaj o celkov® vĨmŊŚe porostn² pŢdy za LHC lze zjistit z les-

n²ho hospod§Śsk®ho pl§nu (textov§ ļ§st ï z§vŊreļn® tabulky). Je evidov§n oddŊlenŊ od dat inventarizace trvalĨch 

ploch. VĨmŊra neschŢdn® a nepŚ²stupn® porostn² pŢdy nen² bŊģnŊ dostupnĨ ¼daj. V praxi se ale bude jednat o 

zlomek vĨmŊry LHC. Mohou zde spadat nepŚ²stupn® skalnat® ter®ny, apod, kde nen² moģn® buŅ inventarizaļn² 

plochu stabilizovat, nebo nejde promŊŚit cel§. Pokud se na zaŚizovan®m LHC takov® lokality vyskytuj², je nutn® 

pomoc² GISu, nebo analogovŊ z hospod§Śsk® knihy LHP vypsat a seļ²st vĨmŊry JPRL s nepŚ²stupnĨm, nebo ne-

schŢdnĨm ter®nem (nebo jejich ļ§sti). VĨsledn§ hodnota se odeļte od celkov® vĨmŊry porostn² pŢdy za LHC. 
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Pokud je celek dŊlen do v²ce strat (jako ve vzorov®m pŚ²kladu), je nutno vyļ²slit plochu pŚ²stupn® a schŢdn® po-

rostn² pŢdy za jednotliv§ strata obdobnĨm zpŢsobem, jako bylo uvedeno pro celĨ LHC. Tabulka Strata je vĨpo-

ļtov§ pro fin§ln² vĨpoļty, proto se jej² vzhled liġ² od ostatn²ch listŢ. Jsou zde jiģ pŚedpŚipraven® kolonky pro c²lov® 

parametry za strata a LHC. 

Obr§zek 20: ZpŢsob z§pisu informac² o stratech a jejich vĨmŊr§ch  

 

N§sleduj²c² vzor pŚedstavuje doporuļenou formu z§pisu popisnĨch ¼dajŢ pro ¼roveŔ inventarizaļn² plochy pro 

vġechna relevantn², v ter®nu poŚizovan§ data. List Lokality bude v ļ§sti vŊnovan® algoritmu vĨpoļtu rozġ²Śen o 

vĨpoļtov§ pole. List obsahuje souŚadnice (X_JTSK, Y_JTSK) pŚidŊlen® Ministerstvem zemŊdŊlstv² z referenļn² 

datab§ze inventarizaļn²ch ploch. N§zvy sloupcŢ nejsou totoģn® s n§zvy sloupcŢ v ter®nn²m z§pisn²ku, jsou ale 

podobn®, takģe smysl lze snadno pochopit. Nav²c vŊtġina z nich se shoduje s n§zvy poloģek Informaļn²ho stan-

dardu.  

K·d 200 v pol²ļku status indikuje prvotnŊ zaloģen® inventarizaļn² plochy. Pole identif (opakovan§ identifikace 

plochy) jsou pr§zdn§, protoģe se vyplŔuj² jen v pŚ²padŊ opakovan® inventarizace. Velmi dŢleģit® jsou pro vĨpoļet 

z§vaznĨch ustanoven² parametry lt (lesn² typ) a nadm_vys (nadmoŚsk§ vĨġka). Pro zpracov§n² dat mus² bĨt vypl-

nŊny vġechny sloupce kromŊ datum_m_pred (datum mŊŚen² v pŚedchoz² inventarizaci) a pole identif. 

Obr§zek 21: DoporuļenĨ zpŢsob z§pisu informac² o inventarizaļn²ch lokalit§ch  

 

 

N§sleduj²c² obr§zek zn§zorŔuje strukturu listŢ PomNav a NSS. Prvn² z nich obsahuje navigaļn² a popisn® infor-

mace o pomocnĨch navigaļn²ch objektech. DruhĨ (NSS) navigaļn² ¼daje n§hradn²ch stŚedŢ ploch. Tyto ¼daje jsou 

dŢleģit® pro opŊtovn® nalezen² stŚedu inventarizaļn²ch ploch. Pro n§sledn® vĨpoļty nejsou tyto ¼daje vyuģity. 
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Obr§zek 22: DoporuļenĨ zpŢsob z§pisu informac² o pomocnĨch navigaļn²ch objektech (PomNav) a n§hradn²ch 

stabilizac²ch stŚedŢ ploch (NSS) 

  

 

VĨsledkem editace dat vzorn²kŢ do datab§ze inventarizace je vyplnŊn§ tabulka vzorn²kŢ v listu Vzorniky. Tabulka 

obsahuje pouze sloupce, kter® jsou relevantn² pro prvotn² inventarizaci. VĨļet poloģek je kompletn² pro potŚeby 

n§sledn®ho zpracov§n² dat. V kapitole vŊnovan® vĨpoļtov® ļ§sti nad daty inventarizace budou k vĨļtu pŚid§na 

vĨpoļtov§ pole. 
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Obr§zek 23: Vzor hlaviļky tabulky a uk§zka z§znamŢ tabulky v listu Vzorniky 

 

 

Posledn² tabulkou (obr. ļ. Obr§zek 24) v listu MPSPP (plochy Mimo PŚ²stupnou a SchŢdnou Porostn² PŢdu) vĨļet 

zakl§danĨch listŢ a tabulek a editovanĨch dat konļ². Tabulka obsahuje data polohov®ho zamŊŚen² vztaģnĨch bodŢ 

mŊŚen² a lomovĨch bodŢ ploch mimo pŚ²stupnou a schŢdnou porostn² pŢdu, kter® se vyskytovaly v bl²zkosti in-

ventarizaļn²ch lokalit.  

Tato data jsou nezbytn§ pro ploġnou redukci z·n zahrnut² vzorn²kŢ. Hlaviļka, n§zvy pol² a struktura dat mus² 

respektovat vzor. Pole Ăpolidñ identifikuje jednotliv® polygony v r§mci inventarizaļn² plochy. Pokud se jich vy-

skytuje v²ce, mus² m²t kaģdĨ svou unik§tn² hodnotu Ăpolidñ v ļ²slov§n² od 1. Na kaģd® lokalitŊ zaļ²n§ ļ²slov§n² 

Ăpolidñ od 1.  

Pole azim_ref a vzd_ref jsou azimutem a vzd§lenost² vztaģn®ho bodu mŊŚen² lomovĨch bodŢ polygonŢ. Pokud 

jsou vġechny lomov® body polygonŢ viditeln® ze stŚedu inventarizaļn² plochy, budou hodnoty azim_ref a vzd_ref 

rovny nule. Pokud mŊŚiļ lomov® body ze stŚedu plochy nevidŊl, pŚesune se pomoc² postupu uveden®ho na stranŊ 

28 na novĨ vztaģnĨ bod mŊŚen².  

Pole azim a vzd jsou pol§rn² souŚadnice lomovĨch bodŢ polygonŢ mimo pŚ²stupnou a schŢdnou porostn² pŢdu (viz 

obr. ļ. Obr§zek 12). 
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Obr§zek 24: Vzor tabulky v listu MPSPP (Plochy mimo schŢdnou a pŚ²stupnou porostn² pŢdu) 

 

5.1.3 Đpravy dat pŚed vĨpoļty 

Korekce vzd§lenosti vzorn²kŢ 

Polohov® ¼daje vzorn²kŢ poŚ²zen® pŚ²strojem Trupulse360 jsou zat²ģeny nezanedbatelnou polohovou chybou. 

Konkr®tnŊ se jedn§ o ¼daj vzd, kterĨ po zamŊŚen² v ter®nu ud§v§ vzd§lenost od vztaģn®ho bodu mŊŚen² po odrazku 

um²stŊnou na vĨtyļce. Pro ¼ļely posouzen², zda vzorn²k je, ļi nen² v pŚ²sluġn® podploġe, je vġak rozhoduj²c² vzd§-

lenost od stŚedu plochy po stŚed vodorovn®ho prŢmŊtu vzorn²ku ve vĨġce 1,3 m nad zem². Vzd§lenost vġech vzor-

n²kŢ tedy mus² bĨt zvŊtġena o jednu polovinu tlouġŠky. Pro korigovanou vzd§lenost zaloģ²me v listu Vzorniky 

novĨ sloupec (mezi vzd a d) a nazveme jej vzd_kor. Do prvn² buŔky pod n§zev sloupce zap²ġeme vzorec: 

=ODMOCNINA((SIN(RADIANS(E3))*F3+SIN(RADIANS(G3))*H3+SIN(RADIANS(G3))*(J3/2000))^2+(COS(RADI-

ANS(E3))*F3+COS(RADIANS(G3))*H3+COS(RADIANS(G3))*(J3/2000))^2) 

Po stisknut² kl§vesy enter se hodnota vypoļ²t§.  Rozkop²rov§n²m do cel®ho sloupce z²sk§me hodnoty korigovanĨch 

vzd§lenost². Funkce automaticky Śeġ² i situaci, kdy vzorn²k byl zamŊŚov§n ze vztaģn®ho bodu mimo stŚed inven-

tarizaļn² plochy. 

 

 

Kontrola spr§vnosti zahrnut² vzorn²kŢ do inventarizaļn² podplochy 

V tomto kroku mus²me ovŊŚit, zda se v ter®nu registrovan® vzorn²ky po korekci vzd§lenosti neposunuly mimo 

pŚ²sluġnou podplochu a zda vzorn²k st§le splŔuje podm²nky pro mŊŚen² vĨġky. 

Pro ovŊŚen² prvn² podm²nky vloģ²me podle n§sleduj²c²ho vzoru novĨ sloupec, nazveme jej vz1 a do prvn² buŔky 

pod n§zev (K2) vloģ²me n§sleduj²c² funkci: 

=XLOOKUP(J2;FILTER(Design!D:D;Design!A:A=A2);FILTER(Design!C:C;Design!A:A=A2);;-1)>I2 
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Funkce ovŊŚ², zda po korekci vzd§lenosti vzorn²k st§le splŔuje podm²nky zahrnut² v listu Design. Pokud funkce 

vyp²ġe vĨsledek PRAVDA, splŔuje vzorn²k podm²nky a je zahrnut do inventarizace. Vzorec v buŔce K2 rozkop²-

rujeme do cel®ho sloupce pro vġechny vzorn²ky. 

 

Vġechny z§znamy, u kterĨch se v nov®m sloupci objevuje vĨsledek ĂNEPRAVDAñ pŚedstavuj² situace, kdy je sice 

vzorn²k obrysem sv®ho kmene jeġtŊ v inventarizaļn² ploġe, ale stŚedem prŢmŊtu kmene jiģ je mimo plochu. Protoģe 

je pro pozici dŢleģit§ poloha stŚedu prŢmŊtu, tyto vzorn²ky z datab§ze nyn² odstran²me. Kliknut²m nahoŚe na panel 

n§strojŢ Data a ikonu filtru zapneme v listu moģnost filtrovat z§znamy. Nyn² vyfiltrujeme vġechny, u kterĨch je 

ve sloupci K hodnota NEPRAVDA. 

Vġechny tyto z§znamy z datab§ze odstran²me smaz§n²m celĨch Ś§dkŢ. Pak znovu stiskem na ikonu filtru zobra-

z²me zbyl® z§znamy. 

Nyn² provedeme kontrolu splnŊn² podm²nek pro zaŚazen² do vzorn²kŢ 2. stupnŊ. Obsah sloupce K vymaģeme a 

sloupec novŊ nazveme vz2_kontrola. Do prvn² buŔky pod n§zev vloģ²me n§sleduj²c² vzorec: 

=A(J2/(20*ODMOCNINA(XLOOKUP(A2; RF!A:A; RF!B:B;; -1)))>=I2;P2=100;Q2=100;R2=100) 

Tato funkce kontroluje, zda vzorn²k splŔuje podm²nky maxim§ln² vzd§lenosti na z§kladŊ hodnot tlouġŠky a pŚ²-

sluġn®ho relaskopick®ho faktoru v listu RF. D§le kontroluje, zda vzorn²k nen² paŚezem, souġ², ļi zlomem, nebo 

vĨvratem, kter® diskvalifikuj² ze skupiny vzorn²kŢ 2. stupnŊ. 

Vzorec rozkop²rujeme do cel®ho sloupce K pro vġechny vzorn²ky. Ve vĨsledku si mŢģeme ovŊŚit, zda vġude, kde 

byl ter®nn²mi mŊŚiļi kmen zaŚazen jako vzorn²k 2. stupnŊ (indikov§no hodnotou 1 ve sloupci L) je v kontroln²m 

sloupci hodnota PRAVDA.  
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Nyn² eliminujeme pŚ²pady, kdy tomu tak nen². Vyfiltrujeme ve sloupci K pŚ²pady NEPRAVDA a ve sloupci L 

pouze pŚ²pady s hodnotami 1.  

 

V pŚ²padŊ vzorovĨch dat bylo nalezeno 5 vzorn²kŢ, u kterĨch korekce vzd§lenosti o polovinu tlouġŠky kmene 

zneplatnila podm²nky pro zaŚazen² do vzorn²kŢ 2. stupnŊ. U tŊchto vzorn²kŢ mus²me smazat hodnoty 1 ve sloupci 

vz2 (ļervenŊ oznaļen® hodnoty). Hodnoty oznaļ²me jako blok a vymaģeme. Stiskem kl§vesy delete.  Pot® vy-

pneme filtr a smaģeme celĨ sloupec K. 

VĨpoļet hodnot modelovĨch vĨġek 

Pro vĨpoļet z§vaznĨch parametrŢ inventarizace mus²me zn§t objem vzorn²kŢ. Objem je moģn® spoļ²tat pomoc² 

objemovĨch funkc², k tomu ale potŚebujeme pro kaģdĨ vzorn²k zn§t jeho vĨļetn² tlouġŠku a vĨġku. VĨġky jsou 

vġak mŊŚeny pouze u vzorn²kŢ 2. stupnŊ. Pro ostatn² vzorn²ky 1. stupnŊ mus²me vĨġky dopoļ²tat. D§le bude pre-

zentov§n nejjednoduġġ² zpŢsob, jak z²skat modelov® vĨġky. Tento zpŢsob vġak rozhodnŊ nen² zpŢsobem jedinĨm 

a pokud je uģivatel metodiky dostateļnŊ erudovanĨ, mŢģe vyuģ²t pokroļilejġ² techniky modelov§n² vĨġek. 

V prezentovan®m postupu vyuģijeme z§vislosti vĨġe vzorn²kŢ 2. stupnŊ v z§vislosti na jejich tlouġŠk§ch pro kon-

strukci vĨġkov® funkce. Jej² explicitn² tvar pak vyuģijeme pro modelov§n² vĨġek chybŊj²c²ch. 

Bude prezentov§n postup na pŚ²kladu jedn® ze dŚevin, postup se vġak mus² opakovat pro vġechny zastoupen® 

dŚeviny. Pokud jsou nŊkter® dŚeviny m§lo ļetn® (m®nŊ neģ 5 vzorn²kŢ), doporuļujeme dŚeviny sluļovat podle 

kl²ļe, kterĨ je uveden v Informaļn²m standardu LH a vĨġky modelovat pro sdruģen® skupiny dŚevin. Princip 
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sdruģov§n² dŚevin pro pouģit² lesnickĨch tabulek je uveden pod n§sleduj²c²m odkazem: https://nli.gov.cz/wp-con-

tent/uploads/ISLH_CISELNIKY_LHPO_2025.xlsx. Odkaz vede do excelovsk®ho souboru, kde v listu DRE-

VINY(3) je seznam vġech dŚevin a vpravo je uveden princip sluļov§n² pro Taxaļn² tabulky a RŢstov® tabulky. 

Tento princip mŢģe uģivatel vyuģ²t pro sdruģov§n² dŚevin pro konstrukci modelu vĨġek.  

Prvn²m krokem k modelu vĨġek je vyfiltrov§n² pouze jedn® dŚeviny v listu Vzorniky, seŚazen² z§znamŢ vzestupnŊ 

podle tlouġŠky (d) a vyfiltrov§n² pouze z§znamŢ, kter® maj² v poli h vyplnŊnou hodnotu vĨġky. 

 

V dalġ²m kroku zaloģ²me novĨ doļasnĨ list s n§zvem Model vĨġek.Vloģ²me do nŊj vyfiltrovan® hodnoty sloupcŢ 

J a L z listu Vzorniky. 

 

List Model vĨġek si d§le uprav²me podle vzoru na dalġ²m obr§zku. Do buŔky C2 vloģ²me vzorec pro Michailoffovy 

vĨġkov® funkce    =1.3+$E$2*EXP(-$F$2*(A2/10)^-1)  a potvrd²me kl§vesou enter. Vzorec spoļ²t§, zat²m nepŚes-

nou a neoptimalizovanou hodnotu vĨġky podle nahrubo nastavenĨch koeficientŢ A a b v buŔk§ch E2 a F2. 

https://nli.gov.cz/wp-content/uploads/ISLH_CISELNIKY_LHPO_2025.xlsx
https://nli.gov.cz/wp-content/uploads/ISLH_CISELNIKY_LHPO_2025.xlsx
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Hodnotu z buŔky C2 nakop²rujeme do Ś§dkŢ sloupce C ke vġem dvojic²m tlouġŠky a vĨġky. Do buŔky E5 vloģ²me 

n§sleduj²c² funkci: =SUMA((B2:B1048576-C2:C1048576)^2) 

Tato funkce poļ²t§ sumu odchylek modelovĨch hodnot ve sloupci C od skuteļnŊ zmŊŚenĨch vĨġek ve sloupci B. 

Pro lepġ² vizualizaci vloģ²me do listu tak® XY bodovĨ graf z dat sloupcŢ A,B a C.  Vizualizuje model vĨġek (ļer-

venŊ) nad daty zmŊŚenĨmi (modr® body). 

 

Nyn² mŢģeme vyuģ²t funkci řeġitele v Excelu pro optimalizaci koeficientŢ funkce v buŔk§ch A2 a B2 s c²lem 

dos§hnout nejlepġ²ho proloģen² namŊŚenĨch dat funkc² a t²m i minim§ln² hodnoty optimalizaļn²ho krit®ria. Funkce 

se vyvol§ kliknut²m na panel n§strojŢ Data a pak ¼plnŊ vpravo na ikonu řeġitel. 
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Dialog řeġitele nastav²me podle vzoru a spust²me tlaļ²tkem řeġit. Vizu§lnŊ zkontrolujeme ¼spŊġnost procedury. 

Pokud se optimalizace povedla kŚivka nyn² proch§z² stŚedem bodov®ho pole vĨġek. Optimalizovan® koeficienty A 

a b jsou nyn² vġe, co potŚebujeme k vypoļ²t§n² modelovĨch vĨġek vzorn²kŢ buku v listu Vzornik. 

 

ObecnĨ z§pis Michailoffovy vĨġkov® funkce je ᾬάέὨὃὩ Ⱦ . Koeficient A nyn² m§me k dispozici 

v buŔce E2 a koeficient b v buŔce F2. Kdyģ je vloģ²me do funkce, bude m²t z§pis Ὤ τρȢςστὩ ȟ
. 

Za d dosad²me tlouġŠku stromu. Pokud z§pis vloģ²me do listu Vzorniky, z²sk§me modelovou vĨġku prvn²ho buku. 

 

 Rozkop²rov§n²m funkce do vġech Ś§dkŢ s dŚevinou buk z²sk§me modelov® vĨġky vzorn²kŢ buku. 

UvedenĨ postup je potŚeba opakovat pro vġechny dŚeviny s vyuģit²m listu Model vĨġek.  
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N§sleduj²c² obr§zek prezentuje stav, kdy jsou jiģ modelov® vĨġky spoļ²t§ny u vġech kmenŢ hroub². Vġechny vzor-

n²ky, kter® maj² ve sloupci Parez hodnotu 200, nebo 300 modelovou vĨġku vyplnŊnou nemaj², protoģe u paŚezŢ se 

objem nevyļ²sluje. 

 

VĨpoļet objemŢ vzorn²kŢ 

Pro vĨpoļet objemŢ se v provozn² inventarizaci vyuģ²vaj² objemov® funkce publikovan® autory Petr§ġ a Pajt²k 

(1991). NŊkter® z funkc² vġak jiģ byly poupraveny a vyuģ²vaj² se ve zmŊnŊn® podobŊ. Pro ¼ļely metodiky jsme 

do prostŚed² MS Excel pŚevedli z§pisy funkc², kter® jsou souļ§st² Informaļn²ho standardu LH 

(https://nli.gov.cz/wp-content/uploads/ISLH_LHPO_2026.xlsx). Jde o odkaz na excelovskĨ soubor, kde v listu 

CSOT je z§pis k·du objemovĨch funkc². Z§pis funkce pro MS Excel je velmi dlouhĨ, a proto jej uv§d²me v pŚ²loze 

(11.5). 

Pro vyuģit² k vĨpoļtŢm objemŢ kmenŢ hroub² je nutno celĨ text pŚ²lohy 11.5 zkop²rovat do schr§nky, d§le v listu 

Vzorniky stisknout kl§vesovou zkratku Alt+F11, kter§ vyvol§ prostŚed² Visual Basic pro MS Excel. Vlevo nahoŚe 

je vidŊt seznam listŢ souboru. Po kliknut² pravĨm tlaļ²tkem myġi na tento seznam se rozbal² kontextov§ nab²dka, 

kde je nutno vybrat Insert -> Module. Do voln® plochy vpravo nahoŚe stiskem Ctrl+V vloģ² uģivatel z pŚ²lohy 

zkop²rovanĨ z§pis funkce na vĨpoļet objemu. 

 

CelĨ dialog MS VBA mŢģeme nyn² zavŚ²t kŚ²ģkem na obrazovce vpravo nahoŚe. 

https://nli.gov.cz/wp-content/uploads/ISLH_LHPO_2026.xlsx
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V listu Vzorniky si nyn² vloģ²me dvŊ vĨpoļtov§ pole s n§zvy v_mod a v_m. Pole v_mod bude obsahovat vypoļ²-

tanĨ objem vzorn²ku na z§kladŊ tlouġŠky d a modelov® vĨġky h_mod. Pole v_m bude obsahovat objemy vzorn²kŢ 

2. stupnŊ s vyuģit²m skuteļnŊ zmŊŚen® vĨġky. Zapneme filtrov§n² z§znamŢ a ve sloupci h_mod odfiltrujeme 

pr§zdn® z§znamy. Do buŔky O2 vloģ²me z§pis funkce na vĨpoļet objemu kmene hroub² 

=KDYĢ(N2="";CSOT(D2;J2/10;M2;"hr";"bk");CSOT(D2;J2/10;M2;"hr";"bk")*(N2/100)) 

Funkce kontroluje, zda se ve sloupci vyskytuje nŊjak§ hodnota % norm§ln²ho objemu. Pokud najde z§znam, redu-

kuje touto hodnotou vypoļ²tanĨ objem hroub² vzorn²ku. 

Rozkop²rov§n²m do cel®ho sloupce vypoļ²t§me modelov® objemy vzorn²kŢ. 

  

Nyn² filtr zruġ²me a zapneme znovu, tentokr§t pro sloupec K s hodnotami vz2. Tento sloupec indikuje vzorn²ky 2. 

stupnŊ. Odfiltrov§n²m pr§zdnĨch hodnot zobraz²me jen z§znamy vzorn²kŢ 2. stupnŊ. Do prvn² buŔky ve sloupci P 

vloģ²me funkci: 

=KDYĢ(N28="";CSOT(D28;J2/10;L28;"hr";"bk");CSOT(D28;J28/10;L28;"hr";"bk")*(N28/100)) 

Pozor, pokud m§ uģivatel metodiky po vyfiltrov§n² jako prvn² Ś§dek s jinĨm ļ²selnĨm indexem, neģ je tomu v na-

ġem pŚ²kladu (28. Ś§dek), je potŚeba upravit indexy Ś§dkŢ ve vloģen®m vzorci. I zde funkce ovŊŚuje, zda se ve 

sloupci N vyskytuje nŊjak§ hodnota % norm§ln²ho objemu. Pokud najde z§znam, redukuje touto hodnotou vypo-

ļ²tanĨ objem hroub² vzorn²ku v_m. Funkce d§le pŚij²m§ parametry Ăhrñ pro vĨpoļet objemu hroub² a parametr 

Ăbkñ pro vĨpoļet objemu bez kŢry.  

Rozkop²rov§n²m vzorce do cel®ho sloupce vypoļ²t§me objemy vzorn²kŢ s vyuģit²m mŊŚenĨch vĨġek v_m. 
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Soubor je potŚeba v tomto kroku uloģit. PŚed uloģen²m je potŚeba vypnout vġechny filtry a v listu Vzorniky nechat 

z§znamy seŚadit podle strata a ļ²sla stromu. 

VĨpoļet ploch z·n zahrnut² vzorn²kŢ 1. a 2. stupnŊ 

Posledn²m krokem pŚ²pravy dat pŚed vlastn²mi vĨpoļty c²lovĨch parametrŢ inventarizace je nutno zjistit plochy 

z·n zahrnut² vzorn²kŢ. Tato problematika jiģ byla teoreticky vysvŊtlena v kapitole 3.28 a d§le byl v kapitole 4.3.11 

pops§n a n§zornŊ uk§z§n syst®m sbŊru ¼dajŢ pro ¼spŊġnĨ vĨpoļet ploch z·n zahrnut². Princip konstrukce z·n 

zahrnut² a jejich redukce plochou mimo zaŚizovanĨ celek, mimo stratum, nebo mimo pŚ²stupnou a schŢdnou po-

rostn² pŢdu je vizualizov§n na obr§zku ļ. Obr§zek 13. 

Pro tento ¼ļel nen² bohuģel moģn® vyuģ²t program MS Excel, protoģe by to bylo pŚ²liġ zdlouhav® a komplikovan®. 

Daleko l®pe se na tento ¼kol hod² program R. Ten je nutno pŚed n§sleduj²c²mi kroky nainstalovat z webov® str§nky 

https://cran.r-project.org/. Po instalaci a spuġtŊn² programu se zobraz² ¼vodn² obrazovka. Program se ovl§d§ z pŚ²-

kazov®ho Ś§dku.  

Obr§zek 25: Đvodn² obrazovka programu R 

 

Stiskem kl§ves Ctrl+L se ¼vodn² obrazovka vyļist². Program pro pr§ci bude potŚebovat st§hnout pŚ²sluġn® bal²ļky 

funkc² pro zpracov§n² potŚebnĨch ¼kolŢ. CelĨ k·d je potŚeba zkop²rovat do schr§nky a vloģit do prostŚed² R. 

packages <- c("readxl","sf","dplyr","units", "purrr", "tidyr","beepr","writexl") 

for (p in packages) { 

https://cran.r-project.org/
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  if (!requireNamespace(p, quietly = TRUE)) { 

    install.packages(p) 

  } 

  if (!require(p, character.only = TRUE)) { 

    library(p, character.only = TRUE) 

  } 

}  

Stiskem kl§vesy Enter se spust² stahov§n² bal²ļkŢ a jejich instalace. Je potŚeba m²t pro tento ¼kol poļ²taļ pŚipojenĨ k internetu 

a d§le m²t pr§va k instalaci software. Program uģivatele vyzve k vĨbŊru serveru, ze kter®ho mŢģe bal²ļky st§hnout. Je dobr® 
volit nejbliģġ² destinaci, napŚ²klad Rakousko (Austria). A potvrdit stiskem kl§vesy OK. Program se zept§ na cestu k excelov-

sk®mu souboru, do kter®ho uģivatel doposud naeditoval vġechna data. 

 
 
Po potvrzen² R nainstaluje vġechny potŚebn® funkcionality pro proveden² ¼kolu.  
V posledn²m kroku je potŚeba do R vloģit k·d, kterĨ je souļ§st² pŚ²lohy ļ. 11.6. 
Po vloģen² se k·d provede v kuse bez zast§vky. Z dŢvodu bezpeļnosti uchov§vanĨch dat R vĨstupn² data uloģ² do samostatn®ho 

souboru ĂZ·ny zahrnut².xlsxñ do t®hoģ adres§Śe, odkud naļetl vstupn² data. Tento soubor je seŚazen ve stejn®m poŚad², jako 
vstupn² soubor, ve kter®m jsou vġechna data inventarizace. Proto nyn² mŢģeme v listu Vzorniky zaloģit dvŊ nov§ pole zz1 a 

zz2 a nakop²rovat sem obsah identickĨch sloupcŢ v novŊ vytvoŚen®m souboru Vzorn²ky zahrnut².xlsx. 
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VĨsledn® z·ny zahrnut² jsou uvedeny v hektarech. T²m ¼pravy dat konļ². 
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5.2 Matematicko-statistickĨ apar§t a popis krokŢ algoritmu pro standardi-

zovan® zpracov§n² dat SPI pro vĨstupy do LHP 

V n§sleduj²c² kapitole popisujeme vzorcovĨ apar§t pro vyhodnocen² dat inventarizace trvalĨch zkusnĨch ploch. 

VzorcovĨ apar§t prezentujeme na n§zornĨch pŚ²kladech pro lepġ² porozumŊn².  

PŚedpokl§dejme inventarizovanĨ celek s plochou pŚ²stupn® a schŢdn® porostn² pŢdy 520 ha. Tento celek je rozdŊ-

lenĨ do dvou strat. Prvn² z nich, stratum 1, m§ plochu pŚ²stupn® a schŢdn® porostn² pŢdy (d§le jen plochu) 95 ha. 

Druh® stratum m§ plochu 425 ha. Kaģd® z obou strat je pokryto s²t² 50 inventarizaļn²ch lokalit, viz obr. ļ. Obr§zek 

26.  

Obr§zek 26: PŚ²klad celku se dvŊma straty 

 

Design inventarizaļn²ch lokalit, poļet kruhovĨch podploch a relaskopickĨ faktor jsou u vġech lokalit na obou 

stratech stejn®. Strata se liġ² pouze hustotou inventarizaļn² s²tŊ. Kaģd§ lokalita obou strat obsahuje pouze jednu 

inventarizaļn² plochu se stŚedem, kterĨ je identickĨ se stŚedem inventarizaļn² lokality. Inventarizaļn² plocha m§ 

tŚi podplochy, jejichģ definice spolu s uveden²m prahovĨch tlouġtŊk jsou uvedeny v tabulce ļ. 2. Na pŚ²kladu tohoto 

designu si uk§ģeme principy vĨpoļtu jednotlivĨch vĨstupn²ch parametrŢ inventarizace. 

Pro prvn² krok vyberme prvn² inventarizaļn² lokalitu strata 1. Na datech t®to inventarizaļn² lokality bylo registro-

v§no 21 ģivĨch kmenŢ hroub² a 1 paŚez.  Pro kaģdĨ kmen hroub² (paŚez) existuje datab§zovĨ z§znam. Soupis dat 

kmenŢ a paŚezŢ pŚ²kladov® lokality obsahuje pŚ²klad v n§sleduj²c² tabulce.  
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Tabulka 7: DatovĨ z§znam vzorov® lokality s doplnŊnĨmi hodnotami modelovĨch vĨġek objemŢ hroub² a ploch z·n 

zahrnut² 

 

Na vzorov® datov® sadŊ inventarizaļn² lokality si mŢģeme vysvŊtlit nŊkter® z§kladn² vĨpoļty prob²haj²c² na ¼rovni 

jednotlivĨch vzorn²kŢ ï kmenŢ hroub² (paŚezŢ).  

5.2.4 VĨpoļet lok§ln² hustoty z§soby hroub² pro souļasnou inventarizaci 

Z§soba hroub² inventarizaļn² plochy v souļasn® inventarizaci je souļet objemŢ vġech kmenŢ hroub² na inventari-

zaļn² ploġe v souļasn® inventarizaci. Pro vĨpoļet se pouģ²v§ objemŢ vzorn²kŢ 1. stupnŊ s korekc² pomoc² vzorn²kŢ 

2.  stupnŊ. K souļtu modelovĨch objemŢ vzorn²kŢ 1. stupnŊ se pŚiļte souļet rozd²lŢ skuteļnĨch a modelovĨch 

objemŢ vzorn²kŢ 2. stupnŊ podle vzorce ļ. pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky: 

ὤὼ
Ὅὺz

‗ὑ᷊Ὂ᷊ ὃ
 

ᶰ

Ὅ ὺ ὺz  

‗ὑᶻ᷊Ὂ᷊ὃ
ᶰ

 

DvŊ teļky nad symbolem Z (z§soba) indikuj², ģe se jedn§ o druhou, tedy souļasnou inventarizaci. Symbol xl re-

prezentuje konkr®tn², v naġem pŚ²padŊ pŚ²kladovou inventarizaļn² plochu. Symbol s1
 pŚedstavuje mnoģinu vzor-

n²kŢ 1. stupnŊ, tedy vġechny kmeny hroub². Indik§torov§ promŊnn§ Ὅ vymezuje z mnoģiny s1 pouze vzorn²ky, 

kter® jsou ģiv®, ļi such® kmeny hroub². T²m, ģe se objem kmene ὺᶻ dŊl² jmenovatelem  ‗ὑ᷊Ὂ᷊ ὃ , coģ je 

z·na zahrnut² 1. stupnŊ, dojde k pŚepoļtu objemu kmene na jeden hektar schŢdn® a pŚ²pustn® plochy strata. Prvn² 

ļ§st vzorce, pracuj²c² s promŊnnĨmi s indexem Ὥȟ je souļtem modelovĨch objemŢ, tj. objemŢ zjiġtŊnĨch z mode-

lovĨch vĨġek vzorn²kŢ 1. stupnŊ (mnoģina s1). Pro naġe vzorov§ data uveden§ v tabulce ļ. Tabulka 7 bude prvn² 

ļ§st vzorce vypadat takto: 

Ὅὺz

‗ὑ᷊Ὂ᷊ὃ
 
πȟπχυ

πȟπρυ

ρȟρωτ

πȟπρυ

πȟπυψ

πȟπρυ
ᶰ

ỄȢ 
πȟπυψ

πȟπρυ

πȟπωρ

πȟπρυ

πȟπρτ

πȟππσ
ρσσȟφυ άȾὬὥ 

Do vĨpoļtu jsou zahrnuty pouze vzorn²ky, kter® byly na ploġe v souļasn® inventarizaci registrov§ny jako kmeny 

hroub². 

VĨpoļet druh® ļ§sti vzorce bude na vzorovĨch datech vypadat takto: 

Ὅ ὺ ὺᶻ 

‗ὑz ᷊Ὂ᷊ὃ
ᶰ

πȟπυψπȟπυψ

πȟππρσ

πȟπχππȟπχσ

πȟππρσ
ςȟωράȾὬὥ 

Do tohoto vĨpoļtu vstupuj² pouze vzorn²ky 2. stupnŊ. Ve vzorovĨch datech m§me pro prvotn² inventarizaci pouze 

dva vzorn²ky 2. stupnŊ (kmeny ļ. 11 a 12). Jejich pŚesnŊ zjiġtŊnĨ objem 0,127 m3 je menġ², neģ objem modelovĨ 

(0,131 m3). Jejich rozd²l, tedy korekce objemu modelov®ho na pŚesnĨ, se dŊl² plochou z·ny zahrnut² vzorn²ku 2. 

stupnŊ (0,0013). VĨsledn§ korekce se pŚiļte k vĨsledku prvn² ļ§sti rovnice. VĨsledkem je lok§ln² hustota z§soby 

hroub² pro naġi inventarizaļn² plochu: 

stratum lokalita cislo dr_zkr azim_refvzd_refazim vzd vzd_kor d vz2 h h_mod %_norm_obj v_mod v_m zz1 zz2 parez sous zl_vyvrdvoj
1 60000109 1 MD 0 0 347 2.1 2.19 140 1 12.1 13.76 0.075 0.064 0.015 0.002 100 100 100 100

1 60000109 2 BK 0 0 18 5 5.02 127 0.015 300

1 60000109 3 MD 0 0 194 3.4 3.53 200 15 17.44 0.194 0.015 100 100 100 100

1 60000109 4 SM 0 0 324 3 3.08 120 11.3 12.09 0.058 0.015 100 100 100 100

1 60000109 5 BK 0 0 341 5.8 5.88 220 15.3 22.28 0.377 0.015 100 100 100 100

1 60000109 6 SM 0 0 21 2.5 2.56 110 11.5 11.15 0.044 0.003 100 100 100 100

1 60000109 7 MD 0 0 68 4.9 5.00 150 14.50 0.091 0.015 100 100 100 100

1 60000109 8 MD 0 0 115 4.6 4.66 170 11.3 15.81 0.128 0.015 100 100 100 100

1 60000109 9 SM 0 0 136 3.7 3.79 160 15.18 0.130 0.015 100 100 100 100

1 60000109 10 MD 0 0 256 3.9 3.93 140 13.76 0.075 0.015 100 100 100 100

1 60000109 11 SM 0 0 271 1.7 1.79 120 1 12 12.09 0.058 0.058 0.015 0.001 100 100 100 100

1 60000109 12 SM 0 0 151 0.8 0.90 130 1 12.4 12.96 0.073 0.070 0.015 0.001 100 100 100 100

1 60000109 13 MD 0 0 91 4.2 4.28 120 9.6 12.09 0.047 0.015 100 100 100 100

1 60000109 14 MD 0 0 42 5.7 5.76 160 15.18 0.109 0.015 100 100 100 100

1 60000109 16 SM 0 0 288 4.7 4.72 120 12.09 0.058 0.015 100 100 100 100

1 60000109 17 SM 0 0 268 3.1 3.13 120 12.09 0.058 0.015 100 100 100 100

1 60000109 19 SM 0 0 204 5.6 5.64 120 11.3 12.09 0.058 0.015 100 100 100 100

1 60000109 20 SM 0 0 166 6.6 6.67 120 12.09 0.058 0.015 100 100 100 100

1 60000109 21 MD 0 0 189 6.4 6.47 150 14.50 0.091 0.015 100 100 100 100

1 60000109 22 SM 0 0 237 2.2 2.20 80 7.82 0.014 0.003 100 100 100 100
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ὤὼ ρσσȟφυ ςȟωρ  ρσπȟχτ άȾὬὥ 

VĨsledn§ hodnota je tzv. lok§ln² hustotou z§soby hroub² vztaģen§ k inventarizaļn² lokalitŊ naġich vzorovĨch dat 

tabulky Tabulka 7. 

5.2.5 VĨpoļet lok§ln² hustoty celkov®ho bŊģn®ho pŚ²rŢstu 

Protoģe se v pŚ²padŊ naġich vzorovĨch dat jedn§ o poprv® inventarizovanou plochu, nemŢģeme celkovĨ bŊģnĨ 

pŚ²rŢst vypoļ²tat. Na vĨpoļet je totiģ potŚeba obou inventarizac². Pro pŚ²pad prvotn² inventarizace vyhl§ġka 

84/1996 Sb. v platn®m znŊn² pŚipouġt² expertn² odhad celkov®ho bŊģn®ho pŚ²rŢstu. Jeho vĨġe vġak nesm² pŚekroļit 

hodnotu maxim§ln²ho celkov®ho bŊģn®ho pŚ²rŢstu uveden®ho v tabulce ļ. 1 pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky.  Hodnota ma-

xim§ln²ho CBP se zde odvod² v z§vislosti na nadmoŚsk® vĨġce stŚedu inventarizaļn² plochy a jeho pŚ²sluġnosti 

k ekologick® ŚadŊ podle Lesnicko-typologick®ho klasifikaļn²ho syst®mu ĻR.  

Tabulka 8: Maxim§ln² celkovĨ bŊģnĨ pŚ²rŢst v dle pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky 84/1996 Sb. 

 

Pro pŚ²pad naġ² lokality je nadmoŚsk§ vĨġka 439 m a LT je 3A9. Jedn§ se tedy o ekologickou Śadu obohacenou 

humusem a vĨġkov® p§smo 400 ï 700 m, coģ odpov²d§ maxim§ln²mu CBP = 9,7 m3/ha/rok. 

Pokud bychom pracovali s opakovanou inventarizac², pro vĨpoļet by se pouģil klasickĨ vzorec kontroln²ch metod: 

ὅὄὖὼ  
ὤὼ ὤὼ ὸὼ

ὰὼ
 

Ļlen ὰὼ ve jmenovateli zlomku pŚedstavuje d®lku periody mezi souļasnou a opakovanou inventarizac² konkr®tn² 

inventarizaļn² plochy (ud§v§ se s pŚesnost² na 1 desetinn® ļ²so), ὤὼ je z§soba hroub² konkr®tn² plochy v sou-

ļasn® inventarizaci, ὤὼ  je z§soba plochy v minul® inventarizaci a ὸὼ je objem tŊģby na ploġe mezi obŊma 

inventarizacemi. 

5.2.6 VĨpoļet lok§ln² hustoty maxim§ln² celkov® vĨġe tŊģby 

Nyn² m§me na ¼rovni inventarizaļn² plochy kompletn² informace k vĨpoļtu lok§ln² hustoty maxim§ln² celkov® 

vĨġe tŊģby: 

ὅὠὝὼ ὰ Ὢ ὅὄὖὼ
ὤὼ ὤ ὼ

ὥὼ
 

Z§kladem vĨpoļtu je celkovĨ bŊģnĨ pŚ²rŢst, kterĨ se koriguje rozd²lem mezi skuteļnou z§sobou ὤὼ a c²lovou 

z§sobou ὤ ὼ dŊlenĨm d®lkou tzv. vyrovn§vac² doby ὥὼ. Takto zjiġtŊnĨ et§t je n§slednŊ jeġtŊ n§soben d®lkou 

platnosti pl§nu ὰ (zpravidla 10 let) a upraven pomoc² tzv. koeficientu nesouladu tŊģby Ὢ. 

C²lov§ z§soba ὤ ὼ se pro kaģdou inventarizaļn² plochu stanov² expertnŊ, nesm² vġak klesnout pod minim§ln² 

hodnotu uvedenou v tabulce ļ. 2 pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky. Zde se odvod² podle pŚ²sluġnosti stŚedu plochy k ekologick® 

ŚadŊ a kategorii nadmoŚsk® vĨġky.  

Tabulka 9: Minim§ln² c²lov® z§soby dle pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky 84/1996 Sb. 

 

Pro naġi vzorovou inventarizaļn² lokalitu je minim§ln² c²lov§ z§soba rovna 242 m3/ha. 
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ZjiġtŊn² koeficientu nesouladu tŊģeb Ὢ je pops§no v kapitole 3.7. Pro prvotn² inventarizaci se koeficient nesouladu 

urļ² dle vyhl§ġky pevnŊ jako 0,825. 

Celkov§ vĨġe tŊģeb pro  vzorovou lokalitu je tedy rovna  ὅὠὝὼ ὰ Ὢ ὅὄὖὼ

ρππȟψςυωȟχ
ȟ

ψȟςυ ωȟχ ςȟςσ φρȟφσ ά Ὤὥϳ . 

5.2.7 VĨpoļet lok§ln²ch hustot z§soby, CBP a CVT pro vġechny lokality 

Pro ¼ļel vĨpoļtu korigovan® lok§ln² hustoty hektarov® z§soby vyuģijeme vzorec v kapitole 5.2.4.  

V souboru s daty ter®nn² inventarizace v listu Vzorniky vytvoŚ²me ¼plnŊ vpravo vĨpoļtov® pole pro vĨpoļet z§-

soby hroub², kterĨ nazveme zas_ha. Do prvn² buŔky mŢģeme vloģit excelovskou verzi vzorce v kapitole 5.2.4. 

=ZAOKROUHLIT(KDYĢ(O2<>"";O2/Q2;0)+KDYĢ(R2<>"";(P2-O2)/R2;0);3) 

 

Vzorec nakop²rujeme do cel®ho sloupce W pro vġechny Ś§dky datab§ze. 

Nyn² pŚejdeme do listu Lokality a zaloģ²me v nŊm ļtyŚi nov® sloupce nazvan® zas_ha, max_cbp, min_cil_zas a 

cvt. Do prvn² buŔky ve sloupci zas_ha nakop²rujeme n§sleduj²c² vzorec: 

=SUMIF(Vzorniky!B:B;Lokality!A2;Vzorniky!W:W)  

D§le v listu Lokality do buŔky T2 vloģ²me funkci: 

=max_cbp(K2;I2) 

A d§le do buŔky U2 vloģ²me funkci: 

=min_cil_zas(K2;I2) 

 

Kop²rov§n²m vġech tŚ² funkc² do vġech Ś§dkŢ lokalit z²sk§me pro vġechny lokality vstupy pro vĨpoļet celkov® 

vĨġe tŊģeb. 
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Hodnoty CBP a minim§ln² c²lov® z§soby jsou pŚevzaty z tabulek Tabulka 8 a Tabulka 9. Funkce =max.cbp() a 

min_cil_zas() je nyn² automatizovanŊ vyhled§vaj² a vkl§daj² do tabulky Lokality podle ¼dajŢ nadmoŚsk® vĨġky a 

lesn²ho typu.  

ZbĨv§ pro jednotliv® lokality vyļ²slit lok§ln² hustoty celkov® vĨġe tŊģeb podle vzorce v kapitole 5.2.6. 

V listu Lokality vloģ²me tento vzorec do buŔky V.:  

=10*0.825*(T2+(S2-U2)/50) 

Vzorec plat² za situace, kdy pracujeme s vyrovn§vac² dobou 50 let. V pŚ²padŊ volby jin® vyrovn§vac² doby je 

nutno posledn² ļlen funkce modifikovat. Vzorec zkop²rujeme pro vġechny lokality ve sloupci V. 

 

 

5.2.8 VĨpoļet stratifikovanĨch odhadŢ stŚedn²ch hodnot z§sob, CBP a CVT a jejich ¼hrnŢ 

Na n§sleduj²c²m pŚ²kladu si uk§ģeme vĨpoļet stratifikovan® stŚedn² hektarov® z§soby, celkov®ho bŊģn®ho pŚ²rŢstu 

a celkov® vĨġe tŊģeb. Ve vzorovĨch datech m§me dvŊ strata, kaģd® m§ 50 inventarizaļn²ch ploch. VĨmŊry strat 

m§me uloģeny v listu Strata.  

Pro vĨpoļet stŚedn² hektarov® hodnoty c²lov®ho parametru inventarizace za cel® stratum uv§d² pŚ²loha vyhl§ġky 

obecnĨ vzorec: 

ὣ
В ὓὼὣὼᶰ

В ὓὼᶰ

 

Jde o v§ģenĨ prŢmŊr lok§ln²ch hustot na inventarizaļn²ch lokalit§ch. Vzorec je opŊt univerz§ln² a poļ²t§ se situac², 

kdy jedna inventarizaļn² lokalita mŢģe m²t v²ce ploch a kdy se tak® mŢģe st§t, ģe nŊkter® plochy, jejichģ stŚedy 

leģ² mimo schŢdn® a pŚ²stupn® porostn² pŢdy strata jsou tak vylouļeny. Lokality tedy mohou m²t promŊnlivĨ poļet 

ploch. Pokud ale lokalita m§ vģdy jen jednu plochu, vzorec se mŢģe zjednoduġit na n§sleduj²c² podobu: 

ὣ
В ὣὼᶰ

ὲ
 

kde ὲ je poļet inventarizaļn²ch lokalit se stŚedem na schŢdn® a pŚ²stupn® porostn² pŢdŊ, ὣὼ jsou lok§ln² hustoty 

jednotlivĨch inventarizaļn²ch lokalit, ὼ je index (poŚadov® ļ²slo) inventarizaļn² lokality a ί je mnoģina inventa-

rizaļn²ch lokalit strata. 

PŚi aplikaci na naġe vzorov§ data bude vĨpoļet pro odhad stŚedn² hektarov® z§soby hroub² vypadat n§sledovnŊ. 

V MS excelu se podobnĨ probl®m d§ snadno Śeġit pomoc² vyhled§vac²ch funkc² =SUMIF() a =COUNTIF(). 

V tabulce v listu Strata m§me pŚedpŚipraven® kolonky pro pŚ²sluġn® vĨpoļty. Do buŔky C3 listu Strata vloģ²me 

n§sleduj²c² funkci: 

=SUMIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3;Lokality!S:S)/COUNTIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3) 
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Do buŔky D3 funkci: 

=SUMIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3;Lokality!T:T)/COUNTIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3) 

 a do buŔky E3  funkci: 

=SUMIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3;Lokality!V:V)/COUNTIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3) 

Tyto tŚi vzorce mŢģeme nakop²rovat i do Ś§dku druh®ho strata. 

 

Do buŔky C5 nakop²rujeme vzorec pro vĨpoļet stratifikovan® stŚedn² hodnoty hektarovĨch z§sob za inventarizo-

vanĨ majetek. 

=SUMA($B3:$B4*C3:C4)/$B$5 

 

Vzorec v buŔce C5 nyn² nakop²rujeme doprava pro vĨpoļet stratifikovan® stŚedn² hodnoty CBP a CVT. 

 

5.2.9 VĨpoļet ¼hrnu c²lovĨch parametrŢ pro stratum 

Đhrnem se rozum² sum§rn² hodnoty jednotlivĨch parametrŢ pro cel® stratum, pŚ²padnŊ inventarizovanĨ celek. 

Odhad ¼hrnu dan®ho parametru se poļ²t§ dle vzorce ļ. 11 pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky prostĨm vyn§soben²m odhadu 

stŚedn² hodnoty parametru ὣ rozlohou pŚ²stupn® a schŢdn® porostn² pŢdy cel®ho strata ʇ&᷊ !: 

Ὕ ὣ ʇ&᷊ ! 

Stratum 1 v naġem vzorov®m pŚ²kladu m§ rozlohu 95 ha.  

Odhad ¼hrnu z§sob strata 1 bude Ὕ σπωȟωψωυ ςωττψ ά. 

Odhad ¼hrnu CBP strata 1 bude Ὕ ρπȟφψωυ ρπρυ άȾὶέὯ. 

Nakonec, odhad ¼hrnu CVT bude  Ὕ ωωȟψφωυ ωτψχ ά. 

Analogicky pak i pro druh® stratum vzorovĨch dat. 

Oba vypoļ²tan§ Ś§dky pak pro kaģdĨ parametr seļteme. 
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5.2.10 VĨpoļet variability a smŊrodatn® chyby odhadu stŚedn² hektarov® hodnoty 

Protoģe jsou data inventarizace na inventarizaļn²ch ploch§ch statistickĨm vĨbŊrem, kterĨ pŚedstavuje jen malĨ 

vzorek cel®ho inventarizovan®ho celku, mus²me k odhadŢm stŚedn²ch hodnot, kter® jsou odhadem bodovĨm, pŚi-

dat jeġtŊ odhad intervalovĨ (viz 3.1). Ten vyjadŚuje m²ru spolehlivosti stŚedn² hodnoty. K tomu ¼ļelu vyuģijeme 

vzorec ļ. 9 pŚ²lohy ļ. 6 vyhl§ġky: 

ὠὣ
В ὣὼ ὣᶰ

ὲ ὲ ρ
 

Parametr s3 pŚedstavuje mnoģinu inventarizaļn²ch lokalit strata, ὣὼ lok§ln² hustotu c²lov®ho parametru pro x-

tou inventarizaļn² lokalitu, ὣ stŚedn² hodnotu lok§ln² hustoty c²lov®ho parametru inventarizace za vġechny lokality 

strata a ὲ poļet lokalit strata. 

SmŊrodatn§ chyba, pro kterou Ä7c vyhl§ġky stanovuje limitn² velikosti, je pak druhou odmocninou variability: 

Ὁὣ ὠὣ=
Вᶰ

 

Pro vĨpoļet smŊrodatn® chyby odhadu hektarov® z§soby pro naġe vzorov® stratum 1 bude nutn® zaloģit v listu 

Lokality tŚi sloupce, kter§ budou vyļ²slovat ļtverce odchylek c²lovĨch parametrŢ od stŚedn²ch hektarovĨch hodnot 

v listu Strata. 

Tyto sloupce budou m²t n§zvy d_zas_ha, d_max_cbp a d_cvt. Do prvn² buŔky sloupce d_zas_ha vloģ²me rovnici 

=(S2-SVYHLEDAT(B2; Strata!A:C; 3; NEPRAVDA))^2 

D§le do buŔky pod n§zev dr_max_cbp vzorec: 

=(T2-SVYHLEDAT(B2; Strata!A:D; 4; NEPRAVDA))^2 

A do buŔky pod n§zev d_cvt 

=(V2-SVYHLEDAT(B2; Strata!A:E; 5; NEPRAVDA))^2 

 

Vġechny tŚi vzorce nakop²rujeme do vġech n²ģe poloģenĨch Ś§dkŢ. Z²sk§me t²m ļtverce odchylek z§soby, cbp a 

cvt od stŚedn²ch hodnot. 

Nyn² se vr§t²me do listu Strata. Do buŔky I3 vloģ²me n§sleduj²c² vzorec: 

=ODMOCNINA(SUMIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3;Lokality!S:S)/(COUNTIF(Lokality!$B:$B;Strata!$A3)-1)) 

Nakop²rujeme jej doprava i do bunŊk J3 a K3. N§slednŊ je rozkop²rujeme do Ś§dkŢ, n²ģ pro druh® stratum. 

 

Pak do buŔky I5 vloģ²me vzorec =SUMA($B3:$B4*I3:I4)/$B$5  

a nakop²rujeme jej doprava i pro pole CBP a CVT. T²m jsme z²skali hektarov® smŊrodatn® chyby pro z§sobu, CBP 

a CVT.    

5.2.11 VĨpoļet smŊrodatn® chyby ¼hrnu c²lovĨch parametrŢ inventarizace 

SmŊrodatn§ chyba ¼hrnu se vypoļ²t§ podle vzorce: 
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ὉὝ Ὁὣ‗Ὂ᷊ ὃ 

Je to n§sobek smŊrodatn® chyby stŚedn² hodnoty c²lov®ho parametru Ὁὣ a rozlohy pŚ²stupn® a schŢdn® porostn² 

pŢdy strata ‗Ὂ᷊ ὃ. Pro naġe vzorov§ data bude pro prvn² stratum vĨpoļet smŊrodatn® chyby ¼hrnu n§sleduj²c²: 

ὉὝ ρχȟψ ωυ ρφωπ ά, 

ὉὝ σȟσ ωυ σρτ άȾὶέὯ, 

ὉὝ ρυȟφ ωυ ρτψσ ά. 

V listu Strata nyn² analogicky vypoļ²t§me smŊrodatn® chyby ¼hrnu c²lovĨch parametrŢ. 

 

V buŔce L4 jsme vloģili vzorec  

=I3*$B3 

Tento vzorec rozkop²rujeme i pro stŚedn² chybu CBP a CVT doprava a pak dolŢ pro druh® stratum. 

Posledn² Ś§dek je pak sumou hodnot poloģenĨch vĨġe. 

 

T²mto m§me vĨpoļty c²lovĨch parametrŢ inventarizace hotovy. 

5.2.12 OvŊŚen² splnŊn² podm²nky limitn²ch smŊrodatnĨch chyb 

N§sleduje ovŊŚen², zda odhady z§soby a CVT splŔuj² podm²nky uveden® v Ä7c vyhl§ġky. SmŊrodatn§ chyba od-

hadu stŚedn² hektarov® z§soby mus² dle vyhl§ġky bĨt Ò 25 m3/ha, nebo Ò10 % bodov®ho odhadu stŚedn² hektarov® 

z§soby hroub². ObŊ podm²nky jsou v naġem pŚ²padŊ splnŊny. Porovn§n² prezentuje n§sleduj²c² tabulka. 

Tabulka 10: VĨsledky ovŊŚen² dosaģen² limitn² smŊrodatn® chyby 

Parametr Skuteļnost 
PŚ²pustn® maximum 

absolutn² relativn² 

Ὁὣ  14,41 25 m3/ha ὣ πȟρ ςψȟψσ 

Ὁὣ  1,433 1 m3/ha/rok ὣ πȟρ πȟψρ 

 

Z vĨsledkŢ je patrn®, ģe smŊrodatn§ chyba bodov®ho odhadu stŚedn² hektarov® z§soby je niģġ² neģ vyhl§ġkou 

stanoven§ maxima. Zato smŊrodatn§ chyba bodov®ho odhadu CVT je vyġġ² neģ vyhl§ġkou stanoven® maximum. 

Poļet inventarizaļn²ch lokalit je tedy, alespoŔ na uk§zkovĨch datech nedostateļnĨ. 
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6 SROVNĆNĉ NOVOSTI POSTUPš 

Metodika reaguje na novelizaci vyhl§ġky ļ. 84/1996 Sb., kter§ zrovnopr§vnila vyuģit² kontroln² metody hospod§Ś-

sk® ¼pravy lesŢ zaloģen® na dlouhodob®m monitoringu porostŢ, avġak dosud nebyla doplnŊna ucelenĨm a ofici§lnŊ 

schv§lenĨm metodickĨm postupem jej² praktick® realizace. Novost metodiky spoļ²v§ v tom, ģe jako jedna z prv-

n²ch systematicky rozpracov§v§ celĨ proces statistick® provozn² inventarizace ï od pŚ²pravy prvotn² inventarizace, 

pŚes projektov§n² inventarizaļn²ch lokalit a ploch, vlastn² ter®nn² mŊŚen², aģ po jednotnĨ matematicko-statistickĨ 

apar§t pro vyhodnocen² dat a tvorbu vĨstupŢ LHP. 

VĨznamnĨm inovativn²m prvkem je dŢsledn® vymezen² a sjednocen² pojmoslov² zaveden®ho novelou vyhl§ġky ļ. 

84/1996 Sb. vļetnŊ jeho praktick® interpretace a prov§z§n² s konkr®tn²mi kroky ter®nn²ho ġetŚen² a n§sledn®ho 

zpracov§n² dat. Metodika tak pŚisp²v§ k odstranŊn² interpretaļn² nejednoznaļnosti novŊ zavedenĨch pojmŢ a ke 

sjednocen² postupŢ mezi jednotlivĨmi zpracovateli lesn²ch hospod§ŚskĨch pl§nŢ. 

Dalġ² novost metodiky spoļ²v§ v dŢrazu na praktickou aplikovatelnost navrģenĨch postupŢ s vyuģit²m bŊģnŊ do-

stupnĨch nebo otevŚenĨch softwarovĨch n§strojŢ, ļ²mģ vĨznamnŊ sniģuje technick® a ekonomick® bari®ry pro 

ġirġ² zaveden² kontroln² metody v bŊģn® lesnick® praxi. 

V souhrnu lze konstatovat, ģe pŚedkl§dan§ metodika nepŚedstavuje pouze soubor d²lļ²ch doporuļen², ale ucelenĨ 

a prakticky ovŊŚitelnĨ metodickĨ r§mec, kterĨ propojuje legislativn² poģadavky, ter®nn² sbŊr dat a statistick® vy-

hodnocen² do jednotn®ho syst®mu. V tomto koncepļn²m pojet² pŚedstavuje metodika novĨ a dosud v ļesk® hospo-

d§Śsko-¼pravnick® praxi systematicky nezpracovanĨ pŚ²stup k vyuģit² trvalĨch inventarizaļn²ch ploch jako rovno-

cenn®ho z§kladu pl§nov§n² lesn²ho hospodaŚen² v kontextu novely legislativy hospod§Śsk® ¼pravy. 

7 POPIS UPLATNŉNĉ METODIKY 

PŚedkl§dan§ metodika je ve sv® podstatŊ koncepļn²m a metodicky zastŚeġuj²c²m vĨstupem zamŊŚenĨm na proble-

matiku ter®nn²ho sbŊru dat a standardizovan®ho vyhodnocen² prvotn² statistick® provozn² inventarizace lesa na 

b§zi trvalĨch inventarizaļn²ch ploch. Vych§z² ze zkuġenost² z²skanĨch pŚi praktick®m vyuģ²v§n² vĨbŊrovĨch in-

ventarizaļn²ch metod v ļesk® lesnick® praxi v uplynulĨch letech a reaguje na aktu§ln² zmŊny legislativn²ho r§mce 

hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ, zejm®na na zrovnopr§vnŊn² kontroln² metody hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ. 

Metodika je urļena pŚedevġ²m vlastn²kŢm a spr§vcŢm lesŢ, projektantŢm a zpracovatelŢm lesn²ch hospod§ŚskĨch 

pl§nŢ, kteŚ² pŚipravuj² nebo realizuj² inventarizaci lesa na trvalĨch inventarizaļn²ch ploch§ch a usiluj² o zaveden² 

ļi rozġ²Śen² kontroln² metody hospod§Śsk® ¼pravy lesŢ v bŊģn® provozn² praxi. D§le je vyuģiteln§ pro pracovn²ky 

st§tn² spr§vy lesŢ, lesnick® kontroly a auditu pŚi posuzov§n² spr§vnosti a kvality inventarizaļn²ch postupŢ a vĨ-

stupŢ lesn²ch hospod§ŚskĨch pl§nŢ. 

Metodika mŢģe slouģit tak® jako studijn² a metodick§ pomŢcka pro vyuļuj²c² a studenty stŚedn²ch a vysokĨch ġkol 

se zamŊŚen²m na lesnictv², hospod§Śskou ¼pravu lesŢ a aplikovanou geoinformatiku. SouļasnŊ je vyuģiteln§ jako 

vĨchodisko pro navazuj²c² aplikovanĨ i metodickĨ vĨzkum v oblasti vĨbŊrovĨch inventarizaļn²ch metod, statis-

tick®ho vyhodnocen² inventarizaļn²ch dat a dlouhodob®ho monitoringu stavu a vĨvoje lesn²ch porostŢ. 

PŚedkl§dan§ metodika bude dostupn§ v elektronick® podobŊ ve form§tu PDF na webovĨch str§nk§ch Śeġitelsk® 

organizace. 
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8 EKONOMICK£ ASPEKTY 

PŚedkl§dan§ metodika se zamŊŚuje na optimalizaci ter®nn²ho sbŊru dat a standardizovan® vyhodnocen² prvotn² 

statistick® provozn² inventarizace lesa, pŚiļemģ ekonomick® aspekty jej²ho uplatnŊn² souvisej² pŚedevġ²m s efek-

tivitou poŚizov§n² inventarizaļn²ch dat a s kvalitou n§slednĨch vĨstupŢ pro lesn² hospod§Śsk® pl§nov§n². Hlavn² 

ekonomickĨ pŚ²nos metodiky spoļ²v§ v moģnosti dos§hnout poģadovan® pŚesnosti inventarizaļn²ch ¼dajŢ pŚi niģ-

ġ²ch n§roc²ch na rozsah ter®nn²ho ġetŚen² a pŚi lepġ²m vyuģit² jiģ jednou poŚ²zenĨch dat v r§mci opakovanĨch 

inventarizac². 

EkonomickĨm pŚ²nosem metodiky je rovnŊģ standardizace postupŢ vyhodnocen² inventarizaļn²ch dat. JednotnĨ 

matematicko-statistickĨ apar§t a doporuļen² vyuģit² bŊģnŊ dostupnĨch nebo otevŚenĨch softwarovĨch n§strojŢ 

sniģuj² n§klady na zpracov§n² dat, minimalizuj² riziko chyb a zvyġuj² srovnatelnost vĨsledkŢ mezi jednotlivĨmi 

inventarizacemi i mezi rŢznĨmi lesn²mi majetky. KvalitnŊjġ² a statisticky spr§vnŊ vyhodnocen® ¼daje o z§sobŊ, 

pŚ²rŢstu a tŊģb§ch pŚitom pŚisp²vaj² k pŚesnŊjġ²mu pl§nov§n² hospod§ŚskĨch opatŚen² a t²m i k omezen² ekonomic-

kĨch ztr§t vyplĨvaj²c²ch z nepŚesnĨch nebo nevhodnŊ nastavenĨch pl§nŢ. 

Metodika souļasnŊ podporuje adaptivn² pŚ²stup k hospod§Śsk® ¼pravŊ lesŢ zaloģenĨ na dlouhodob®m monitoringu 

porostŢ. V tomto kontextu nelze ekonomick® aspekty oddŊlit od stability a udrģitelnosti lesn²ch ekosyst®mŢ. Spo-

lehliv§ data o stavu a vĨvoji lesa jsou nezbytnĨm pŚedpokladem pro odpovŊdn® rozhodov§n², kter® v dlouhodob®m 

horizontu sniģuje rizika spojen§ s nespr§vnŊ naļasovanĨmi nebo nevhodnŊ dimenzovanĨmi hospod§ŚskĨmi z§-

sahy. UplatnŊn² metodiky tak nepŚin§ġ² pouze pŚ²m® ¼spory n§kladŢ na inventarizaci, ale i nepŚ²m® ekonomick® 

pŚ²nosy vyplĨvaj²c² z lepġ² informovanosti a vyġġ² kvality pl§novac²ch rozhodnut². 
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9 SUMMARY 

This methodology provides a comprehensive framework for optimizing field data collection and for the standar-

dized evaluation of statistical operational forest inventory based on permanent sample plots as a basis for forest 
management plan (FMP) outputs. It reflects recent changes in the legislative framework of forest management 
planning in the Czech Republic, particularly the amendment of Decree No. 84/1996 Coll., which established the 
control method based on long-term monitoring of forest stand condition and development as an equivalent plan-

ning approach. 

The methodology integrates the key phases of the inventory process, including the preparation of the initial inven-
tory, the design of inventory locations and plots, field data collection, and subsequent mathematical and statistical 
data processing. Emphasis is placed on standardized evaluation procedures, stratified estimation, and the consistent 

interpretation of newly introduced terminology, thereby supporting transparent and comparable inventory outputs 

across different forest holdings and planning contexts. 

The methodology is intended primarily for forest owners and managers, forest management planners, and public 
forest administration bodies involved in the preparation, evaluation, and control of forest management plans based 

on permanent sample plots. It can also be applied as a methodological and educational resource in forestry educa-

tion and as a reference framework for applied research in forest inventory and long-term forest monitoring. 

From an economic perspective, the methodology focuses on improving the efficiency of inventory data acquisition 
and processing. The use of permanent sample plots allows the repeated utilization of previously established inven-

tory networks, leading to reduced fieldwork requirements and lower costs in subsequent inventory cycles. Stan-
dardized data processing and the use of commonly available or open-source software tools further contribute to 

cost efficiency and reduce the risk of errors in inventory evaluation. 

Overall, the methodology supports an adaptive and data-driven approach to forest management planning. By pro-

viding reliable and statistically robust information on forest resources, it contributes to improved planning ac-
curacy, long-term comparability of results, and more informed decision-making, thereby enhancing the sustaina-

bility and resilience of forest management under changing environmental and climatic conditions. 
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11 PřĉLOHY 

11.1 Vzor ģ§dosti o pŚidŊlen² inventarizaļn²ch lokalit 
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11.2 Vzor ter®nn²ho z§pisn²ku pro inventarizaļn² plochu 
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11.3 Uk§zka vyplnŊn®ho ter®nn²ho z§pisn²ku pro inventarizaļn² plochu 

 

 




















