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Met odi ka optimali zace sbRDru dat a standardi zovan®hc
stupy do LHP

7ENA uN

PSedkl §dang metodika se zablTv§ optimalizac?2 ter ®nn
provozn2? inventarizace |lesa na b8§zi trvallch inven
hospod§Sskich pl §g9g0j éLHM®R)zmNMayoldegashkati vn2ho r §mce
na novelu vyhl8gky | . 84/1996 Sb., kter8 zrovnopr §\
nitoringu stavu a vIivoje lesn2ch porostT.

Text systematicky popbswpamtmposzagye ,pPrpijaekyovsEn2 i
viastn2 ter ®nn?2 mhSsetna?t iis tni§cskl ® dznp®& ancact ve§mma2t idcakto. Met o
pojmy souvisej2c?2 s kontroln2 metotoprhaspodEESsk®

C2lem metodi ky je poskytnout jednotnl, transparent
vent ar i zparlvnrtcrh? diant kd etmardin2dicte2 trvallch inventariza
praxi. Metodika je urlena zejm®na vlastn2kTm a spr
kteS2 usiluj2 o zaveden? nebo rozg? Sea?2ekomamiod lné u n
tivitu, statistickou spr8vnost a dlouhodobou srov
KI 2] ovg8 nyleatari zace, trval® zkusn® plochy, ter ®nn
7ENA uN

The presented methodology addresses the optimizati ¢
statistical operational forest inventorprfodseed arang
agement plan (FMP) outputs. The methodology respon
agement planning, in particular to the amendment o

met hod badged moamoilnmbgh gof t he ¢ ondfi tfimrne satn ds tdaerwdd ogpanec
proach.

The text systematically describes the procedures f ¢
and plots, conducting field measurements, and perfo
The methodol ogyeasl sewsymmatroduced terms related t
planning and interprets their practical significa
The aim of the methodology is to provide a unifiec
coll ection and evaluation of inventory data from th
in routineefolfketmgtpodotogy is primarily intended
forest management planners seeking to i mplement or
with an emphasis on econo,miacnede Elfomcc emp gy adti &t it gt iod

Key wondentory, permanent sample plots, field sur.\y
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1 bvOD

PTvodn2m z&8§mRDrem pro vytvoSen?2 t®to metodiky bylo
zapojen2z zdroj T d8l kov®ho psiTatkiusnui dla®h o pops&kry§thwtp

vozn? inventarizacdi aoeag®rigmacoypyim?2 sdatndiamventar
mognost zapojen? zdrojT DPZ se stane soul 8st2 post
l esT, o | ejckogb Ip SPopdr §arv2D psreojvekt u di skutoval o.
Kr§tce po zah8jen? SgygehimBogkalj ekousS§NAZY mggkost za
procesu provozn2? inventarizace se nepodaSilo prosa
novelu pPapoaw@akmbanopr&§vnila vyugit2 tzv. kontroln
je zalogena na konceptu trvallch inventarizaln2ch iy
nizaci metodicklch postupT hors§woodessSski®r gdPmavwyupr ot
nTch na dlouhodob®m monitoringu rTstovich a struk:
Kontroln2 metoda hospod§8§Ssk® Ywpravy | ek amtsrtdSleaywug t? ca
nowatvoj | esn2ch porostT na z8kladh sl edovg&n2 zmhdn
kg§ch. V centru pozornosti stoj2 zejm®na zmBDny v t|
porostT. Jde o p®NYnwWp upKktag Riuj ee pBeedevhem tam, kde
adaptivn2 zpTsob pl&novg&n2 hospldl§issmddel ®8E& adcalt, a .
Hi storicky se pro potSeby kontroln2ch metod vyug?2ve
mNDrkow&mp¥mdnal o se o metodu mi moSg&§dnhN pSesnou, avg
cena | idsk® pr8ce st§8§le roste a z8roveR se zvyguje
zejm®na pSi opakovanTi2cchh i%azveemm?t cutr.§ cfhe anlai tr @ zdsn§ehd ne?j hgo
noznalnhD favorizuje metody, ktet® pBogRuofgs3tdoaBhni
Pokud pomineme mognosti vyuli @®l?o®d eetgids@rakd wRpoapoV§
hospod§Sdsdloihattedpgingd i mp,| ezngesnatdonv?§ rzae f ekt i vnNn2 pSingg
l esnick® pr axi ddu poluahtoRlwjb2o us et raesdd ®BEBkv §pd2 TvimDr kov §n2 n
plochg8§ch v metodh vhDkovich t$2d, kter§ je v |esklc
zavedeny rovnhNg do metodol ogi e n8r &kd®n d oi mppvwearktearivoa
hospod&§Sskich pl &§nT v n8§rodn2ch parc2ch. Prg§g§vhn zde
tzv. statistick® provozn?2 inventarizace (Lernl a k
i nvdrmtadrn2 c h phl coscpho @¥gpdrseks n ® & X i®.

Novela vyhl 8gky o hospod8&8Ssk® %pravhD | esT vymezuje
trvallch inventarizaln2ch ploch8ch. Oproti metodic
ch8z2 k nhRDkolika zk&s adrwv2dmdzmd m&m.e \yphTls8ogbh pr oj ekt ov
ter®nu, pSilemg rozgi Suje mognosti Yprav designu ir
rovou variabilitu |lesa a pot Sebye vtllalsg nPkwaniDg pPeg 8w
vyhodnocen?2 dat, ktpevinB ed@fasrbawiadrci&mmr e Bimk T m.

K datu publikace t®t o metodiky vdgak nen2 k dispozi
sbRru dat, jeho kontroly a n8sledn® statistick® an
|l esn?2 hospod§Sskh®@ apdlngh yn az a&kloonterro® n2 met odN nebo na
Firma | FER (DPstawkprso)sit®@miems8| empkementoval a vIibDdr
zpracovgn?2 | esn?2cah khtoesrpS dv8ySwikn wlhaap Hsdbnidfwaar roev opur & ewsyt
ter®nn2ch dat, pSeotcal 20220 p r toa & herednl ca?g itpijr ok tzpm asc o v
Produktem Seg2c?2m automati zovan® zpracovsgn2 dat se
Python, jehog znalost a aktivn2 vyug2v8§n2 vgak nen?
Pro girok® vyudiits?p omricctio achne sstmenmd2arkdi zovan® hardwa
inventarizallatohsptoab&8cpSedstavuje vizvu pro odbo

|l ativa d8vs8 prostor girg2mu vyugit?2 modreemdjyy2tcdxal

5
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kanceBS8§&ekifer® by umognily pln® a bezpr ob|D®mow® up
doucna bude proto nezbytn® doplnit chybRj2c2 metodi
porul en® statistick® postupyprawaapv®hwarmdo®haupbede
tehdy bude mogn® plnh vyug2t potenci 88l vIibRrovich
z8kl adu lpégmos@odaSen2 owe Lesk® republ i
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2 CéL METORI B¥LOVC SKUPI NA

C2lem pSedkl §dan® metodiky je podrobnhD rozpracovat
n2ch ppBichgrchotnd popeat apogaecpy vjydhlodnpatearpit@&Ir ®n n
tvorbu vistupT lesn2ch hospod§Sskich pl &§nT (LHP), .
warovIl ch n®EsltilrzomiT c21i jsou:
f doporulit vhodn® pomJcky a pS2stroje pro ter®n
f navrhnout strukturu ter®nn2ch z8pisn2KkT pro po
f doporulit metodickl postup mhRSen2 na inventari z
informac2 nezbytnlch pro n8sledn® Y%sphRgn® vyho
f popsat a na vhodnTch pS2kladech dokumentovat | e
rametrT pro zpracovsg8§n?2 LHP,
" pro vyhodnocen2 dat doporulit bnRgnnND dostupn® n
zpracpwv8o®m¥emtari zaln2ch dat maxi m8I nhD ekonon

C2lovou skupinou metodi ky jsou:
f VIastan3pi@&vEj kteS2 se chystaj?2 pSej2t, nebo ji
l esT na b§zi permanentn2ch inventarizaln2ch pl
f Projektanti hospod§Ssk® Wwpravy lesT, kteS2 si c
O hospod§Ssk® YprkohtrebM2smevbdejp2EHPkbhna b§zi
nzch ploch
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3VYSVNTLENC POJMS

Novela vyhl 8gky | . 84/1996 Sb. (186/ 2022 Sb.) zav
m&l o zn8§mlich pojmT. C2lem n8sleduj2c?2 kapitoly byl c
zav8§dhNDn® met odowluodiees az jniag$ow&n 4 csat ngsé¢ emda®hoalvphod
nasb2ranTl chhodsapto dp§rSos k8 e/hpyr av yj s nees Ts.ei \airKluishitild opraad § i
Kagdl z malvdzeamlgyblj mFsl ednhD saimbgtatndt n®zpeacpods e
obsah, upSesnit jpShopup®ddkt v bk dn®l zkh eqtge artui pro2c hpPell
kontextu poj mu.

N§sl eduj2c?2 knaopvi@ otleyk spér meybej netvuujj22 buN pS2mo v uprave
nebo jsou soul8st?2 jej2 pS2lohy |. 6, kde jsou roz
nov® terminologii co nej p Swahbleecdenddj2gm ,poSead2e.ji ch p!

3. Bodovl a intervalovl odhad

Bodovli odhad (nap$S. Zach, 1996) je statistickl ter
omezen®ho vzorku dat. Oznalen2 Aodhadi pSipom2n§,
poltu nebyla mNS&r&l adl §gpcpulaseromgp,, adzeb.Preavij e
soubor (Fabrika a Pretzsch, 2011).

TypickIim pS2kl adem bodov®&Hd eadcl? gpdol v aldengproimotc\@2  bjNeg n
relaskopick® metody. Pok wd sneslpaSg kd midc kplagkto bsotsabrual v i ogelS
tedysl ednsTHedméowaphkivaddypr TmhDr uv InlaannNSe nZ &kl shdrdyn ort a
vigtzch

K bodov®mu odhadu se vgdy vztahuje i intervalovl o
urlitou pSedem stanovenou pravdRDpodobnost?2 nach§g§z?2
n®ho pS2kladu mTge bflirth &kotdeorvd v oW Eétean? pzr&ltkd madm ai nt
odhad mTge 3m39m?hpao.d o bu

Soul| 8§st?2 intervalov®ho odhadu je tak® hladina spol
hodnota nach§8z2 uvnit$S dan®ho intervalu. V bhRgn® st
dobnost? PhAathp DAYBYen?2 Uwdieenp P bv®ko|l odBadyhl §gk)
VYyug?vs phdlaedle|®ido sztniamen8, ¢ge existuje 32% pravdDhDpoc
mTge bTt mimo vypol2tanlT intervalovl odhad.

G Ska bw®ko vmd#hipde souvihd2add nowl epmd mhv y ¢ @Zhtljiaed i pnoag a
spolehltvmegimtlgdwia Napsdd. Pro vige uvedenl pS2klad
pomoc? relaskopick® metody bude p3P4®h%,hlp&Sdi ©0 % Thi
31392%hma a pSi 68% hli3@¥enhta .vi znamnost i

3.2l o0ovs8 z8soba

Tzv. c2l ovEsSvu@®ms®bmr mubj ebear kiTr gdspodz§88Ssu®k t4a@r & viy e
dan®m stanoWOipdgt imuanptsiem$lims2d.or & &y ad kkfti enrod adlloo |y hackdo b
maximg&ln2, dlouhodobhl udrgiteCnlovcEs =8svd bl @wWaylnd jpsSk o
porostu, jehog t1l ouw@gSkmwvi® ol aduanSka vied b W&k® b 8 h 2
sklauwb

Novelizovan8 vyhl §8gkpao so6.dpdodz/2hhB®NV6ER FhSosnenkejujee32wnd m8 1 n 2
hodnotou. C2l ovg§ z8soba tak mTge bTt vhRDtg2, nebo r ¢
pS2lohy | . 6 vyhl &8gky. Hodnota c2lov® z8&soby vstuj
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3.Bospod&§&§Ssk§ skupina

Whld@#gk 84/ 88968 B8kefinuje pojem tzv. hospsdEBg8lgdsknes k u
poressbvopdobnimi klimatickimi a pTdn2mi charakterist.i
Defi hospod§ Ssjke® vseklumpii npyodobng§ definici hoshosgSs&k®h
sk® skupinhD b$2 bteydpy® nmdd ikcyksyet (EnapySgdgproB o h) , funk|l n2m
(kategori?2 JinapBkal &gymphal asséaee@morestnzm typem,
kc2l ov®mu stavu atd.).

Na rozd2|l od hospod&§fskipodsS§Ssubdrhykpmiu hirraamnicée h j
rozdNDlen2 | esa, tedyHod@ldld&rsss k 8§d 2slkcuTp,i ma bjoe ptog dys t V¢
PSedevg2osjoed P%skk & skupina z8&kl adn?2 jednotkou pro z
d§Sskich opatSen2 v pS2padech, kdy je stav |lesa z]
VmaphN a hospod8&§Ssk® knizellisnppihml bbstpod it a@hod $p 1§a
piny oznaluj?2 padabglemgth | 2sly s

3. 4nventarizaln?2 | okalita

I nventari zal n2mprovklkaeim ¢ atnpae itzrévkatl al dcnh? zK@aesaficyh @3 loch®
metry inventarizace (tedy nap$S. z 8)s oshea,vizuwiladeuttjrédzr ikz &k
| ok alnivteth.t ari zaln? | okalita je geograficky definova
JTSKyhl 8§gka | . 84/ 1P86e6Bbar denmbulsnu fbel,tl kukni2iskttin cabay i n
byly dodr geny mini m8ln2 kvalitativn2 po ¢ aSZaormkeyR na \
sm2 polet invewtragmezialzaszh®h ol bkah?Pho hospod§Ssk®ho
met odou trvallch zkusnT Gk spEsktbpiug? e’ tyuSie zmdod lara g n
mognich designT inventarizaln2 | okality.

Obr §zNBkt en®ha mognich uspoS§d§mBZmcivemvamnitaal zadl

() @@ o
N ~ o 0 OO0

a b c d

Varianta a) prezentjuedi hovuennh&@entralrnzal okapli oaohsu
st Sed). Variant a dl) irnevpernetzaernitzuajlen 2s iltoukaaclii t a m§ | ed i
plochy a lokality nejsou identick®. Ve variantD c)
|l tvercov®m uspoS8§ds&n2 okolo poentej éokavenyarAzhon
plochami v troj Y%heln2kov®m uspoS8§dgn2. Vyhl §gka vyn
(viz 3.1.6) v r8mci inventarizal-A2 al mhRali m8jve2d&-joido
|l enost plochy od pozice |l okality je 250 m.

3.bnventarizaln?2 ©plocha

nventarizil mBoSys#snhl & oj bBospod&Sskk@hro® cseel kpuS2 mo pr ov
en2. Invemmas?zpbri nphNomAde fkirnudsosa = dt agjlamz iacg ese ud
el ati vnip ozihdiediemvé«nthapotz alem? kirakalvil tyh) padpl och.
0z niee®in k Sdllcdvo dp.Pokhid m§ i nvewntaei pa tnpusodp dnsigmg

elnlT stSed. Maxim§ln2 polomhRr podplochy je 20 met
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Obr §z&k&dna, dvD ar §8cddpno@ phoahyzal n2 plochy

Jeding8 podplocha znamen8, gJge inventarizaln?2 plocha
vgechny Bm&nyn e(bvoi .98k zlyet(wv2i zt |l ougSkou (nebo tloug$
cm. Pokud jsou padplgughy sdcv i nratBo goSpakgpdede (paSez
pro registrmemng?2 Moppl oworheygeiss tsrl soauig,at ekmalo2pcark sptbrdaprh Ta ¢ h
pol omNDr emegl B8 g&sctigrzocmT. | nvent ar,i zpoovdal ne® psot| ot auah ¥l of dapkl a
do tS2 tlougSkovich kohort a kagdg§ kohorta se regi

| nvent droiczhayl nf2sopu zakl §d.§ nTyo az mpeagShetnly § eaked yt rmvuasl 2@ b
stabilizovgny kovovi me ph&ekd matbeynmohvyakak vwaotd@an® Sdod e dEIn?c
pomoc? detektoru kovT. Pokud nen?2 mogn® kovovi pSec
li plocha), je mogn® jepaumdgici mzmo aBhak dhc vibeES sd
m&ln2 vzd§lenosti 20 m od sku$eduw@ lpwdhy yv snt Sterdaud rp2
vliiv na polohu plochy samotn®.

3. Bmen hr oub?2

Tzv. kmen hroub?2 je z8kl adn? | nlvaekna aAk me i njj§ejmad p 1t ¢
ge strom mTge m2t v2ce vk memsT.N,P okkdued sjes omid& 2pi ttidadkunie
zem2, oddhDlep®hlpduagmjivensarz Zikane nzya RPAbmo btydt k@ean
mus2 m2t viletn2 tlougSku vDRDtg2 nedg minimg&ln2 prah
podpl oge.

3. Koeficient nesouladu tBhDgeb

Ko e f inceiseonutl avdyuj @dd&sefbul ad mezi cel kovoluevhn?g2hdNYdds§ F:
denacevl g2 t NDgnbay zv§kplod kIl adna® .v Vast htachyektgrivzaeene
l och bylo inventarizovg8§no opakovanD, se koeficien
ospod§Ssk® evidence a PbshupuhNpbgtHeg@Pbbvuian@Vbl gg
pal n®m pS2padh steNkeotb?t i paheg8l n®spobhdufi xn2 hodno
| §844§¥1996 Shb.

3. 8Bomponenta zmBlDny

Tzv. komponenty zmibitry @&t abhynD|deBi vyjhd . 84/ 1996 S
jakTm zpTsobem vstoup?2 nap$S. objem stromul gdolviupon§.
soby, cel kov®hoblh Bd@puydhyo odS i hutl Med nvepé as e zmeeze u
stromT na inventarizaln2ch ploch8ch, kter® jsou in
nenta zmBDny nedefinuje.

Rozliguj2 se n8sleduj2c2 komponenty zmBDny:

1% vi kmen hroub? beze zmhRDny (v soul asrmk@dmgewntmirnwl
inventarizaci),

2oug beze zmBDny (v soulasn® inventarizaci stoj2c?
stoj2c?2 soug),

3yorost (givli kmen hroub?2 registrovanl pouze v soul
protoge nedosahovalnap&miss.tk.a)l,n2 tlougSky

10



Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct

4iNgba gi veho kmene (kmen hroub?2 byl v minul ® inveni
inventarizaci byl na jeho pozici nalezen paSez; k
5jDgba souge (kmen hroub?2 byl v minul® inventarizac
jeho pozici nalezen paSez; kmen byl tedy v mezidol
6pdl om souge (kmen hroub?2 byl v minul ® inventarizac
zl omil a v soulasn® inventarizaci se na jeho pozic
nebyl odSez&n pilou |i harvestorem.

7yjortalita, soug (v pSedchoz?2 inventarizaci zaregi s
|l asn® inventarizaci je soug?2),

8yortalita, paSez (kmen hroub?2 byl v minul® invent:
nad zem2 z|lomil a v soulasn® inventarizaci se na |
patrn®, ge nebylesotdoSeezn®n, pil ou | i harv

9Ngba dorostu (v pSedchoz? inventarizaci nebyl kmer
v mezidob2 pSekrolil hranici minim8ln2 tlougSky, al
na jeho pozici zs)e nyn2 nach8z2 paSe

10dprost, mortalita, soug (v pSedchoz? inventarizaci
tlougSky; v mezidob2 pSekrolil hranici mi ni m8l n2 t
zace; na jeho pozici se nachg8z2 soug),

11dprost, mortalita, paSez (v pSedchoz? inventari za
minim8ln2 tlougSky; v mezidob?2 pSekrolil hranici m
inventarizacejsog®medlaNpsed kiméetn2 vIigkou (1, 3). Nz
rizaci nachg8z2 paSez. Podle vzhledu paSezu je pat.

3. B0k8I n2 hust ot a

Pod podkmgim s ihulsz @ topbSeecdnsit anvBiztev pr o jakoukmdp®] étnver
stromT, viletn2 z8kladna, z8soba, pedikniehntmDgrial m$:
(pSesnhNji a epjSehpoo |s2ttSEendau )n al 919 lh)a (N\Basnl deadlulj # I d l@§EZnk2| a
hustm®dky erTch vel.i IMDj men\ exrnvteanit iaald meainpodpbdmbhoBdao p
t ®t o ploge byldomerrT eqicselrbo@B®Dmw Oblaj e Mt o %“daje jsou

kruhu o 1pto,] oanddg up S e&hsat a Wwjkear d0 potbRae nalckenj k o v Tv yodblj| e mye

hodnotou nwiemMray i z a6 Rl %onkg8 |onczh yh, u s t No t2wW 0 g 3%t 3ulk, kbelle i T

al ok8l n2 hVWs®ogBuUBABIP¥MY.ba Wwdaje se geograficky vztae
pl ochy.

3. Magnetick8 deklinace

Magnetick8 dekl i nazienmagunih|i ck Raod aswestMedrrau ogde, 0 gkrt aefri8c k
se mBBYiwlosti na geogr afiRkkPapPRSeorze @mo diad & mumeni e\
tarizaln?2 plochy poug2v8&me pol §rnprookladomiuceé nVani
kalitu a tadmwmtmDéhagheti ck® deklinace. Azi mut se nm
kompasihy) S2 azimut vTli Pmagondgtei ph®mias snalganee i xk®Dhwv &
nutno evidovat, kdy bylasaez immduSte nz2mihSednn oat a adkeSk |biynlaac €

azi mebgr dalfeinclfdesee nemNDnnl a je proto vyug2vsgn pSed:
3. PaSez
Vedle tzv. kmene hroub?2 je paSez dal g2 z8&kladn?2 inv

paSezy spolelnh tvdeSi pkwpitmid tinw.entzmorimrdak]T., tedy
g8dng§ pSedchoz? getSen2?, se paSezy eviduj?2 z dTvod
ventarizaln2m obdob2. D2ky tomu | get pSidaplakloviemedn

11
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vyt DRjoeknud byl danl objekt evidovg&n jako paSez jig p
hrnuje. Pokud vgak byl soulasnl paSez v minul® inv
se 0o soul 8st proveden®dIlttNDgmy od tjeenh ad 0o ojbgre muu st Ngby
Odhad objemu tNgby pSitom pSedstavuje jeden ze z§kl
paSezT kl2]ovg§g.

3. P82dobl ast

PSi vyhodnocov&§n2 inventarizace mTge vzniknout pot:
pS2rTst nebo pol ef bdmeOVBVEM2Kall ie pouzel @®a jeho | §s
je situace, kdy vliastn?2k | esa pogaduje zpracov§gn?

Yselkeggsni ckT %sek p SiotubzGesmTge Tl dporndbdRIsd indj i gt Dn?2
vistupT je proto nezbytn®jtpdoo®st v®T poHopl sambsodpr
tem strat.

3.P8loha kmene hroub?2 (paSezu)

Um2stNAn2 kmene hroub? (paSezu) vTli stSedu inventart
dvojici hodnot :
aazimut VvTli geografick®mu severu

b)vodorovng vzd8§lenost od stSedu i(npa%eenw)l malen?1
(Sezn® pl odhypyowaSdau)lemh
Poloha je nezbytn8§8 pro opakovan® jednopa&bu@niembe z
tarizac?2ch.

3. Pdmocnil navigaln?2 objekt

Objekt epBug¥o®mk nalezen?2 stSedu invenviade glanm p$
paoBj ekt trval ®ho charakteru (bod st8tn2 triangul at
25 m od stSedu inventatrakmy®&d| @ |l okjhgkt ¥ p Sdbha@ald®), pdje
jako pomocnT n avniagcah 8nz2e jo2bcj2e kste kmnmemhm ivizwd&Enteammiszal 25
pl oPhy kagdou inventarizalwd pdmchu®sreaviagd|SA2 mi niji
gal n2 mwsg2e kbtlyt trval e a ywisdigtked ipidlvikeae rkd \elréhsogkzen a2 & m -
ventari zalir2ugdlinddk HyentifikovatelnT.

3. PBocento norm8l n2ho objemu

Pokud inventarizovanl kmen utrphl zl om, tato skute
Protoge se pro vipolet objemu poug2vaj?2 objemov® r
vigka kmene, je nutde tuanzil ommgrelnt r ekdnueknov avty g v. pr o
cento norm8ln2ho objemutee nNtua PGSV U j @& ve np amotiz@ktrizo v N
10®a vyjadSuje, jakl pod2]l objemu kmene po z|l omu z

3. R6ferenln2 inventarizaln2 s28S

Referenln2 ijne avituedrlinzalsh2S s2n&¥ entarizaln2zch |l okalit
spravovang MinisterstvbdBirodmBPhDl 86w ¥Brkdknd Tk :es kni &®di b LB
Sl oug?2 jako zdroj pro um2stBDn2 inventarizaln2ch | ol
nzch lokalit jsou vliastn2kovi poskytnuty na z8kl ad!
rizaph®dch na |l okalit8gch.

12



Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct

3. $mNrodatng8 chyba

SmNrodatng chyba jénhedval ®avRpmésejhdhdaigosan® vel.i
solbyoubproltu EHENAl addnP%§ Zakcah!|l 19®St)i. &8hl §ghaol
zajigtnNDn2 dostatel n® s pma xeihth§ lvro2s tgi2 $ib siizoelwokto @arn@teenrt v
rametnrvyent:ari zace

a)stSedn? hektarov¥ma] z§sobu hroub?2 [ m

b)st Sedthte2kt avbgiout3@éb ok
VpS2padh st Sedn?2 hektarov® z8sobM5Fmmub2 nasmedemhi
rostn2 puTody% Mmoebmoty st Sedn? hektarov® z§soby hroub
st Sedn? hekt a@&hay8§pagsbpashP5omatng Shybla. nesenBDba3Bl
32,%am . Slovo Anebofi indikuje, ¢ge. mus2 blt splnhn
VpS2 padmet DuedDr odat n§ chyba3m.eskm?2 mpaSejseSchenro ulte Kt anr  p
% z bodov®hd nédbghegh j eden hektar porostn2 pTdy.

3. 88uSadnice generovanst

SouSadnice stSedu inventarirzdlerze@|oifalsiéttoedmamno ca
souhlasit ,se <$skw®allnwvanou geografickou pozic?z i

3. 806uSadnice stabilizovan®ho st Sedu

SouSadnice svkersihalk® pbioz ohgn &hJod es tsSes d ui Sjaidtk dotde t PEner o
vodem rozd2lu mTge bt pougit?2 nepSesn®ho GPS pSij:
buj2c2 nepSesnost GPS sign@becaohDl painlither@Raonshasol
lizovan®ho st Sedu mmidi ogkeunde rmiowgannaEsal bno2b.g d mHybhka se det e
kovan® inventarizaci plochy, kd¥ taStnémtiagio$egop
pozici generovan®ho st Sedu. Pak, pro usnadniDn2 bud
Zaznamens§.

3.80ratifikovanl odhad
Stratifikovanl odhad ¢enzpegonotdugen Dei@hePek §dPpd .

l esn?2 hospod&§Sskl celek, nebo jeho | &§st invegmntiari zc
ngsl eduj,2 cntusprojseem)vi st upmye | kbR T( roddppSxli mEbsn@ys,te | k ov §

apod.) dle pS2lohy | . 6 Vyghlostgknt wod$2madp akloognlr af
kov® vIimnSe i nvePrtoarviyzsowhtnl®hm? cped k@i.j eme jednoduchl
dvhD strata. Kagd® ozr coshtdhBH ggtTimaytv nrd §1s st v iclbillz ojwesmtoa r i z a
nzch lokalit a jeda&®DGDkaal iViea dirauch®Wbhroekrt ot @tath lpjicdd @ a

repreiémtiwjcehy BHodabay zjigthDn® na inventarizaln?2ch
vipol tu 1v,sét 7ukita§gzh dsB=1(, 66 7 Pri ncipem stratifikovan®ho
inventarizaln2m ploch8m podle toho, jak velkou pl

3. 3Lratum

Pod pojmem strat uenshsdbo g parhSofkdfkih2blo? jleh ot |ilsnsvtein)t aurri|ze
pomdaecadal Tch i nventCenléka|ni2tc hzi anti rojgehthnW bd v 2 mebst r at .
celkov® zjedngdsu gemf cafht fcead djad yviimoem®,arg alkwe se
t ztvo s p oldcsdtksukp i 31.) & vs.tzrVaythl §gka pomRDrnN striktnhD defi

a)Strata se mus? ensanc2hh®z ehtw spakdigzSesk?@hmz i j eho i nven
tedy inventarizovanl celek beze zbytku pokrTva
b)Strat a vsze§ jngeenter T v at
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c)Kagd® stehtit nsowrBmot at nd p od ¢ ymedteé mgi)i2t 81 n2 maphN v so
t®mu Jednotn® trigonometrick® s2thD katastr 8l n?2

d)Jednottdatvd e zmo Is egpacdiun i hustot ou oknavleikt®aad e g ahn
inventarizaln2ch lokalit
e)UvnitS konkr®taméddwvestani amigakaa $d tokmtlna hustot
Vyhl 8gka d&8l e konstatuje, ge zmDna strata je mogrl
novich strat. PSi prvn2 inventarizaci n&8sleduj2c?
vadn2ho strata getrSiemdacih o pPHreadwcd® zee imrvewndde pr v
novanl @hosbrptyne, ge strata se definuj2 jako pev
3.Z&bul kovli objem hroub?2 kmene
Tabul kovl objem inventarizovan®ho kmene je il nsbhmac

a pouze na z8kladnhD tlougSky kmene (nap$S. pomoc?2 fun
kmene pouze na z§8k| aWldavigltadnNt kine@@hfodd lnaph®kwyl ¢
kmenetedy takov®, kter§ nebyla na kmejnempBRkamo rzamidbiec
(Petr 89 a kRagrt® kd,noellsP § ili §l, nj I3 oswo z1Va8rsnt22k T LUL.B.sx ¢ I8 (v i
jegtnN jedna hodn ohtoad noobtjae noyb gKermgumer §a poidé @ vIi | etn2 t|
vigky stromu.

. ¥Brovn8§vac? doba

yrovngvac? tdebai pekpofjeml n2ch metod. PSedstavuje o
okl 8d§8 dosagewyrtovw.anm®hrom8§lt mviuo v T INOmr m&H o 21, e v a r(oRrm
e charakterizovgn i de@Pk hdviluo #38)k beo azun( ¥ni2z uvkyt hul r Soguk ye
®l ka vyrovingBvac¢aldobgdv3O0 do 60 | et.

3
Vv
p

o —

3.¥Hgka kmene mhRDSens§

Vi gka kmen & therrtoSel th®&nlua meR imm§ lans mog mbBbSepSesmodghBm (v
pSesnNji nespecifikovanTim) vigkomDrem standaedbamig
zaci mNS2 pouze,twwepbnakTcB3I kKIkofgnhD (viz

3.¥bgka kmene model ov §
Model ovg vigka kwmemeén®R®Ro,0 dwylzlu§gEekou bl 2 ge nespecif

Uv 8deé vgech givich i mrtvich kmenT registrovanlch r
jaklT postup, nebo model se m8ept o B®me otetdmnosdeuljoev ]
ide8ln2 nebo univerz8ln2 model vigkov® funkce ( Meht
je silnhD variabiln2 mezi porosty r§nsciarjnmad rmo Zh alnegys, n

vlase (Curtis, 1967).
ZpTsob odvozen? se ponech8v§8 na odboprrniomsdviypcs §ldjee k z ¢

s2ly z8vislosti vztahu mezi viletmé¢enl anigSavan@ obk
nNDkoli k mognost?2, jak mpideH ojve® kvd mysktyr Wlope |t2z va.t .| oPk &
pro kagndauw iizmMen?2 plochu. To znamen8, ¢ge na inventa

aby pro kagdou na pl oge z assttrouvopveanto w TdySkeowionuu kbSyilvok um
vigky (v pS2padh tS2parametrick®ho modelu vigkov®
delu vigkov® funkce) pro kagdou dSevinu rozpetost Se
mNSenTch vigek by mnRe5bVvigeko( Vaok §ladr madelk- 20 2007
ale velmi pracng, protogmNDBéaedpoki §kduvelehtpopet e
pSesahuje poletn zav. mVge rin@sktTo 2pSeskmugpl ovat i cel kov
zovan® ploge.
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Druhou mognost?2 je nepol2tat model ov® vigky, ale ol
movich tarifT, tedy jednoparametricklch rovnic, kt
stal?2 jen viletn? ktlenulgSka.bDgnbDovypdswdl ve vIibDdr
Franci i Visledn® hodnoty objemT kmenT nejsou pSes

jsou d2ky vyrovng8&n2 plusovich a m2nu®otvd rcdif ghaopdi ddio

m&lokterT IleRnamBMas ekyKSvinfug iy exi stenci pSevodu
70. let 20. stpaeamevbbjermou®®t ppbkyszemz GLP
TSet2, zSejmhN nejvhodnNj g2 mognost?2 je vipolet mod:¢

delu vigkov® funkce se sm2genimi efekty (NLME) v e
kalibraci model u mvhghkg |madrkpaeiddn® iznnvieSnét maer yi-& aar| a2t gpal sot

al., 2009, Schmidt et al., 2011). Jeli kog vyhl 8gk
inventarizaln?2 ploge (d8no mini m&lknjm p a@alstn®m Y=zo km?
vgdy provediteln8. Nav2c¢c je potvrzeno, ¢ge | 2m vygg:?

vigky pSesnhDjg? (Kangas a Haara, 2012, Adamec a Dr ¢
dvDma zmNSenTm vigk8m oprotiPrteopredhk tcik ®m® i oV endie f %
modélziEapy.ug2t programovich bal?2]| kT Seg?28ncit uttoa tpirsat
programu R ( Meht aitmgloe m@&rpteéedgis omebe pebgramov®m bal ?
OpenFori s.

3. ¥B8o0rn2k 1. stupni

Vzorn2ky 1. stupnhD jsou vgechny kmeny hroub?2 a pa$
vi §mci i nuaketnetra® iszvaicne st Sedem | eg2 uvmiiniSmglam%e ot avi ke
tl ougSky. D8le. stowemji Bk o owBaryn¥lgechny paSezy. Nam2s
paSezT rozhoduj2c?2 tlougSka v nejpaySE@ot ef?lsitvild) nzamid
odhadnout. PSi opakovan®.$thw@gmidamdtziacky jsahr j.uatkyo we
stupn®Sedchoz?2 inventarizace.

Pojmem Al. stupeRA je myglen girg2 vibnDr jedincT, u
kromnhD Jd gtkoy.proto, ¢ge vigka je Aproblematick8A vel:
neg zmhNSen2?2 tlougSky a je tak® potenci 8§l nhD zat?2 gen:

vibRDrovhND na podswsawbnrk Tk @8 n)ET utpmnvd. (vi z

3. ¥Zorn2k 2. stupni

Vzorn2ky 2. stupmredrin®@&d pladmrapinddau Na vzormMBR&an2.
vigky kmene (stromu) se provsg8d2 pouze na g¢givlich vz
zlomem a kter® z8roveR nejsou viraznhD ohnut®, nebo
Ruj2c2m vigku kmene.

Rozhodnut?2 o tom, zda se kmen stane vzor nRrkeerm j2e s
vybr&n za sgzopopRkd2jeho vzdg§lenost od stSedu inven
nosstfutianou v metréchf; po®l ek dve ofr cijee n8sobnl relas
zvolenl pro cel® stratum. PS&hpmpusPnb mEzoamofsak pomuuy
pS2klad. Na inventari4z@®&bod phtESgeuj eavegisdiloegas biu
46,3 cm. Na vIibRrov®m stratu je pro vIibn8 Wzamnih¥
vzd&§l enost kmemi q/Pt ¢pynl oPgBky gjeeskut e4d nBd d zdt§$ echw
ploakpSekral uje I8i,m8tnze vehdg§lobesdsom i vzorn2kem 2

Zl esnick® praxe je bRgnN zn§nia,n Sksdoyp nd a u jed tals kkompe © k
kruhov® viletn2 z8kladny na hektar.UProld4eh)t.o fak:t

Vpr axi provozn? inventarizace se pSipougthj?2 tyto

15



Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

TabullRel askopick® faktory a jejich z8§mDrn® ¥hly
f 4 5 6 7 8 9 10 (11 (12
U [|2.2/2.5/2.8/3.0/3.2|3.4[3.6(3.7/3.9

3.Z8na zahrnut 2 kmene hroub?2

Z-na zahrnut2zighkéme nhr ckirtwdhajcet éademana pozici st Sec
nebo pPa$emdr tohoto kr(uBugSonpokrr e®poyipl dgrel kmen n

Poksied inventarizovanl kmen nach8z2 Dbl2zko hranice i
pS2stupn®ho/ nes o] ¢ ma®hsoeutidleskPmeonSe2 znout o | §st, kter
nosti takovich situac?2 prezentuje n§sleduj2c?2 obr

Obr 8¥R%2kl ady konstrukce z-ny zahrnut?2 kmene

Uzemi mimo inventarizovany celek

Inventarizovany celek

Z-na zkmene Z-na zahrnitZ-na zaBtnou
z8kladn? kooS2zlneustr§2 c¢ %zem2 m mi mo
inventarizov
| 8st cel ku
Legenda:

epr TmhPNDt kmene ! ~zounb® zah~ it &nice z

Pl ochpaahrnuti2e kinffidregs |t @Ry dpdlitna par ametdrTo nvuz tvagpe mi2
pl ochu ulZphleskotbart akov®ho vIpoltu al ze viemk lamg oztad m2t epnl &
r 3m byl zaregistrovgn jedinl kmen. PolomRr z-ny zal
roven pol omRru inventarizaln2ho kr ulunt on g $@tpeard@m rb
Kmen m81Ildm, kruhovou 0D ®Bamadmd.j @ 0=v00%9 Pl ocha z-ny z

vzorn2kuipl.—st optm) pnnnmnne@r Pokud parametry vzor |
chou z-ny zahhadmpaleyp o 2$ ka8 e n2a8=3B 5i8adva N0 G 0 000, 8,36 0
3,36/Mama0 VO@ZFDH31 3 ,n/®a. Tedy slovy, TEohea kOMEORBnPo t | ©

zaregistrovanl 3m rpd prg@s &g tpuopl Bomihnal hetkr 2a Z,&k@da dno u
objemd8me®a hektar.

Pokud je kmen hroub? z8roveR vzorn2kem 2. stupnh, g
zvolen®mu rel askopick®mu faktoru pro vIibRr vzorn?2k]
i 48N . Pokud by byl8,pumgileﬁeidérﬁ—gzb]myd‘nmﬂo

pomVy b2r §m zde tedy meng2 hodnot u.
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4 METODI KA TERENNCHO SBnhnRU DAT

4. PS2pravn® pr8§ce

4. 1Pbdkl ady

Prvotn2e Yavipghtoomid ¢ bude metodou provozn? jiagnedmt dr8iszac
druh®m pSvipasitinankis@s pr Stvared| n2ep Bpmdaeakpdd?oive®s vyl i gen?
budou zaS2zeny kl asickou meptroodvoouz nvzh ki.onvMedaht et rH2vda cae yki ti
LHC zpracovpn®vmenéddomwedshedmBcpodkl adem pro vytyv

D8l e jakpwts$eBatypol omgd kBN mampmgs i aterB® nWekt or ov® vr :
jako podklad pro vytvoSen?l phoosepo crEassi km&cl hn 2p Ectepl akdolva® o
votn2 inventarizace

Je vhodn® m2t vyjasnhDn® informacepodiodbilegeki naoiv ® e
pod8&§Ssk® skupinhD se pSipougt?2 soubDh kategorie pouz
n2ho urlen?2 pouwobm®brunetk ® diye vilkmw T ch t S2d). Kategor
hospod§Sskich skupin, podobnhD jako na konstrukci h

.1R®»zdNRl en2 LHC do hospod&§Sskich skupin

ospod§&§Ssk§ skupina je z8kladn?2 jednotkou zjigSovsgn
hg§chaktDd&l neyhiol gipkoyn2| s d B uhgalsopso6ed §bs.k § s kupina porost:
Tmi a pTdn2mi charakteristikami, pS2padnhD tak® fun!
0spod8&§Ssk® skupiny respekt ujH» slpiordi§e&Sstkm®a sika pzd ikl a ¢
or dNetnP. tedy pS2pustn®, atluylsevicecemopproa$tSsrkd ch§ s &
e zde myglena konkr ® n? ejamgirrotolba cmrl o ptog rearv ®hr o rj eadc
ak je poug2vs nap$S. lesn2 z8kon.

at 2 mcovinedwidah t $2d (dmespddfBbpkodptivspuij@egPokagdou por
i u (et&¢g), inventarizace na trvallch inventarizal
kupiny, nebo volitelnD pro jakoukoliv jinoue Yazre-mn 2
i tT miniimBJy etcghrodlkedb e od8§Ssks§ skupina mTgeuwbilsl &yl
esouviMSIg® t ez ye dsne®s, t awedtot w2 oeN oddNl enTch | §st 2.
s i nejdTlegitnNjg2m parametrem pro tvorbu hospod§Ss
sobdobnTmi kIl imatickIl mii &NapPdr? mie chlar aletdgdo b g 0igk pp &k o
je tomuSpBoveEnz por os thno?scpho dss8kSuspkiTnc h( estogugk?o)r Td.o

Dal g2 m a smavkeleifikogsspto d § Ss¥Whils& @lpa niy€ simiamiom&lje2, ani m
pl ogniPrloit migte. j de o jednotku zjigthRn2 stavu |l esa, ko
aby YWdaje 0o stavZS§lbpymoRbyodgs§ask & sauBulpk lay mDyla2 61 ene
stavu | esa byly Ldans tvditeal2nh osspoldeStSisikve®.s kapennabpdeEk, t
spol ¢ lloiwy@ €js2 e n ® apdr. a hetsupgoi dn§aS sok BOSEki ko d & i p Avgpuw alkpo d o
zahrnovat Y%Z{emidaewXcset upw?2prrfo tuto jednotku vyl 2slend
rev2rn2ka.

N§sleduj2c2tpBhodapddeB& alpri§irec?til ovich hospo @a&Sshadbsy-h doo
pod§Ssk @ yslkou puimmey @It vent ari zaln2ch | okalit.
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Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

Obr 84r%2kl ad rozdhRlen2? Y“%zem? podle c2lovich hospod

Posledn?2 dTlegitou z8sadou vyligem% alkd s gadhi§nesnk€® gleu
skupina sdr uigdigret il Sksdaiu tkleeasemgepririz2x il elszae tedy pSi t v
skupin postupovat tak, ¢ge:

1)ZaSad2me porosty (ne porostn2?2 skupiny, ani et §g

2)Podl e pl 8§novan® hustoty s2#dD)ltmrMwowahbdmeimeyvenpt&aBi 2
cha hospod§Ssk@®b®ddk upihmywnobviade mi ni m§l nD 5, opti m§
ploch. Pokud napS2klad pl &nujeme na inventarizo
ploch defikowandodyjhd 890 ploch a cel kovs§ vIimDra
ha, visledn8 hustotal/582=tllD plnovemtsaeg ilwwd e2rchv h atk a!
d8l e budeme pogadovat Skonui nsSkdn@ll b émclhuda miosipmw
hospod&§Ssk® skbhpiny = 5*10 = 50

3)Podl e tohoto visledku rozdRl2me c2lov® hospod§:

4., 1R®zdNnDI en?2 LHC do strat

Pojem vdthMatowm® byl ji ¢kapSisttoBlehd vy wiDnloenge inventa
jehomTgepbbt 4l ely zji gSovgn2 st avzua hidensditq a d i, h @keebrot a
rozdhRDlen do vPpocd mMEEm#E . i Bveatami gektaa®®m m& | k2uS i nv
konstantn?2 honvtot ara zdadéHubksgio tlao kaaldietsi gn s S&ad@gakymeloe
SenTcmustriompl etn pokrivattr amaesngmbDzwoaal kapmbe
pTdy iajbienz@ e penky e tvbtuiddp ssethintEm ®kced moho® op Desvr.@St p T
Tato situacenuptanko snteipopvreod en kvl zaSazenou porostn2 pTd
VpS2padh vyligen2 dvou a v2Heasitcat(sepSapadbBtvata
hranic?¢gheidenhot ek r(ocozdddMlem?? || edstdpetTgeimgemrpdit adt Tator b
vi hotdyt®o Wiyamide

PSi ttheemBBh hospod§Sskich pl §nT plhhsadjp@enbezbdhDhaenknive
van®ho cel ku na strata roli nNDkol i k faktorT:

a) Na zaSizovan®m dz2ll|lku (lisif§stexisatwgli zal n2ch |l okal it

Tento pS2pad se tiwmiEnbkestich]j mgjmekddukpteoPo@wmag .t at
GLP AMasarykTv lesidn KStiny, LD Klokoln§ (LZ Konopig
nepokrlTvaly cel ® Y%zem2 &sHCpaali d njyemjtndS&abdmkiFd tldanga
zaSi zovan@hwl @ edykugkoda zakl §d atokjui¢ Thpdehn®? zsizaSmavonuag 2
p S2 p apd[ly osdénS z asSaantb?s tdad me®trab yt ek %zem2 do jednoho, |
b) Pogadavek nval szlpeSceksTnIm2vendalkli Zak&sti | maest amhios@w

d8§Ssk® skupiny, poles?2), rev2ry, nebo |lesnick® Yse
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Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

Vyhl 8gka st amowijm&!l Ini2 nvisigsyl iemitkdfint @as i zace pouze na cel
kter® je inventarizovan§ metoponaxtrmiagéchnamémat ar g
ventarizagzwglch jlerkattak hust 8§, aby odhady parametr T b
dostateln® pro d21]12 | 8§sti. Nebudou dostatelnh pSes
dle znPDn2 A4, odst.-83, p2smene e), body 2, 3 a 5

c) Plogng heterogenita hospod&Sskich skupin

Pokud jsou hospod§Ssk® skupizagpivyphapPh®NDoeeékh®enspat
v pS2padh, ge cel ® Y%zem2 je pokryto jen jedn2m stra
tNDchto lokalit. Plognh meng2 hospod§Ssk® skupiny bu
| olkkiat a vIisledky nebwgau xd o@dgeaabdddgir@ ¢ @i renhg bed Riewlae n
hospo@®8gaorost atn2 jsou pl odgmBkmizEgreimt 2 .s kRad k ¢ orh& h
pl ognhN m8l o zastoupza®Pa heas®od@Bisskd@eds§oSuskkd rcyh s kupin) ,
tarizaln?2 s2S zahustit na potSebnl polet ploch. To j
do samostatnlich strat.

d) Majetkov® zmDny (zvhDtgen?2 plochy) inventarizovan

Pokud se LHC, kter® bylo historicky inventdaTrs lzeodvk8un o
slouljémims dosud neinventarizovanim celkem (organi z
demz &kl ogen? dal g2ho strata.

PS2padn@mbmyl amticar maj 2 pS2mi dopad na pr Tbrmbi- n§k
nNDnoje podle platn® vyhl 8gky nutn® st8vaj2c?2 strat.
nejbligg? n8sleduj2c?2 inventarizaci soulasnh prov§sd
get Sen2? na pl otchBchSedwlamnz cihnwaenmtaari zace. Tento pos
na dan® stratum jsou v dan®mn ho bddTovbo2d Tf g ket ivchkoyd nz®d wjvee
hodobhD stabiln2 jednotky a jejich zak| 8d8n2 prov§8d

4. 1P4instpypoven? poltu inventarizaln2ch | okalit

Vyhl 8gka stanov2, ¢ge minim8ln2 celkovl po[mBebionyeho
| §st,c kldeymujgeé t kontr cal rz28 rnoevteo”Rd umiHBILME|I nN 5 i nventari.:
Mini m8l n2 polet | seemBamgiedalnmvah InElsdleidtov nD:

3 aod i vd
nmipSedstavuje mini m§ln2 ppoleeyttiviovSeemtlaatrhi zPao kni? cc ht é dyk ap
s8hne bda@®enti m§8l n2 pol et |l okalit na celek vygg?2, neg

Vyhl §gka d&l e, kromhD mini m§hip2hodgaVmawxi méémeampiS2zlu
absolutnhD, nebo relativnlyivzy jKfadiatholichn g ®Bobddat o B¢ ko
To, zda polet lokalit, stanovenl na zal §tku procesu
chyb, se zpracovaktdgyl IcHP 8 0 mwa2 paod 8ptoktu®,pr océ ok ad t an
prom$emn®nu aymdshede@ddt gR nu HewedgmadchNDmapemukT ch 50 i
tarizaln2chpSokadDtvioebwmeyg deseti strat VmPIkaleal cho
situac?2cm8vgakpmiei [ okalit stalit nebude

Pokud nnvaepn§.arii zovanl cel ek zahrnuja& ivinllrcaz npdl ooty @2p S 2
neschTdn®, nebo nem%¥2%sttlaprn & agd mr2o ptim2c hpyTdy lejichg st S
vi er ®nu i nventarivydhw&8fmycaenyl O tjyx os@laodchy se pak s
vipoltu vstupuj2. Tento efekt pak zvyguje hodnotu

D&1 e, pionkvuedn tna§r i zdbTvsalndd lcwe I keskl ami t n2ch tNDgeb vysokIl p
stromy nedosabmfi®&nier pob®nci 8§l nD vel knlulpmwWda un uilmevbsae tka
bl 2¢g2c2 z8sobou. Tato skutehHhymstud2Zgy Qqujtemolsddzetod igm
ploch. ObecnhD | ze konstatovat, ge pokud je pod2Il ho
z8kl adn?2 polet invent ar i%naa nk?acghd ® opkrao cietn t500 pzovdy2glow ahto
hodno%u 10

19



Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

Pokud se stane, ¢ge vige jedn® ze smhDrodptanifagh ad uy @
dopSedu stanovenl porhes? imivi¥¢ hdhaaglnzkn pakhmbekavyl 2 sl
je potSeba, pog8§dat MZe o pSidnhRlen2 jejich geografi
vi polaedt daty iTmutentsdrtiuzaeceee .nemus?2 nutnh nastat jen p
inventarizalnsahspaoBhkdyHkBdEPedpHP? cR aphS2i®@naceenct ha,r i kzdayc
kalamit biotickImi, v @knddinckonkavddkoivi ehi dejpoet k
stupPRRyd ey astn2k na zal §tku zaS$S2zenbdomsteddocth innvne nn
n2m pdhnhbm | eginselbaot ijveou eho z§&§mNDrem i nvest,orveavtd RIpoo -z a
dobnost takov® situace se zvyguje.

N§sleduj2c?2 pS2klad uvgd?2 Segen2 situace, kdy |imit
zvygovat polet inventarizaln2ch | okalit.

VI astwp?rkvosten2 i nventmamiiam&8din2r poh e@d| igmwvemPtoa it iez & nm22 oh
Sen2 a vyhodnocen? dat zpracovatel LHPFh@mi glesol ugre?
smhRDrodatjnd6 dmielrde | at i vn2 vadhged nloitny2 hlek.t6ar% v® z8§soby
ObN hodnoty pSekr@a| dj 2¢ ¢ Qo | né@nbRod i g .y vZe d evniisclhe d k T
segak zjistit, o kolik novTl chpjdeo pnl uRtkroor T dvg §l deasteen taarr ¢
pSi ddaatt ok ® sadhlD pro vyhodnocen?.

. BN © I\ B O ® 3
£ I EI - M -
o ®© ®w ©° W pAT
S ..Tl@ uvm Td uT

€ I EI had 1 ®

cv oCQp pTpTT
Tato situace by teédy exrnameunjalcaz npp S5i0d aitnvkent ari zal n?2c
Zvi ge uvedenlch skptaeknope2vhppdh@®voldge wPpgia mgoney
polet se d8 obecnhD definovat jako kompremivs ansetzniz ks,
spr8§voehlméasd esn2 hospod8§Sskl pl &n postavenZtintaub@zi
vyh!l §gkmyltHha,s2pro kterT | ze zaS2zen?2 lesa na bg§zi tr:
hahlzZzdiska vynalogenTch n8§8kl adcdTo ujleasunitcahlptr @ coavI§®KE o LIk
mi gkkevi hhodn®

v | EpXAPC vm Yg vT OC

Ekonomi ck® aspektyosbamop8kjmhNi ovehvRujeavn2ch ploch
kl adech.

PS2klad | . 1

Vi astn2kovi stial 30minvm8tat ipal etch lokalit a za no
je ochoten maap I8 MNK| EbakulJeho LHEOMBav i mMBedpdRIASde]
koc&eratern?ho ad otdearv@antne?l é nventari z#acicj en ®S§il rev @rbtealr
kl 8dejme, ge dodatel b®@dm&k Inthdys 54| dfd lansal | ei dzna it BLAHaP ¢ e |
pak j e

6 # TUMMUVUTN T MITL @YX WE FE AR

Pro vliastn2ka o vimnNSe 350 ha byl ¢yl d pdSugimt2ninmestl
tarizal d¥ algegP | lo&8$dht ka, kterou je ochoten zaplatit. T
Vzorec je kagdop8&8dnhD obecnl a je momgabe? dhky tvayxuajl2n2 pk
PS2 kl2ad |

VI astn?2k rH@&adRstlr atv.TjDo kagd®ho &t ra@ithav en t8airwjkeal|unm? s
Cel kovli polet i nbvuedhe aprd zgEbknTehkloowalhidulras tlnH& at o heo t
48MWa. Jedn§ se o0 LHEed®Ohgz2drmime®rs pie hd gplehk§okvi@ dy C

= 8PK| . Za jakou cenu pasdvo2z&KkLHPdza powu@ghtariceal n?
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Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

T z# .
0 # CYm X¢ QT mhr ymmx 1 AFE B
PS2kl3ad |
VI aspholkchou lg@gst@r ozdNDl il Shdspoeceg®kktbohlskupin. Pro
skupinu vytvoSil samostatn® stratum. &r TuDrdndh @ od &mfr

rem bylo dos8&8hnout pro kagdou hospzo&sSdls kmaix i¥kglpn M u?2
Vzhledem ke znaln® velikost# =2H®|zd€emhadotPdbpHdRkp®
nTch cen8ch rovna

I z#

o) # CWIMPUL LL CTTAPULTTL wo FE A

Zvil ge uvpeSi2ekullyap®Tl vge pSi pl 8nov8&n2 inventarizace a Y\
l okalit hraje roli v2cen efjaktloerdTi tadjegkkocrhomi ka j e | ed
LHP postavenl na inventarizacprigdagdeirmerdh@? i zrov awn®
nutnhD neznamen§i ¥“mBmnh Alr ¢ lg & Pv2IptodNzedch celc2ch | ze pSi
nout vygg? spolehlivost odhadT a rozdhDlit LHC do v

4 . 1 Na st akvoennf2i giunrvaecng ari zal n2ch | okalit

Konfi guvemi arizaln?2 | okality se prid3na®8cshyybbBgmat pKa
m2tr §mci jedn® i nvenatgarlitzya®ime a t ip&ail 2 2o/pl &k klp.i t ol e
3)J)4 1 kdyg tato mognost existuliR,paotpridmorzed2 innw@i
jinT design, neg jedna inventarizaln?2 plocha na | ok
t ®t 0 metodi ky buwzddeoset e viaggrofviag umpac 2 .

D8l e je soul 8§st2 konfigurace i val bhajpgalht u ekfrivislzaall a
obr 8§ LTély bla.! Nenal ez)eo |lzedtr og voedlkiakzo[s.t podpl och a s nir
tlougtnNk kmenT se vol?2 tak, aby priTmDemtlampiod &It n%x aple
podoO.

Doporublwjémeal espoR dv D Vonlvbean tdavroi uz, a | nhetbtbp ¢ dSi? lu gpechdgpad col

mini m§ln2 potSebnl pol et vzor n2nkTe nptaaorzifzoascvea Rejl Nnol n §
zbytel|l n(MKoom® ek a kDels.?,gm 0p2oddpl ochami proto optimal:i
jedn® inventarizaln2 |l okality a usnadRuje pl&novgn2

proto pSevadguje nevihody t ®hotha acthé dingrcith, sktremiImia jv$
pro tzv. 3d)@&r opsrtot(ovgiez. kagdg8 podplocha m8 svou vilastn
nevlihody je tento design asi nejvhodnhDj g2 jako pod

Kagd® stratum mTge m2t vliastn2 konfiguraci inventar
a hraniln2ch tpoagiDkgakodop&ul VYjeme konfiguraci

Ng§sl eduj2c?2 pSihlohad wmbadnwjse 2j acdst azen2 polomNr T pod
liv® pdaplobokloynfi gurace byla p¥vodnBchapagehahal Ryagl
majetc2ch (napS. GLP KBthBy.Mendelovy univerzity v

TabuZ k&2 kl ad volby polomhRrT podploch a minim§8ln2ch

Podpl|Pol omRDr podVI | et n? 1t[dnm
1 3 O 70
2 7 0120
3 12, 616 030 0

Dal g2 mognost?2 je konfigurace vyug2vang soul asnou me

Tabux ol ba pol omNRrT podploch a prahovich tlougt Rk \
Podpl|Pol omRr podVI | et n2 1t[dnm
1 5 O 70
2 12,616 0270
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

4.1V6l ba relaskopick®ho n8§sobn®ho faktoru pro vIibn
Probl emati ka kwabatoil2gpMliorvealzzm2a ivhventari zace nen2 nu

vanlich kmenT hroub2. Je dokonce g§douc2 mRSit jich
Vzorn2ky, na kterTch se bude vigkacmp8itVYzeen¢kbtrg
takovli kmen hroub2, kterlT nen2 suchlT, zlomenl, nebo
zaln2 plochy je mexgp Q nddiee 1t owuag Stkaedhnadtoikn? eechva f
rel askopiTekl of pkioc.ip zaruluje, ¢§e vnrorud2®k ,i nkvteenrtTa rh
bude i v t® soul asn®.

Logiwykpyl Tvg, ge | 2m vhDtg2 rel askoplnckIv Zfaarkn2okT gr2an «
bude vybyhdndgka ukl §8d§8, ge rel askopi ckVr dakBloakdpr o
aby prTmRrnl polet vzorn2kT na inventarizaln2 ploc

Tuto podm2nku splRuje tpSeetaiddky gie fseknhar i h endlag i
zlomy (vrgkov®, korunov® i kmenporvadeir ed op@et @ dhapmpomuu
volit faktor do hodnoty 10.

Kagd® stratum mTge m2t podle dikce wvpyrhalx8 g kdyo pornuolw jl
|l askopickl faktor volit jednotnh pro vgechna strat

4. 1G8dost o pSidhRNlen2 pozmn&r odhw? nitafrdrzeard Inrf2c hs 2l tolk a |

Pokud jde o prvotn?2 inventarizra&mcinap $xpradvrcihch nprea
zapolet?2m inventarizace je nutn®, pot®, co jsme si
skTch skupin a pol tiy8&8makv ek aag d® bkea|nspoddgt§ dogkbaulMitn ivst er s
dNlstv2 o pSidNlen2 poGHhys tinne ezn§ika dofdrFld me &% In®wddall .i t
G8dostd!| meedidvk hd lIEgg&klyovat n8&sl eduj2c? povinn® %daj e:

a) identi fikaci vliastnzka,
b) identifikaci cel ku,
c) igitg8ln2 vektorov® vymezen? hranic celku a jeh

d
d) seznam a definice nvoyhilcghgksyt.r at podle pS21lohy |
k

e) onfiguraci inventarizaln2ch lokalit a polty kr

Po vyS2zemdr §8dbes hutvackivenrt d @snabhem souleairn\sentsarzinaan n?
kaliveden2m jejich gebgraml ck® (papzd touBvyeudvel iT2S Kn.a d mo Ss k

4. 1P%evod souSadnic pSidhnlenTch lokalit do syst ®mu

Pro Yloehllyyd&n2 pozic invemsamezapokatd phd@dmigmeaerodi t
navigaln2ch apl ik gcRe g(@sapaSknkil caed iMavpeyn tceopndz ®mno 2 WESB ¢ k
rem vhRDtgina volnhN dostupnilch nporbaicBujgeShdaptekhece our
mnoha zpTsmobkt egne@opgSza fvi ckT ch i pfokrumalj 2 whyp svip ie®dinE b N
Jednodu g g2 apoSiitigoesbt @y ® i Baser B n ks cthSd ks kzehmNmNSi | sk®ho
Poskytuje pgSaersannit govSaerviot d psso: u S andersipcAm(tl &1k .Gewxdlke.tcizeek ® apl

Transformace souSadnic). SouSadnice | ze exrtaonwstfthor mow
boru se zdrojovimi souSadnicemi. N&§sleduj2c2 obrégze!
chy.
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

Obr&8xeiebovg aplikace LUZK pro transformaci souSad

@eUzZK Geoportal CUZK

piistup k mapovym produktim a sluzbam resortu

Vitejte Aplikace Data Sluzby INSPIRE Otevfena data

Nyni jste zde: Aplikace / Geodetické aplikace / souradnic

Transformace souradnic

Jednotlivé soufadnice

Soufadnice:  583674.221 1149893.47 0 | Datum:[2025-12-07
Transformace: [ S-JTSK + Bpv (YXH) V] > [WGS 84 (BLh /DEG) v [ odeslat
Vysledek:  (40.306064472 16.790041413 0 J

Textovy soubor

Soubor: Zvolit soubor | Nevybran zadny soubor Datum |=]

Transformace: [ - vstupni SRS -- V] > [-- vystupni SRS -- v H odeslat

Zobrazit transformaci GML

Apl i kace vygaduje kromhR horizont8&8ln2ch souSadnic ta
vpSidhRNlenTch souSpdnickchPmnend meoqurStard?n ipcS e @du dpsrmret o
vigky O m n. m.

4. Popor wlyehna®peon2 t er ®nn?2 i nventarizaci

4. 2 . Navi gapcoediimar ent ari zaln?2 | okality (plochy)
Nej | eaw nMg jgjz enbrgncbisd 2 umogRuj 2c2 1l okalizaci stSedT in
fonu vybaven®ho GNSS pSij2malem. | levnhRjg2 modely
| i py schopn® zpracovat si qamps$l.y GPSy,2 Gé ONASHI, ¢ Gal ¢ h eko
ainstalovgn nhDkterl z@aamé.cdMapppahtuaei gakoz ®k Sieg
aci na inventardesal apebouogr ®apiSekMmeosmest tva kprvahio
rovnateD@® mi turisticklI mi BpEBgo®nHoiihnl vederstng Sisz & erallc
l ese pSedstavuje modern2 mobiln2 telefon za pSedpc
vhodn®ho nastaven2? zobrazen? souSRdhokop§ akbéeshkys!
Ac hiy6tfrre | e o@luRdp pRoldtm ddldabej g5 rngbthhese pod korunami
pSi horg2maAvbhbbdude pSesnb3sO ndosvtl§vidnmedon r vz clet. 2

O < W@ S

4. 2Z2i gt NDn2 magnetick® deklinace

Pro zjigthDn2 magneti ck® odek) ismacamidl tie’dd pes®y luil kia ®@imeC v oy wdy
duktem amer iv€b ® au midd skpoiztiyci zdar ma pro operal n?2 sys
funkci Magnetic cal cultadloeaf ovytpeord & t i hsoalmata) matg ed o
§ln2 datum mhDSen2 .

4.2S8Babilizace stSedT inventarizaln2ch ploch

Prtor varsltiabwdd i zaci inventarivmabnNdet Sleddh kjoev ovit p&ed
douc?2 pSesn® dohled&8n2 polohy st Sedkuopdwlicm,yj.&lded endzlhn:
denr kstouc2m cen§m postal 2 gde®Imber a n38d b Ba oon §tsokEg D e |
mm pro dost atted @®®u k oMevz2m2ky | i roxor j e pvortcSheobla nzeavty
Il n2val nad Y%roveR ter®nu. Mohl by pak bTt vytrgen n;
vporostu.
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Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

D§l e je potSeba pro trval ® oz ndailsepn®z ipoimodtniltcehc naa vvi egr
telnou trvwamdk wd umebdamriovg t 8 trhaopm& . (ME§ gkehv ®ng§ barva).

4.204nalovgnél mOShynAl omyg®ky ari zovanich kmenech

Pro pSesn® opakoVaonu®zsSaiysekT yé&|nedatdad npeSiokIngd §kme pir T
neng§padnim psadmNsemosVNd|ily rTzn® druhy drobnTch =
aplikovan® na m2sto ruln?2 sponkoval kou. Nelze asi n:
neng§padnost, nt&r wpmltiowns$t i a eshriadrdeivinawe p omSiapx m¥laky us h
snadno se opRtovnhD identifpkauogrnoat enohoDvpBSkTE§hew:
a neng§padn®, ale |asto je nutno pSi opakovan® ident
protoge psopviricvhagim@d sst r omu a nen2 snadn® je objevit zr

4. 2MRSen2 tlougt Nk

Pro mRSen2 tlougtNk vzorn2kT doporul ujsmmimei mgugévoul
nicrap$. Mamxtadm)?. pM axi se dnes sice bRgnN vyug2vaj?
tarizace nedoporulujeme. Vgechny vzorn2ky (kmeny, i
TlougSka kmene sne, nkdddSegtve tviTogucgeSkla, 3paSezu na nejvyg
zlomu. PSedevg?2m pro mhRSen? paSezp2Evogdem@iri2 hobosd
vol bu klasick® prTmRDrky je fakt, ge pozice kmene j e
kmene a poloviny tlougSky kmene (paSezu) ve smhDru Kk
zamNDSemy psolSedu pr TmNtu kmene, |i paSezu pSesnhjg?.
stupnhR d&le dTlegits§ tlougSka kmene izsniSSeedn & nvvee nstnad
plochy. MNDSen2 pMTmDokugBkpyo ket senDou a kol mo na smh
pSesnhjg2ch dat .

4.27ZamnNSov§n2 pao zmlxS eonb?j evkitgle k

Pro zamRSovs&n2 pozic objektT (vzorn2kT, pomocnich n
jeme vyug2t v2cev%B6WyvEbPSP sa meij irBekonh® uflAsSe2nsotur dja sulemo
verti k&8l nz2ch %Ad Tt 4 ls® plSeasin oneunt2T8 INOs2 cphSlavid@s 2 NI bl et
d&8l komhNDrem pro mI¥esm2osu2d laendstcdm PSi vyugitz2 odr a:
inventarizaln2ch ploch8ch se pjSedrn§ o9 o ot,a tkenlBSOl v GBS
oproti podobnTm pS2strojTm vyug?2vmhIem = t\Sledleds m®r ore
republice jej aktu8lnhD prod8vaj2 fizmgv®mtavPpalbyva
obchsoodhd,Pardabic. PoSizovacB5c@k®G, se pohybuje okolo

D&l e |jka omutt moppoSdsdtidrtwjviyplaken® j ednoduchou kruhovou c
v&n2 pozic vzorn2kT a pS2padnich dalg2ch objektT.

4.2Zaznameng8vsgn2 zmNSenTch %daj T

Na tomto m2stPD by bylo ide8ln2 doporulit univerz8gln
vhodnTim softwarem pro z8znam ter®nn2ch dat v elektr
Segen?2 v Lesk® reipubRricteo nponre &kh 8V Sme zviol bu zpTsobu
metodi ky.

Nab2z2 se giroki®dsmekirymDhagfnosatrd anty v podobh rul
v®ho =z pSessB2lkzien? ter®nn2ho pol2tale s nainstad@vmmnl
vytvoSen2 vliastn2ho for mul §Sdeo ptrwp rei§ph sd d tea blBzne wihe Hd
Acces#A)koli mTge v dnegn?2 el ektronick® dobhD zm2nka
inventarizac2ch dodnes vyug2vsg i ve vysphRlITch z8pa
Ruln2 z8znam nav2c pSisp2vs§ ke zvigen2 bezpel|lnosti

pisu dat do pol2tale mohou blt pap?2rov@®kohairohaykyne
oprav pSmepriggum rizikem ztr8ty, neg jak®lpSadztcd\chj X
dotTkaj2c2ch se ter®in2ho sbhRru dat pSedstav2me n§
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

4 . ¥l ast n? ter ®nn?2 sbiDr dat

4.3N&avigace na inveastabilziazia®\weerstofprbidacahlyn 2

N§sl eduj2c? ukakmosjveejr@mak domdedat pozici PS8Skeldaud i
naviegae §gddZamengpn adwsd mul i kaci Mapy.com. SouSadnic@®tbodu
aplikaci, stejnh jako ve vDtgislysnemuaPoraRIssn2 usio vsa
dovede aplikace napl §m®edido snMaloidgapciojr&ktlovlkal® tpBesn

Obr&&elPrincip vyuginavimpddil nta apvolkar® ouSadnice

@D 02 In v aser 19:28 4 il 56 @D Trgi0@ e
/ -

0 ;!, it of2im jsbsiH 49.3066447N, 16.7900414E X

umit ot
s« s o
o — /m Q  49°18'23.921"N 16°47'24.149"E s

Id

glwlelrltlzlulilolp @

ajs|djfjgjhlijk]! 33 min 1,9 km

*
e Moje poloha — Bukovinka
B vy | x|c|vib|n|m| - |&H
@ Ear———— & = @ =
123 @ Mezernik Enter
® Y

1pvodn2 obrazo 2) Ruln2 zad8&n 3) SpugthDn? na

Po spugtihDn2 aplikace zad8me rul nhD, nebo nakop?2rujem
d8vac2ho dialogu. SouSadni cte®tzoe nappliiskneRmig 2 aSckdyalae rdy@d Nlg
g2Skou mus?2 blt pS2znak N indikuj2c?2 severn2 pol okc¢
pS2znak E (pozice vichodmrRddEd:?2n slotuGhaa ng @l edn skun)e.me
Apli kace n8m uk8&8ge c2lovou pozici a navrhne trasu
pSesnost je indikovgna st2novanim kruhem o kjdlpok onua.g 2

Obr 8zekndi k8t or a@mplziilcaecia Man®y ,uc om
A

Pokud se pSi navigaci na pozici iinmMv ergtt ardiezsat|pdi ol hogknae
do bl 2zkosti inventarizaln?2 | okality.

4. 3S%9abi hod@we nt aprliozcahlyn 2

Pakon|len2 navigace pomocnhom®biilnvie homlhiyvk&dd ajbe |n wtonva
pSedstavujezapubhohDnkRrbk@okc2ho opRtovn®ho nal ezen?
c2ch:

a)Vet knut2m kovov®ho mezn2ku na m2sthD stabilizace
b)ZamNDSen2mi pom§lcemdenlch navigaln2ch objektT

Pro stabilizaci stSedukopVagehdejfeéckéj mboddBj galcetmaei i

pospab2temer &V &n§ bet onds&Isckes m3cleimmiIr mXtolr § urgrS cpe oa | e

dostatel n@rkBntuv.erve zm2 k, | i roxor je potSeba zatlouc
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Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

“uroveRKboeo®hupSedmNt vetknutl ddd uzdeomnlT npuo dp Skrsmv@e R othe
inventarizaln2 pl ocPhoyk wpd nmmoecr?2 dnect gerk® orrau rk2osvtTN st Sedu

je nutno stabilizovat tzv. n8hradn2? stSed. DTvodem
hradn2 stSed mus2 blt vidiPrel zla mNé owvt§$hedp oizinpcintpart is
pevnhDnou( v deCbark8zRPSi zamNDSovEn2 mus?2 mNSi| st§t na s
sodrazkou pop$eawdanNpogiucianin§hradn2ho stSedu.

Neg mTgeam®diSen2knsg§hradn2ho stSedu, je tSeba pS2stro

vh§vodu pS2stroje.p3»8dter gjei nhuadnr®o tnua smaagvni et ivc k ® dek | i
fick® pozicemmSentck®odebltiunace | ze zjistill.pbmbi?2
kaci je nutno m2t nainstalovanou na mobi | mp2onm otheolvd fmo r
Yudaj Tm telefonu. N8sleduj2c2ulodziBae kopelezemd ughro wt

Obr 8&elWks8zkappi ¥@ae2s CrowdMag

14:49 4 - w30 (P Q) =

Magtivity My Data Filter Magnetic Calculator ( ®
[ — =
Latitude: 49,299
F - (= ]
H 5 . Magnetic Results
5 Longitude: 16.776 B tian: 5,42 eld: 494
%Z Altitude: 504 Mﬁegeﬁrs
[ N
Bukovina
2 March
® : Calculate!

@ Record

Po spugtnDn?2 iakpnluitkkanc « KI i knut 2 m navptrearvlo? & Hodnota magneti ck®@
WwMaplikace pSepne vypggdgrafick® souS naho$e pod n&pisen
deklinace vigka (Altitude). D

Calcul ate aplikace

MRNSgd kalibraci pS2strojezami&st pbeBalangogdireu Pak®ed ¢ |
kterou figurant postawilstiakmezidial #§tkoalddStestzak HE
prezentuje visledek mhNSen2. PSep2n§n2m mezi mNRS2c2m
dorovnou vzd8§leheosst $HONZp!l azhwmut

Obr g8zemMnNSen2 vodorovn® vzd§lenost.i (HD) a azimutu

I

DEGREES

D§le je pro inventarizaln?2 plochu nut R®oamnyheamsecn a t

nl crhavighbplplkt pot Seba vybrat buN stromy, nebo jin® me
nachg8zej2c?2 se mimo vnhDjg2 obrys inventarizaln? pl oc
mus2 mNSi|l posoudit, szda ajcehow §mi2c ll op p vod B Zzoio e a te 3 rc

Takov® stromy by na sobBD nemhRly m2t tel]l ku r etfllgebxih2 m
ZamNDSuj2 se minim8lnND dva pomocn®SiplStisgalonems TEePuUYy
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

na stSedu i nvéintyalbida aszk? up Ip® ®oynwz nf®imgu nart gkl n2 mu o
bylmolkl edu mNRSile ve stSedOvprTmBPsuedaytgal abhdzek

Obr 8z® kSpr8§vn8§ pozice zamhDSovac?2 vitylky u stromu

S

=5 N £ ¢

MNDSi |l zam2S$2 pS2stroj TruPul seoZ®d prla eong S&.sleajbFa s f i
dobnlj plos tw pu zpaoneliScoev S&hr adn2 ho st Sedu plochy.
Pomocn® navigaln?2 objekty je nutno vihdiStgkbbiv@n®hmwmabd
st2nu.

Obr §Zle kPS2kl ad viditeln®ho oznalen2 pomocnich navi
DAY U R

4. 3PbPi sn® Ydaje inventarizaln?2 plochy
Prmaznameng§n?2 pgmpiesntlach z¥ad aj2T pl ochy doppBal djtedé . vy
N§sleduj2c?2 viSez prezeajuit pkivighpll anvidinl2k.u z&pi sn2 ku s
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Met odi ka optimalizace sbBDru dat a standardizovan®ho vyhoo

TabudHlaavi | ka ter®nn2ho z8pisn2ku s %daji o0 invent :
Cislo IL: Cisla IP: Status plochy Kategorie p [
[ 100 (Plocha setfena opakovans) [ 100 [Les)
Stratum: Hos: | 200 (Plocha zakladand nove) | 200 (Neles)
PFi: plochy Druh leu v ramei PUPFL
IPRL: LT: | 100 (stied plochy schidny a pristupny 100 (porostni plida)
| 200 (stied nepfistupny, nebo neschidny) 200 (bezlesi)
Datum méfeni: Iménc méfide: Opakovana identifikace kmeni 300 (jiné ppzemky)
| 100 (Stabilizace nalezena, nebe jinak oknovena) Stabilizace stfedu inventarizaéni plochy
Magn. dekl. [*] Madm. vys, [m] | 200 {Poloha kmenid nebyla obnovena, plocha znowu zaloZena) | 100 (stabilizace na stfedu plochy
Diivod necbnoveni polohy kmeni | 200 (stabilizace mimo stied plochy
Poznamka: 100 (holoseé& nebo odlesnéni zahrnujici viechny minule reg. stromy) Polarni soufadnice nahradni stabilizace
200 (bez kmend, nebo jen nehroubi v pfedchozi i sougasné inventarizaci) Azimut [?] Vodorovnd vzdalenost [m]
300 (bez moZnosti nepiimého odvozeni zmén populace kmend)

Levg8 strana tabulky obsahuje identifikaln?2 Y“Wdaje pl
a jednotce prostorov®ho rozdhNDHemd%n oltars @.adbd®ISes kt®a k ® gk
deklinace |l ze zjistit pomoc?2 mobiln2 aplikace Crow
Pdavjee st Sedn2 a pr azw@ rhaazuiBm@bus ik vdHdEd sinl2kal t er ®nn2 h
s Wdaji o inpfedatravajl h2spdwdgienf or modgn,ozsk Fkrvi 8vaat m
znamu. DTvod neobmewénadu polvohyw2kmewenD8lezapekwomuat o
AStabilizace stSedu inventarizaln?2 plochyid je zatry(g

st Sedu plochy.

4.3ZamNSen2 polygonT mimi mpBastopn®taasahThrer®opor o:
Vel mi dTledgitim %idayemteazrt bh@zgkomihogeniarci zctam®mo
nelm@ S2 strnuspentl®BT dan ® porostn2 pTdy. Pokud Bt &edceniveweéat
van®hops$&s$ kmgm@®@hmorosbon2 pTdy (bezles?2, jin® a osta
neinventarizuje. MT@gens éelae d Sstit@tpiknogsetnaraub e d aginéepj e «
mi mo pS2stfdpmwupar ssthn? hp RdhejckmeboaemamoTakovep&isitu
zakl 8d8n2 nov® inventarizplon?%ppOogh® vyhwvadmopen 2 hionv
uk8zka pSedmogulpbh fedhuzampP$e®r nak os@uGAdMe cz@é nd
pS2stroje TruPulse 360.
PSed pougit2zm pS2stroje na kagd® inventarizaln?2 plo
viroabcue i st 2 nmea sstea ¢ gjtea 3 emhaogdmeotti ck ® dekl inace dle n§
Na obl@uzk&8ZzP&n&§zor n®mz @lSé kD adywznal ena hranice inven
vykresl enaoobaebpu8§sphkavpogéimpoamtl @arcihzta®né obpeby® 2z
vgdy nutno zaznamenatsip$®atcdmnost n&sleduj2c?2ch
a)em2 immwmentarizovanbtcal ek, sdamitemint@d dypa? ab upd
(mMTge se sts8t, ge se inventarindaddzvkpkothbhrmaachb,|
zovan®ho cel ku
b)nepS2stupn®, nebo neschTdn® YamxRimdk ®h @a kdVvwo dax evnk
ochrann® p8§smo PHO nmrcihdBke® j2k&l s, lwagipdatmean r ag
c)¥Yzem2 spadaj2c?2 (nviemos npyosrlious tznPDm2TdAu 1, odst . 1, p
hospod§Ssk® wpravhD |l esT)
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

Obr 8z2kPS2klad zaznameng§n2 pS2tomnosti pol ygu
nou a schTdnowlparkoossttn2 ipnfvdeuntvar i zal n2 pl oct

C. VztaZny bod Lomovy bod 17

polygonu | Azimut | Vzdal. ID | Azimut | Vzdal
0 0 1 1 16
0 0 2 10 15 A BK26ccm
0 0 3 20 14
0 0 4 30 13.5
0 0 5 47 13.4
0 0 6 56 13.7
0 0 7 70 14.8

1 0 0 8 95 22
93,1 14,8 9 120 14 w0
93,1 14,8 10 106 16
93,1 14,8 11 85 10 )
93,1 14,8 12 74 9 A DE41cm
93,1 148 |13 45 7.6 '
93,1 14,8 14 32 7.8 .
93,1 14,8 15 12 9.2 —s— Polygon mimo PSPP —— Inventarizaéni plocha
93,1 14,8 16 345 14 + Vztainé body a4 Pom.nav. objekty
93,1 14,8 17 328 23 Buffer vyskytu ploch mimo PSPP
Uvedenl pS2klad pSedstavuje situaci, kdy je pobl 2y

proch8z2 obalovou z,seomuisdv @t Nhssizl®ljEa malScaSye du i nv
ch¥'avys21 8§ WVilggwamtaacedroamkomov® body p S shirwmgn &heo ppoc
gonu nvbad kea)§d®m | omov®m bodadfiagkoana mmbsl 2zelsybé&d
a vzdgviemnplkstek Pak figurant pokraluje na dal g2 | omo\
| ep?bavl ovlr @ -m$”2 pad, ge by cell obrys nebyloz&piga® z
nz2ku moM@Sdpts nT ch mNS2c2ch po¥bbr@zikw. jwotuagnrl @alyn®o b T
2) a barevin®t o ddllimpSagi mv vpgrv edoa | omovich badT pol
mohl je zamhDSiSepg82maventar .*2alrMd zplmdSheyn 2( wWzatl ag ncTh  bb
muspSesumdwstp 8anou virdi ketl mpe2fbdgd dal g2 | o nkotve® Tb oj dey

od stSedu inventarizaln?2 pl ochlye wtzad §hkeonn 1sdg 8pmo wed &
svity$&omostav2 na m2sto vztagn®ho bodu (mhRSigtnN), o
MNRSi| zamhNS2 polohu (vzd8§lenost a azimut) vityl ky,

posf2ilgur anta na zbTvaj2a2pbombwo@NikiadyRhmNEpimw ®ho b
indi kov&@kh®hozvztagn®ho bodu byl zamhRSen.

Sit uancSes |reabbjrEz%km d p kpuSrtetnot munj oes, tz apd iozcohv amiTmoc ep 8% st T
nou a schTdnohb!| ppkostn2i pTdotarizal n2 pl olcvhiyz okva piivtR
3.28Pro W ely pSpologn®m koaky wad daty inventariza
kmenT konstruuj 2 tz3.R.8 - Tyt oz azh-rnnyu t 2r e(sbpl e2kdt & 8 eit z leg § 2cd

mi mo inventarizovanl celek, stratum, nebo pS2stupno
vzorn2k@Prma ol dlbpavzds8l enosti dvojn8sobku pol omBDru ne
mi mo inventarizovanl celek, stratum, nebo pS2stupno

menat pro n8&sledn® vipolty.
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

Obr 8% kPrincip o0Sez8vsg§n2 z-n zahrnut?2 vzorn2kT o p

30

20

> 9 -
10 -
20
-20 -10 0 10 20 30
X[m]
Buffer pro zaméient ploch mimo PSPP @  Kmany | | Plocha mimo PSPP || Prinik [ Zény zahmuti
4. 3R®23istrace vzorn2kT na inventarizaln2z ploge

Po nalezen2 (a pS2padn® stabipiomb8i §tk8eedwyn tak pasSed@ry
se nach8zej?2 na inventariZ.pdmé 8§ wige 8§ %d atidajibycheedpeond p |
vzor zu§pZi$miz&knkRhkmp et jaeaj Tz aneuvtindiocvhg np2r or e 81 nTch sit
n2ch plookBS§tEdm@gpm@& covEVidpddn&pil Esptikk megnosti vole
sl ugn® epoadrpaonve?tdrayj 2 c2mi k-dy podle I nf®kmalem hovemhamd
skupiny (minim8lnhD inventariz8tor a figurant) je po
m2nky pro zahrnut?2 do inventarizace. Pro vgechny vz
muv¥yplnit kompletn? sada %daj T.
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

TabuS\¥zmor ter®nn2ho z8pisn2ku vzorn2kT na inventar.]
Inventarizacniplocha €. .....ovcvvvvvereenenennens
| 7k Vz.taznybm:l yzurn\k Komp. Qpak, d_pred d_nyni [mm] Vzor 2. st. h[m] % norm. obj. Parez Pol. Sous Zlom/Vyvrat Dvojak
ColSar (jAzimy ed. Az ad I ident SR Bl sl | smar2! || pred | nynil | pred! || rynit || prad) ||| nynil || pred!| nyni| parez: | pred! || nynil || sred | nyni || prad [ nyni
. ] m] | 7 [m] kmene Pi yni | p yni | pi yni | pi y p yni | pi yni | p y
I 1 OPAK_IDENT KN ] 2 PAREZ 3. POL_PAREZ ) 4.30U8
1 Opabovani sinrii{iace hmane B Pains Poloha paiean po bibé map. modabis I Soud
J0tee ety | 109k e v 00 stz ot |
L j30 |50 stz i sk ovenlaraatn podooddu | |5 hinald 308
0 o 50 s
ACO ke il v v imvweraizagi & deujis nyed 3 ik (rmap eyl g | 400 pains vrnky JE0 b s
= - o
00 kmar byt e, came
) 700 potez aeranzico !
508 ZKR 7.20M_VIVRAT . KOMP ZMENY 2. VYKLIZENL K 10. PAREZ PRED
Disvins o vjvr rabo chnuty kmmn Komponacts saviny inaby b VyMizani unare Pabes, pracchosi o vanakiace
.. vz e CREVINY pode SLH D ey e —— s s ) e 160 iman w4 sttt i arcan s
240 vt e 200 ba rmiy ]
300 ey 2o 09 cowt 205 en,
11900 50U i phkint 40 vonssny o ribsden
11200 SOL (soude IsTad) 50 smenovy dom 400 2wy kmen, o
40 wradn o 0 peshes mermese zvge: ! 1. 503 _PRED 2. 2L0M YYVRAT_PRID
700 2oy i 800 com sou - 1 o Baas, piuachat inesrdarizice 20§ alom, vjvra it ety ke, pledehs. .
V200 VR (e vk orvams sk pater = - -
00 maras, , Py uman, s = = :::ﬂu;w‘-m-‘w‘"w
200 Nmm pledchag nventar 2ao zaregatovany. vy kTen kierj naskdnt odumtel mﬂm‘*n. %0 =y
§.DVOMAK 00 Gt ltn - v, b o6 rzm nkcnne sode 20 sonnoy zon
Dveji RS O CACr R4 G Scancehy B ot 500 by laewn souin 50 sy e
1000 doroat, moraila, 50u8 - v vy hmen, kiery L0 e ol
100 hmen ren | Ve it heancs £ A o haes codochy 8 als e ol TUO vy viveat
200 .. e e sheres v brwmy 1100 v, werniha, ez v s [T
regisiatn Franice pisldre hrunove podplocty 2 wal se catezem

L.reprezentuje | 2slo kmenre,vmrided®zwadech, i poevnzkoarenr2ikenc
vide§l n2mepé2padekam@pidwmd odgi strace, ag po rozpad
nebo mort &ni2t D 8§aRak lkdnmmas t § ree nlu?t $niwa zrelleag kE®h @ mdd,A v o d u

mus2z8enamech uv®st pTvodn?2 | 2slo a nowv®m¢R silmvent an
plochy, tzn. dva stromy Irre2giplta e ame® m2a n2etd ns®& eijnnv8e
Zkr.jedrzkratka dSeviny podle | 2seln2ku Informaln2hc

Komp. ztmBnykomponenta z miBrrypasded,uvy®d=sepqgreaen§&d o opako
Definuje pS2padnou z nidnul) &d emi®@ 5le® sienvieez wtp anrdikz2andt e smc
n2ku jsou pro komponentu zmRny uvedeny vg®ohhay plkpL
se uvede pS2slugnl k- dv2ode omctihds sltde?§ ashi tvuea csip o(dwnizb 1 ré

Opak. i deintn.dikknuejnee, zda byl kmen i dneinntuilf® kionvv8enn t¥asrpillkg
nut, nebo nemNlI bTt minule mNSen vTbec. Tato pologk
zcela rozpadl a nebudeuvdeSdee peSzisd owgsnl. kDod kordEoenvkiya gsje
nostabul k§ch ve spodn2? | 8sti formul §Se) .

Azi mAavzdBEmmjztagn®hso obloSdrun 2 \szotuaSgand@h ac ebdo dsut SreddSte ni2n v e n
pl ochy.

Azi mliavz dEidozvzern2ku ( kmene zh ri aqqued)n,® tnadno® hpos Soeurduup j el
TruPul se 360.

d_pSedj ¢ mmi] et n2 htrloowb®S k an ekbnoe ntel o u g Skhao Seezj w ypgagSe 7 U§ sm
Sedchoz?2 inventarizaci zmRSen§ mSesmetur mchi meobr @8
l ougSkov®ho pS2rTstu.

nymm] e vil|letn?2 hrlowhySk an &bme ntel o u g Sekhmo Sreezjuv yp @S?e zlu§ M
ulasn® inventarizaci zmRSen§ pMlielsinmet methmptoopé6e
ougSkov®ho pS2rTstu. Tato pol onk ad vioS8u vtel o w® milkl .§ il
e
|

j prTmRNrkou zmNSen§8 ve smDru k &mt £ pwa ki t V eorutgaSrkioze

p
t
d
s
t
1
k mE& MM v ilz o b®Brz Wk K
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

Obr 8§Z4SknDry mNSen2? tlougtNk vzorn2kT vTli stSedu in
+ +

Smir 1 SmnDr 2

Vzor ud8vsgt. zda se jedn8 3.)2.%Z W.r ov zvazronr2nk? k2y. 2s.t s nulp n(fy

ploge co nejpSesnNji zmNSit vigku. Jako vzorn2k | ze
vzdg8§lenosti od stSedu inventarizaln?2 pl akhyradp ®g? e
nesm2 jednat o soug, vivrat, jakTkoliv zlom ani o0 neé

se zap?2ge hodnota 1.
hl mle kopromkza8pi s vI gky mez o rgrSekss 02s.t 2s tnuap n1) dve s et i nn ¢

% normeodycduze pro vzorn2ky, kter® utrpRly korunov]
jehlilnatlTch soug?2. &egmdtdi@ndok therd§ owjys kasi $lu§ts o totb | e
stramset aoldd opsoe 8§81 .

Jako zl om se definuje strom,nadPbém®@heenbémeal zf bominl
vigce 1,3 m nad zem2, jedn§ se jig o paSez.

U kolPeaanSekz, Sviuwgra®wZo s ede pSdslpognidak 2d 2v 2sciet umeocyin ofsv
vt abul k8§ch ve spddkd H§ej8kf eempb8¢)sjbel avark2o vkimevrz odrf
dvpD, |i v2zce | 8st2 n2ge, neg 1,3 m nad zem2. Jednot
statn® kmeny hroub2, nebo paSezy.

Pol . opbasSeelzuj e i nformaci o tom, zda se rmiodwlh®& ipnavSeerztua
jako kmen hroub2 (givli, |1i mrtvl) po tRgbN, nebo v
byl minule registeov@nposohol mmcmoopSdm|/ugnou podpl

naj e datlagr2i ziancv’e nemus? blt evidov§gn.

4. 3Pb3tup registrace vzorn2kT na inventarizalnz pl

1)l nventariz8tor se postav?2 pSSessntly onadn sTtrSiePdi |isrev &
pro z8znam %“dRjgvederkalkiTbr aac iz kpdSretsrt aloyjee ,TrzudPau | js
stavena | ok8&8l n2 hodnot aOmag®eki ck® deklinace (\

2)Figurant vyhled8 nejbligg?2 potenci 8l n2 vzorn?2k.
zpTsobem, nap$. ve s mDrFi gua arete umi2ésdt 2s tkfphkepuak
inventariz8tora byla vdraz&fadbypaTmBt ¢VEmen eb&i
Obr 81zpe.k Pokud se jedn§8 o paSez, postupuje se ste

paSezu ve smRDru od stSedu inventarizaln?2 plochy
3)lnventariz8tor zmhNDS2 vodorovnou vzd§lenost zamh;
z8pisn2ku, figurant zmhRS2 tlougSku kmene (paSez
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

st Sedu plochy a svou tlougSkou splRuje podm2nky
spln2, inventariz8tor vgechny Ydaje zap2ge do 2z
vzorn2krT:
a.vigku mnSigtn tlougSky, tedy standardniD 1, 3
um2stNDn® pod®l osy kmene. Pokud se inventar:i
z8sadnhD mNS2 na horn2, ke svahu pSivr§8§cen®
b.Vm2sthD urlen2 vigky mnRSigtn fi gur amnean 8ma knloruy
barevnou (hwliazOlwlbBlB k nebo sponkou ze sponkova
c.Do vigky mnSigtn pak figurant pSilog2 pr TmDr
rech ( vObz §&kekbD| t | (hag8ksye mivBdmewrech.
4)Po zmNRSen?2 tlougtNk figurant nh2steomvim?¥adkElzé
| Obr 8lzfpe.k Tot od Tjlee ¢uietlTi cker ok, protoge pSi zamNRSov§n

hl ®dne.
5)lnventariz8tor,ppnpdaudém8 wBbrefpkutyp zIlomu, zds
6)Pokud se jedng&8 o standardn2 givli kmen hroub?2 be
splnlDn2 podm2nky pro vzorn2ky 2. stupnBD. Dej me

kmen 3®8m ve smhDru 1 a je vwzmld8!| ®Minnioms IsnSewad il a
QTpnc i Qoymnciw oclljw ®d mus2 blt vDtg2, nebo rovr
vzd8l enosti vzor\wt2okmt oo dp $2 pSeeddi spé doycphoymp § kj e amih B iz
vzdg8l enost te dipsSteinaS kwd gr&hjnost, ¢ge strom nebude, n
pro mhNSenz2 8wligky ksue imdi kuje hodnotou 1 ve slou

Kroke¢ <Le opakuj? tak dlouho, dokud nejsou zaregi st

Vposledn2m kroku figurant obejde vdeéosHryy pregipoturgd v &
pl och8ch.

Obr §z® kPS2kl ad oznalen2 mNDSigtnN pSip2n&l kem
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Met odi ka optimalizace sbDRDru dat a standardizovan®ho vyhod

Obr 8z kUk8zka oznal v§n? vzornzk]' do|l asnlmi gt?2tky

A
VRN 4

\g?

o

N§s|etdaub@hcléaentu1e pS2klad vyplnRDn®ho z&pisn2ku in

TabuBtk$%2kl ad z8pisu prvotn2?2 inventarizace konkr ®t n:

Vzt. bod Vzomik % Opak.| T x GKIIT I d_nyni[mm] [Vzor2.st| h[m] %"‘f”“' Ac KU EVYea U Zl’oml Dvojak

0 Iazim [Vza.[Azim.[ Vad Aol;p' ident. ch AVito vyvrat

€] . [m]‘ €] . [m]- kmene|EG] I|EG] HEGT |EG] I| GK Ynyni|GK | nyni|GK [nyni|GK | nyni GK | nyni |GK | nyni |GK | nyni

1 0 0 (225 | 46 384 384 70 100 200 100 100

2 0 0 (253 | 6.3 364 365 300 100 100 100

3 0 0 (284 | 7.8 482 480 1 33 100 100 100 100

4 0 0 (294 | 9.7 446 440 100 100 100 100

5 0 0 (341 |114 480 478 100 100 100 100

6 0 0 (352 | 95 313 308 100 100 100 100

7 0 0 80 9.6 331 333 100 100 100 100

8 0 0 59 23 77 76 100 100 100 100

9 0 0 (152 | 8.7 282 284 100 100 500 100

10 0 0 (170 | 9.6 547 550 100 100 100 100
Pozice vgech vzorn2kT byla zamhRSena ze st Sagwe 2icthvda
[A] a Vzd. [m] pWNgnezh8gn® bodysmbGpoe, kter® jsou |
Vzorn2k | . 2 je bukovli paSez. Skutelnost, ¢ge se jed
cog je poutlab U Paskeblhi@ak ar T | i stnatl paiSiedzifikacve ovren 2skl d

(nyn2) jehlilnatou soug? (X00kbomnhUPaBezh BSestgppBEkdmyv

uvedeny hodnoty 100, cog indikuje, ge tyto vzornz2ky
Visledek mhRSen? na ploge je pro n§zornost prezento

Obr 8% kVi zual i zace invent aralzawalla®dudpbkachy dl e z8§zna

@ 5.BK(443em)
@ c.8K(a79em)

dBKMaic)

® / \ 7.8K(31.1cm
A\
.\a LPIddZ m) [
3.BK(36 Jm‘\
\ o/ﬁ MD{ /trf)
2.BK(36.55m) 1.SM(38.4em) /"

\\; ——

10.MD{28.3..¢@
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

5 METODI KA STANDARDI ZOVANEHO VYHOD!
TI STI CKE PROVOZNE | NVENTARI ZACE |
LHP

C2l em meythadrkoycen? ter ®nn?2cjhe dmd s k y v e cbtatd r 208djebéom NN | 78

veSejnosti, pSedevg2m pak projektantTm hospod§Ssk®
vg8n2 ter®nn2ch dat trvallch inventarizal n2cMeptloadd Kk :
respektuje aktu8ln2 pr8§vn2 Yapravu, konkr ® nD ustan

5. Editace, Ypravy a doplnhRn2 dat pSed

Cell proces n§8§sledn®ho zpracovg§n2 dat a vipoltT nad
nasb2ranl mi ttedrt®nrk2ampii tdoaltey .uk/§ jeme postupy korekc?2
vigek vzorn2k T, objemdgcbktzomTJzahvhpbtevzorn2kT 1.

5.1.Plougitl software

Jak bylo zm2nhRDno %vodu, c2lem metodi ky je pSiblz2gi
skupinhD lesnick® veSejnosti. Proto jsou pro poSizo:
zentovs8§ny nej dossotfutpwadjog?® ppSr2osdturkotjye. aPr o zpracov§n?
dukty, jejichg kombpmacn®shter neaéempgm®Bcdaata beze:
ugivatel pSi jejich vyug?2vsgncck ®@hR®op ea paorcttowp,2 kat ersiv ojj €
j2c? kapitoly.

Prvn2m produktem, kterl pgiScéd me¢r2 doest zpmh| B¢ & Dma,
tabulpkowclesor MiRrroo sWwlfdal Exmetiadi ky bude vyugit pro
vipolty nad dadernt onpreagramzaer2 ¢pai mBEnOmMursr | &@heppoc
rgzov®ho poS2zen?2 dat a jejich zprapasw§wvy hjoad nbaxsetina|
van® inventAariakamad @ e R nr v etlkkp®r al s ntmmg rpadme pol t
inventarizaln2ch ploch je plnnD dostaluj?2c?2.
DruhTm produktem je software R, otevSenl a volnh s

spektra dat. SgBhatatstabvmpeapl mfigstr 8nek konsorci a,
pagac?2, vIivojem ah t¥dprsgiroan recrt .ord m@mm kjSc hdasgupok ®p o et
Pro Yl ely metodiky pwypgoujteomea tvi ézpovbaenpir pyoam zUn zah
ugivatele se nepSedpotklnftds phrlowghrg@mezmnal ost pr §ce s

5. 1E2ditace dat

Pro editacpr vaotsmp?r 8ivhovpdrattalraijdeeoee, pisoces c0 nejv2ce z)
Excdt.a Mw@Ea®muv zaznamenanlch %daj T je vhodm®usmpo-n§
S§dan® s aNd8ys Iteadbuyjl?2eck2. sada tabul ek prezentmojheo ud obplatr t
data poSizov§na. MSgExemap8.rARama. sPadint amTgackel x|
do v2ce |istT

i Desiighou®edipudemj T o konfiguraci i nventarizal n?

RFlist uedem&ddpod rel askopicklch fakjedifoplovié
stratech

U Stristtawug?2 pro ulogen? informace o vImhDr&ch schT
U Lokailliitsyt url enlT pro editlackal¥%dta§gcTh o i nventari:
U PomNiasvl oug?2 pro ulogen2 informac2 o pomocnlch 1
0 NSSsloug?2 pro ulogen?2 informagl2oomhn8hradn2ch s
U Vzorhnliikyt urlenl @rwzerdn2axdh YudagiTstrovanlch n:
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct

iU MPSHBI| owd@? tkaci dat o pS2tomnosti ploch mimo in\
stupnou a schTdnou porostn2 pTdu

Vprvn?2 tabukdes] senddiguujazxi i nvreSnmicair ijzeadlnno2tcl hi viTockha Is

Tabulka je strukturovgna do |tyS sloupcT. Z§znamy

ploch a jejich polomDrT a odpov2daj2c2ch minim8l n2
uk8zka z8znamu prodividmantsamriazyy akkt ec® enlajSeobN stej
vmetrech, mini mgmhtimebugBhy PobRlagth@®mesugavattesi mp
je zdepad®sD tvSech S8§dkT defi nujk ct2lcchu (ptallka.meHIrayv iploK
bTt pro spr8§vn® fungovgn2 vytvoSena pSesnhD podl e

Obr 8z& kZpTsob z8pisu informac?2 ilskanbegugaci i nven
@ Automatické ukisdani (@ ) )
Soubor Doml VloZeni Kresleni F

% [ Z Text/csv EEzol
Naéist [é Z webu [(hg, Posl
data v % 7 tabulky nebo oblasti D\| Exis

Naéist a transformovat data
F11 «|: fr

A B
stratum | padplocha
1 1

D
min_d
70

€

r

3

7 120
12.6 300

3

7

2

70
120
.6 300

(SRS
WM wn

1

Design  RF  Strata

PodobnhD je organizovsgn z§8p(sdfopda BR lum RKeolpd sckd p if @kt
polveztor n2 kT pro mhNSen2 vigek a vipole®#.2.6 zahrnut

Hl avil ku tabulky je pSi vytvg§Sen2? souboru pSesnh
Obr 8z® kZpTsob z8&8pisu informac?2 olpeu@i RFch rel asko

Q  Automatické ukladani ':. :‘

Soubor Domid  VloZzeni Kr

% (B Z Texvscsv

Nacist LB Zviebu
data ¥ B 7 tabulky nebo oblast

Naéist a transforn
E9 vl Jx

A B &
1  stratum | rf
2 1
3 2 9
4

Design ~ RF

N§sleduj2c?2 tabulka uvsstdt BteaathkuOhspBeakeéaidnigpmhma
pS2stupn® porostméekpadgckil kWaideBuS/e deorz@a svii B@ Elfdss-t i t
n2ho hospod§Ssk ®hz8§ wr§alun ® tteaxkt wiviey )l .§skte evi doalihchd
ploch. VimhDra neschTdn® a nepS2stUpn®xapheseéstpedpigd
zlomek vimhRDry LHC. Mohou zdeappdpan2nep§h®t bpMNei sk
plochu stabili zovatPoknuedb s en enjad & apSri oznovSaint®ne eLIHE. t ak o
pomoc?2 Gl Su, hebpoag8&kh®okhNi hy LHP wepsSatsta psnd|m s n
schTdnTm ter®nem (nebo jejich | 8sti). N¥Pspgdys§zhmodr

36



Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot
Pokud je oedied& sl @t dj ako ve vzorov®m pS2kladu), |
rostn2 pTdy za jednotlivg8 strata obdabuwol haz ITsalbam
ltovsg pro fingln2 vipolty, proto se jej2 vzhled lig
parametry za strata a LHC.
Obr 8Z® kZpTsob z8pisu informac2 o stratech a jejich
@ Automatické uidén (@ 9. S Dataxism v edat o -
Soubor M VioZeni Kresleni Rozloienistrdnky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napovéda I Koment
Do, b grr 2=@r 1o oo B B D oo 20 0 E

O BIU-H-~&-A-|EE=EEE - E-% B M| formatovan joko tabulku = buiiky * i Format ~ &~ filtrovat~ \-'yb:at'

hranka [ Pismo 1 Zarovni ] islo [ Styly Buriky Upravy Citivost | Dopliky
B8 v fx

A B C D E F G H I ) K L M N
1 Stredni hektarova hodnota Uhrn Smér. chyba stfedni hektarové hodnoty Smér. chyba stfedni hektarové hodnoty
2 Stratum|vyméra [ha] |V [m®/ha] | CBP [m*/ha/rok] | CVT [m®/ha] |V [m®] |CBP [m’/rok] |CVT [m®]| v [m°/ha] | CBP [m’/hafrok] | CVT [m*/ha] v [m’/ha]  |€BP [m*/ha/rok]| cVT [m?/ha]
3 1 95.00
4 2 425.00
5 Celek 520.00
N§sleduj2c?2 vzor pSedstavuje doporul enou formu z§p

vgechna

rted re@mntme Si ¥ovansg

t&6ai

ViDesbooviam®abhi gpr bt c

vipoltovg pole. deé stX obBak,ujYe IJsToukya dndi dNteh@®r Minhns
datab8ze inventarizaln2ch pml8azcvhy. s &®zuyc A iMooz BT smé Kk
podobn®, takge smysl | zenissadnhhopoigdhppli ogeNavdfcowrvim
dar du.
K- d 2p0o0l 2v] ku status indikuje prvotnhD zalogen® inver
plochy) jsou pr8&zdngS2pacvdograkevary®liRmyéngiami vace.
z8vaznich ust anovleens?n 2p atryapmetar ynadm_vys (nadmoSsk§ v
nNDny vgechny sl oupce kr omlp Sdeadtcuhno zn?_ pirnevde n(tdaartiuzma anh).
Obr 8% kboporulenl zpTsob z8pisu informac2? o invent
@  Automatické ukadant (@ ) - S Dataxism v £ Hiedat
Soubor Doma VloZeni Kresleni Rozlozenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napt

[] & |calibri o I S N |25 |obecny v

& <€)
Viozit B I U~ v Oy Ay = v BBy % oo g 8 P

- %’V L] Eﬂ — = == =] /6 00 30 form:

Schranka [ Pismo (%1 Zarovnani (%1 Cislo [
Y15 v i Jfx

A B C D E - G H [ J K L M N O P Q R
1 lokalita |[stratum| Y_JTSK [ X_JTSK |hos jprl datum_m | datum_m_pred| It meric  |nadm_vys | status | prist|identif | kat_poz | poz_les | stab | pozn
2 50000001 1 590000)|1147500) 1 152B6a 18.5.22 3B1 [Duchacek 441 200 | 100 100 100 | 100
3 50000109 1 S500000(1147750| 1 152A33 18.5.22 349 |Duchacek 439 200 | 100 100 100 | 100
4 50000116 1 589500(1148000( 1 [153A4b/le| 18.5.22 353 |Duchacek 489 200 | 100 100 100 | 100
5 50000118 1 589250|1148250] 1 159440 5.5.22 4W1|Duchacek 460 200 | 100 100 100 | 100
6 50000124 1 589000)|1148500) 1 159440 5.5.22 3W1|Duchacek 496 200 | 100 100 100 | 100
7 50000127 1 588750|1148500) 1 157B2b 5.5.22 4A9 [Duchacek 516 200 | 100 100 100 | 100
i 50000129 1 588500(1140000| 1 156C4a 16.5.22 353 |Duchacek 511 200 | 100 100 100 | 100
9 50000131 1 588500)|1148000) 1 154C2h 17.5.22 4D9 [Duchacek 4594 200 | 100 100 100 | 100
10 | 50000137 1 587000)|1149000] 1 168B3a 19.5.22 3B1 [Duchacek 467 200 | 100 100 100 | 100
11 | s0000520 1 590500)|1148250) 1 161A3 20.5.22 456 |Duchacek 378 200 | 100 100 100 | 100
12 | s0000523 1 590375|1148875) 1 162C3b 20.5.22 3W1|Duchacek 416 200 | 100 100 100 | 100
13 | 50000535 1 500125(1148875| 1 160C4 6.5.22 4B1 |Duchacek 458 200 | 100 100 100 | 100
1‘{ 60000536 i 1 .590125 .1148625 i 1 i 160B1a i 6.5.22 I .451 IDuchacekl 427 . 200 IlDD i i 100 i 100 IlDD i
Design RF  Strata Lokality =~ pomNav NSS  Vzomiky = MPSPP +

N8§s| edluj Emé&k or Ruj
mace o pomocnlch
dTl egit® pro ophnt

eTPsotnmrNaakviN & 5 u

Piostsa haujrei alavigal n?

a

ma wihd al NSSH oljve lgtaé B . Viydtag eYch &jhe ajc

ovn®
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot
Obr 82 kboporul enlT zpTsob z8pisu i nf drPmarm®a vo)§ Ip o andrc2ncl
stabilizac2ch stSedT ploch (NSS)

@ Automatické ukladani '(.I)‘ K) > =2 Data.xlsm

G  Automatické uklédém"(. ) I‘) .

Soubor Doma Viozeni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Soubor Domid VloFen Kresleni RozloZen
& ori . A A =
0y ~ (Catrt_~] A A = ji & |Calibri vl oA
& B I U~H- @A = viozt B
- o B I U-MH- &,
Schranka ~ Pismo ] Ze
Schranka 5%} Pismo
D4 v I BK DBH=185mm
A 3 & T : A2 v Jfx -~ 60000563
1 | lokalita |azimut| vzd popis | A B c D
2 | 60000109| 124 | 25 DBZ 245 mm 1 \okalita azimut vad
3 | 60000109 19 17 LP 86 mm 5 |GOUOU5G3 122 31
4 |60000109| 79 |16.2| BK DBH=185mm
5 |60000109| 120 |15.0| BK DBH=192mm 3 | 60000693 35 4.5
6 60000116 78 |22.4|BK DBH=335mm 4 |30000218| 97 6.1
7 160000116| 357 |22.9| BKDBH=175mm 5
8 60000118| 79 |18.1| BKDBH=220mm 6
9 |60000118| 249 |21.0| Bk DBH=200mm 7
10 |60000124( 85 |18.0| BK DBH=160mm 8
11 60000124 296 |14.4| BK DBH=220mm g
12 |60000127( 255 |18.1| BK DBH=140mm 10
13 |60000127( 331 |23.3| BKDBH=115mm
14 |60000129( 337 |21.5|HB DBH=170mm i;
< > Design ~ RF  Strata = Lokality =~ PomNav -
Pfipraven T?,Pl’\'stupncst: Dokument vyhovuje poZadavkim < ? PomNav E Vzomiky

Visledkem editace dat vzorn2kT do

obsahuj e

n §

sl edn®ho

pouze

s |

vipoltovg pole.

oupce,

38
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct
Obr 823 kVzor hlavil ky tabul klyi sat uu kV&zokran izk8z namT t ab U
@l  Automatické ukladani (.::l Z) - - Dataxlsm O Hledat

Soubor Domi VioZeni Kresleni RozloZenistréanky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napovéda

Eiii (B 7 Texv/csv F& 7 obrazku ~ P“ [T Dotazy a piipajent @ o
Natist [é Z webu [?9 Posledni zdroje Ak'tual:z;vat g
data ¥ @Ztabulky nebo oblasti D} Existujici pripojeni vie v Akdie (Engl... Mény (Engl..
Nadist a transformovat data Dotazy a &pfipojeni Datové typy
AD19 ~ S
A B C D E F G H | J K L M N 0 P Q

1 stratum| lokalita |cislo|dr_zkr|azim_ref|vzd_ref|azim| vzd d |vz2| h |h _mod|%_norm_obj|parez|sous|zl_vyvr|dvoj

2 1 60000001 1 SM 0 0 225 | 4.6 384 70 100 | 200 | 100 (100

3 1 60000001 2 BK 0 0 253 | 6.3 |364.5 300

4 1 60000001| 3 BK 0 0 284 7.8 | 481 | 1 |32.6 100 | 100 [ 100 | 100

5 1 60000001| 4 BK 0 0 294 | 9.7 443 100 | 100 | 100 (100

6 1 60000001 5 BK 0 0 341 11.4| 479 100 | 100 | 100 |100

7 1 60000001| 6 BK 0 0 352] 9.5 |310.5 100 | 100 [ 100 | 100

8 1 60000001 7 BK 0 0 80 9.6 332 100 | 100 | 100 (100

9 1 60000001 8 LP 0 0 59 2.3 | 76.5 100 | 100 | 100 |100

10 1 60000001( 9 MD 0 0 152 | 8.7 283 100 [ 100 | 100 |100

11 1 60000001 10 MD 0 0 170 | 9.6 |548.5 50 100 | 100 | 500 (100

12 1 60000109 1 MD 0 0 347 | 2.12 | 140 1 (121 100 (100 ( 100 |100

13 1 60000109 2 BK 0 0 18 | 4.96 | 127 300

14 1 60000109 3 MD 0 0 194 | 3.43 | 200 15 100 (100 | 100 |100

15 1 60000109 4 SM 0 0 3241 3.02 | 120 11.3 100 (100 ( 100 |100

16 1 60000109 5 BK 0 0 341 | 5.77 | 220 15.3 100 (100 | 100 |100

17 1 60000109 6 SM 0 0 21 2.5 110 11.5 100 (100 | 100 |100

18 1 60000109 7 MD 0 0 68 | 4.92 | 150 100 (100 ( 100 |100

19 1 60000109( 8 MD 0 0 115 | 4.57 | 170 11.3 100 (100 | 100 |100

20 1 60000109 9 SM 0 0 136 | 3.71 | 160 100 (100 ( 100 |100

21 1 60000109| 10 | MD 0 0 256 | 3.86 | 140 100 | 100 | 100 |100

22 1 60000109 11 SM 0 0 271 | 1.73 | 120 1 12 100 (100 | 100 |100

23 1 60000109 12 SM 0 0 151 [ 0.83 | 130 1 ]12.4 100 (100 ( 100 |100

24 1 60000109 13 | MD 0 0 91 |4.22 | 120 9.6 100 | 100 | 100 |100

25 1 60000109| 14 MD 0 0 42 | 5.68 | 160 100 (100 | 100 |100

26 1 60000109 15 SM 0 0 60 | 6.97 | 160 100 (100 ( 100 |100

27 1 60000109| 16 SM 0 0 288 | 4.66 | 120 100 (100 | 100 |100

28 1 60000109( 17 SM 0 0 268 | 3.07 | 120 100 (100 | 100 |100

29 1 60000109 19 SM 0 0 204 | 5.58 | 120 11.3 100 (100 ( 100 |100

30 1 60000109| 20 SM 0 0 166 | 6.61 | 120 100 (100 | 100 |100

Design ~RF  Strata  Lokality ~PomMNav ~ NSS  Vzorniky  mpspp +

Pos | teadboil kb ®b r E2z¥elki st u MPSPP (pl ochy Mi mo PSelslteutpn ol
zakl 8danT ch istT a tabulek a editovanlch dat kon] 2
mNDSen2 a |l omovlich bodT ploch mi mo pS2 styulplnloauk as sic hi
ventarizaln2ch lokalit
Tato data jsou nezbyt n§ pr pl ognou redukci z-n za
respektovat vzor Pole Apo r@mﬁiiﬁenemﬁhkmpa!médpbbl
skytuje v2ce, muk8tm2thedigdsbekpmwm? uad %. Na agd® |
ApolidA od 1.
Pole azimfysbuaavxzmhutr enz taa yrz@HBd emmdsu 2mNDSen2 | omov ] «
jsou vgechny | omov® body polygonT viditeln® ze st Se
rovny nule. Pokud mDSi | |l omov® body ze s®hSoe dnua psltorcal
28%8a novl vztagnl bod mhDSen?
Pole azima vzd jsou pol 8rn2 souSadnice |l omovich bo

obrObid §zR .k
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

z

Obr 8Z#& kVzor Iltiadbtud kMPSPP (Pl ochy mimo schTdnou a psS

5

-
Qm  Automaticks ukdadani (@ ) £~ < Dataxlsm v

Soubor Dom( VloZeni Kresleni Rozlozenistranky Vzorce Da

% [B Z Textycsv FE Z obrazku ~ ﬁ [}
Naéist [‘é Zwebu [B@ Posledni zdroje Aktualizovat
data > % Z tabulky nebo oblasti D’} Existujici pripojeni vie v

Naéfst a transformovat data Dotazy a
Q12 v i Jx
A B C D E F G H
1 lokalita |polid|id |azim_ref|vzd_ref|azim| vzd
2 60000137 1 |1 0 0 335| 28
3 |60000137( 1 2 0 0 10 | 15
4 60000137 1 |3 0 0 20 | 14
5 |60000137( 1 4 0 0 30 [ 135
6 60000137 1 |5 0 0 47 134
7 |60000137( 1 6 0 0 56 | 13.7
8 60000137 1 |7 0 0 70 [14.8
9 60000137 1 8 0 0 95 | 22
10 60000137 1 | 9| 931 148 | 120 14
11 60000137 1 |10| 931 14.8 [106| 16

Lokality PomNav ~ NSS  Vzorniky M

5.1DPpravy dat pSed vipolty

Korekce vzd8lenosti vzorn2kT

Polohov® %daje vzorn2kT poS2zen® pS2strojem Trupul
Konkr ®t nhD svez,dj etda 8T o ptoedrag@w)® ¢ & P eazotsa § ro@h o pboo b rmarz & e
um2sthNDnou na vitylce. Pro YpsSRkyslpga®upon?p,| ozyceag | 20 n
| enmes tst Sepa wioBled yvwrnT@wBtour n2 ku ve viyYyze§lieBomtnadet
n2kT tedy mus2 blt zvRDtPgen & oor ijgeedvnaus opuozliad vei graumetzlgor ing
novl slowpad @maeaizvvzedmekopej prvn2 buRky pod n§zev s
=ODMOCNI NA( ( SI N(RADI ANS( E3) )H3F354 NNI( \R(APA AINSN $5(3G 3 )*)(*I 3/ 2000) )
ANS(E3))*F3+COS(RADI ANS(G3))*H3+COS(RADIANS(G3))*(J3/200(
Po stisknut?2 k|l 8vesRozldepar se8hdmndd acely®lod 2g¢18cupce
vzd&§l enost2. Funkce automaticky Seg? i situaci, kd
tarizaln2 plochy.

@  Automatické ukisdani (@ H 9D < Dataxism v G H | ] K L M
) ) azim vzd vzd_kor d |vz2| h |h_mod
Soubor Doméi VioZeni Kresleni Rozlozenistrinky Vzorce Data Revize Zobrazen! Autom:
X —a R 225 4.6 4.79 384
E é Calibri “z2 YA A === o 2 Cislo
vt FS sl u-EeA. SE=== B @ % 253 6.3 6.44 364.5
= K d me 28| 78 8.07 481 | 1326
2 v i fx  =ODMOCNINA((SIN(RADIANS(E2))*F2+SIN(RADIANS(G2))*H2+SIN( 204 9.7 9.93 443
A B c, Db E F G | H I J 341 11.4 11.67 479
1 stratum| lokalita |cislo|dr_zkr|azim_ref|vzd_ref|azim| vzd | vzd_kor d 352 0.5 0.68 310.5
2 1 60000001| 1 SM 0 0 225| 4.6 4.79 384
3 1 |eo000124[ 12 [ BK [ 0 o [126]223 70 80 9.6 9.80 332
4 1 |eoooos23| 6 | Bk | © o [172]224 70 59 2.3 2.31 76.5
5 1 60000538 2 BK 0 0 311 | 1.79 70
6 1 60000538 3 BK 0 0 254 | 1.41 70
Design RF  Stata  Lokality PomNav NSS = Vzorniky — MPSPP  Mod:
Kontrola spr8vnosti zahrnut? vzorn2kT do inventar:i

Vt onmkrook u mus 2 me toewr®Riut ,r ezgdias tsreo vvavrz® &V e iy up ¢ ko
pS2slugnou podplochu a zda vzorn2k st§le splRuje

Pro ovhRSen2 prvn2 podm2nky vlog2me pjocdileda§pstedtjh.
pod n(8zxelvo g2 me n8&sleduj2c?2 funkci

=XLOOKUP(J2; FILTER(Design! D:D; Design! A: A2p2) 2FI LTE
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

Funkce ovNRS2, zda posk8&beéRajevpod8dheinsktyu PRehmidguh.2 k ik ¢
vyp2ge visledek PRAVDNA2ZNIsy | Rujjee zvazhorrmbuBRoei K2eno ak
rujeme do cel ®ho sloupce pro vgechny vzornz2ky.

Kresleni  RozloZeni stranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Népovéda

Ju A A == (8] [obeey v i=
L-B-e-A- SEEEE B m-%w @8 0
Pismo N Zarovnani [ Cislo [
fx =XLOOKUP(J2;FILTER(Design!D:D;DesignlA:A=A2) ;FILTER(Design!C:C;Design!A
D E F G H | J K L M
lo|dr_zkr|azim_ref|vzd_ref|azim vzd vzd_kor d vzl vz2| h
SM 0 0 225 4.6 4.79 384 PRAVDA
BK 0 0 253 6.3 6.44 364.5| PRAVDA
BK 0 0 284 7.8 8.07 481 | PRAVDA | 1 |32,
b BK 0 0 294 9.7 9.93 443 | PRAVDA
V BK 0 0 341 11.4 11.67 479 | PRAVDA
’ BK 0 0 352 9.5 9.68 310.5| PRAVDA
BK 0 0 80 9.6 9.80 332 PRAVDA
LP 0 0 59 2.3 2.31 76.5 | PRAVDA
I MD 0 0 152 8.7 8.85 283 |NEPRAVDA

Vgechny z8znamy,v &m kstl eorulpach soebjvevuj e visledeli ARNEPR/
vzorn2k obryjsemitddlvehobakimeaen?2 ploge, ale sPBetefmepr
je pro pozici dTJlegins§vpohobh§seSedon2podabDoaapameel K
nN8strojikohat & id trnstaapmodgmesvt filtrovat z8znamy. Ny
ve s| chwpcmiotka NEPRAVDA.

Vgechny tytdataBgnamgdstran?2 m®akmamnfnveum scteil sl kcehm SnSad ki |
z2me zbyl ® z8znamy.

Nyn2 provedeme kontrolu splnRn2 podm2nekvymaodpeznmesSa z
s| owpoercld z v e me v z 20Dkpornvtnr2o lbau Rk gy gp md n8§skeduj2c2 vzo

=A(J2/(20* ODMOCNI NA( XLOOKUR() AJ > =R0R0;, AR2=1R6! B2B100)

Tato funkce kontroluje, zda vzorn2k spl Ruje podm2n
slugn®ho relaskioptck®Pho D&keé okanwr ol uje, zda vzorn
vivratlktmer ® diskvalifikuj2 ze skupiny vzorn2kT 2.

Vzorec rozkop2ruj emeo dvoj eccehln®h ov zsolronilpkcye Ke v sl edku
byl ter®nn2mi mhRSili kmen zaSazen jako vixemn2llad2m
sl olhpdinPbRAYV DA.
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho

woo A A === B [obey - [EH B

v Mo A . = = = &= 3= - B~ 9 oo &0 _00 Podminéné Formatovat
B = - 0 0 = % 0020 formétovani ~ jako tabulku ¥

Pismo I Zarovnan{ I Cislo & Styly

=A(J2/(20*0DMOCNINA(XLOOKUP(A2; RFIA:A; RFIB:B;; -1)))>=I12;P2=10€;02-100;R2=100)

E I G H I J K L M N (0]
r|azim_ref|vzd_ref|azim vzd vzd_kor d vz2_kont vz2| h |h_med|%_norm_ob
0 0 225 4.6 4.79 384 NEPRAVDA 70

0 0 253 0.3 6.44 364.5 NEPRAVDA

0 0 284 7.8 8.07 481 NEPRAVDA 1 (326
0 0 294 9.7 9.93 443 NEPRAVDA

0 0 341 11.4 11.67 479 NEPRAVDA

0 0 352 9.5 9.68 310.5 NEPRAVDA

0 0 80 9.6 9.80 332 NEPRAVDA

0 0 59 2.3 2.31 76.5 NEPRAVDA

0 0 170 9.6 9.85 548.5 NEPRAVDA 50
0 0 347 2.12 2.19 140 PRAVDA 1 (121
0 0 18 4.96 5.02 127 NEPRAVDA

0 0 194 3.43 3.53 200 NEPRAVDA 15
0 0 324 3.02 3.08 120 NEPRAVDA 11.3
0 0 341 5.77 5.88 220 NEPRAVDA 15.3
0 0 21 2.5 2.56 110 NEPRAVDA 11.5
0 0 68 492 5.00 150 NEPRAVDA

0 0 115 4,57 4.66 170 NEPRAVDA 11.3
0 0 136 3.71 3.79 160 NEPRAVDA

Nyn2 eliminujeme pS¥yphaidytrkiegmeDyma ¢ &NBRAMAKD A
pouze piSéprmdtyami 1.

Automatické uk\éda’m"(‘ ). K) v v  Dataxlsm v £ Hiedat

Soubor Domi Viozeni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napovéda

[E Z Text/CSV [a Z obrazku ~ @ Dotazy a pfipojeni A 7 ? Vymazat =
~ z l« z (9
/
Akcie (Engl Mény (Engl

Vyhooc

a

V

Nacm [% Zwebu |}5 Posledni zdroje Aktualizovat Zl Sefadit Filtr 3 PouZit znovu Text ¢

data v E Z tabulky nebo oblasti D—} Existujici pfipojeni vie v A T’ Upfesnit sloup
Naéist a transformovat data Dotazy a &pfipojeni Datové typy Ser’adlt a ﬁltmvat

K1332 M - fr

A B C D B E G H | J K L M N o] P Q R S
1 stratu v | lokalit = |cis ~ |dr_i ~ |azim_r ~ |vzd_1 ~ [az = vzd |~ vzd_kor | ~ d - vz2_kont TIvT| h~lh_m~|% norm_d~ |par~|so~|zl_w~|d\~
4 1 60000001| 3 BK 0 0 284 7.8 8.07 481 NEPRAVDA 1 32.6 100 | 100 | 100 |[100
88 1 60000124 | 11 BK 0 176 1.5 1.55 90 NEPRAVDA 1 j12.5 100 | 100 | 100 |100
241 1 60000575| 4 BK 0 0 78 10.13 10.44 610 NEPRAVDA 1 §45.8 100 [ 100 | 100 |100
569 1 60000755| 4 BO 0 0 73 4.94 5.09 300 NEPRAVDA 1 §27.3 100 [ 100 | 100 |100
752 1 60000775 | 27 SM 0 0 305 3.99 4.11 240 NEPRAVDA 1 §24.8 100 | 100 | 100 |100
VpS2padh vzorovich dat byl o nalezeno 5 vzorn2kT, u
zneplatnila podm2nky pro zaSazen?2 do vzorn2KkT 2. st
vz2 (lervenhD oznalogm@]| hddrodkt ya) .vSthbaddgkeentey. k | Bo e ®y v g el
pneme filtr a smageme cell sloupec K.
Vipolet hodnot modelovich vigek
Pro vipolet z8&vaznlch parametrT inventarizace mus?
objemovichomunkke, pbt Sebujeme pro kagdl vzorn2k zn
vgak mhDSeny pouze osvaotmA2 kFo2Zn2ktyugniDstRmpaN mus2m
zentovsgn nejjedarcsdkunudgmodeTea®oviiggfyob vgak rozhodn
a pokud je ugivatel metodi ky dostatemon®deleowudo¥ anT
Vprezentovan®m postupu vyugij enBevizs8voisstliosntai jveljgiec hv :
strukci vIigkov® funkce. Jej2 explicitn2 tvar pak
Bude prezentovs&8n postup na pS2kladu jedn® ze dSevi
dSevi Rgkud jsou nhRDkter® dSeviny m&lo |etn® (m®nN n
kl2]e, ktekrhfpemalvrezdm as tva ngkayr dwo d.eH ov at pr.o Psrdrncd @

4 2



Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

sdrugovsgn2 dSevin pro pougit?2 | esniktktimh: t/abloih.ekoy .c
tent/uploads/ |1 SLH ClI SPdKlaKY vieHIRRO d200 2&x x ¢ Id @ vsstku® hR B-c
VINY(3) je seznam vgech dSevin a vpravo je uveden
Tento princip mTge ugivatel vyug2t pro sdrugovgn?
Prvn2m koadlkém &T\etki | trovgn2l pvmuarenij lky,n @& adBaezsd m2p ndds
podle tl ougSkypouz&za auyTf, i lpttordai v®shmvjyp Il NDnou hodnotu

@ Automatické ukladanr 'C. )' )~ ¥  Dataxlsm v £ Hledat

Soubor Domid  Vloieni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér |

ﬂD & [calibri ofin AT A ) [obecny -
\«.floiit EE - I U Eﬂ M A = = 0, g &0 .00

- 2 v v A =g 2= hd g~ % o0 G0 £ §

Schrénka ¥} Pisma [ Zarovnani N Cislo N
F36 v i fx 0

A B C D E F G H I J K ] M

1 |stratd v | lokalit = |cic ~ dr_zkr|-¥T Iazimir * |vzd 1~ |az| ~ vzd |~ vzd_kor |~ d|+! l - h T ILm' -
5 1 60000538 2 BK 0 0 311 1.79 1.83 70 9.4
6 1 60000538| 3 BK 0 0 254 1.41 1.45 70 10.6
7 1 60000679 | 10 BK 0 0 329 1.17 1.21 70 9.5
8 1 60000693 | 8 BK 0 0 92 1.96 2.00 70 9.8
32 2 40000011 3 BK 0 0 180 2.48 2.52 74 12.3
36 1 60000563 | 14 BK 0 0 227 0.42 0.46 75 1 5
52 1 60000137| 15 BK 0 0 357 0.37 0.41 80 1 8.3
79 1 60000679 11 BK 0 0 24 1.05 1.09 80 1 9.7
89 1 60000124 11 BK 0 Q 176 1.5 1.55 90 12.5
96 1 60000523| 3 BK 0 0 138 1.23 1.28 90 1 10.3
97 1 60000538 1 BK 0 0 13 1.55 1.60 90 10.2
a8 1 60000679| 6 BK 0 0 111 2.04 2.09 90 11.3
11N 1 ANNNNETY 2 A oK n n 1RA 1722 17Q 1NN 1 a

Vdal g2m kr omlow Tz alod @8mé& emi Mdadeal dwl mdlk. Wiyofg2lme ovan®
J aliLs#zu Vzorniky.

t

[+

 Automatické ukladani 'C. ;,\' IOV v Dataxlsm ,O Hled

Soubor Domi  VloZeni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér N&

QD & |calibri w11 v 2 |Obecny -
\..flozit @ -~ B I U H =it | ; o/ oo &0 00 P
o ¢ U ~ v e 22 | B3 v g~ % oo G 4B tor
S
Schranka Y] Pismo (5] Zarovnani (5] Cislo (5]
Al v frv d
A | B C D E F G H ] K
1 | d h
2 70 9.4
3 70 10.6
4 70 9.5
5 70 9.8
6 74 12.3
7 75 5
8 80 8.3
9 80 9.7
10 90 12.5
11 90 10.3
12 90 ) 10.2

Design RF  Strata  Lokality = PomNav =~ NSS  Vzomiky = MPSPP  Model vysek

LiMadel svil gk e uprav2me podle vzoru na dalg2m obr §z
vi gkov®=1uBk6&S2FIE2XPA (A2 1p0o)t*vr d2 me k|l §vesou enter. \
nou a neoptimalizovanou hodnotu vT gk yb upRokd8lceh nEa2h rau
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https://nli.gov.cz/wp-content/uploads/ISLH_CISELNIKY_LHPO_2025.xlsx
https://nli.gov.cz/wp-content/uploads/ISLH_CISELNIKY_LHPO_2025.xlsx

Met odi ka optimalizace sbRru dat a

o Automat\ckéukla’dém"(’ ). Id),, = < Data.xlsm £ Hledat

Soubor Dom@ VloZeni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér

*E B OB E 5% B OO0

Pravopis Tezaurus Statistika Vykon Zkontrolovat PreloZit Nowy
pracovniho sesitu kontroly pistupnost v komentar
Kaontrola pravopisu Wykon PFistupnost Jazyk Zmény Komentafe

Q6 v i Ix

A B C D E F G H J K L
1|d h |Model A b
27004 am [ s 1)
3 |70 |10.6
4 70| 9.5 Optimalizace
5 |70 ] 9.8
6 |74 |12.3
7 |75 5
8 | 80|83
9 | 80| 9.7
10 | 90 |12.5
1190 (10.3
12 1 90 |10.2
13 90 |11.3

< > Design ~RF  Strata  Lokality =~ PomNav =~ NSS  Vzorniky ~ MPSPP  Model vy3i
Hodn dbtulRkzy C2 nakop?2rujeme do S8dkT

ng§sleduj288MAUMNBZ:i BCI20 ACALDUAB 576 ) ~ 2)

standardi

zovan®ho

vVyhot

sDoupoBRKE EB v

Tato funkce pol2t8§ sumu odchylek model ovich hodnot
Pro lepg? vidaalii %ttechbat @@Gaxgrsdfouzpc T A, B a C. Vi z u ;i
venlD) nad daty zmRDSenl mi (modr ® body) .
Soubor Doml VloZeni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér P

(G2 (e J A A = ol e

wuzng“ B I U-MH-&-A- =(E = 8- m- %o Rs

Schranka ~ Pismo ~ Zarovnani ~ Cislo ~
E5 v i fr~ =SUMA((B2:B1048576-C2:C1048576)"2)

A B C D E F G H ] K
1 d| h [Model A b
2 70|94 482 30 15|
3 70 |10.6] 4.82
4 70|95 | 4.82 Optimalizace
5 (70| 9.8 | 482 9105.12
6 74 |12.3] 5.25
7 75| 5 | 536 Nazev grafu
2 80[8.3]5.90

50
9 80|97 590 s .
10 90 [12.5] 6.97 20 °
11 90 [10.3| 6.97 35 h b
12 | 90 |10.2| 6.97 30 *
13 90 |11.3] 6.97 25 ° oo
14 100| 9 | 7.99 20
15 100| 19 | 7.99 15
16 105| 9.4 | 8.49 10
17 105| 9.9 | 8.49 5
18 110[13.9] 8.97 0
o 100 200 300 400 500 600 700 800

19 110| 8.6 | 8.97
20 120| 12 | 9.90 ®h ®Model
21 120| 11 | 9.90

< > Desian ~ RF  Strata  Lokality =~ PomNav ~ NSS = Vzomniky =~ MPSPP  Model vydek
Nyn2 mTgeme vyudgBxcdlumkgioiemgt it maleibmaRdki§ ckho éf2il @imeBr2t

dos8hnout nejlepg?2ho

se vyvol §8 kliknut2m na panel
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

Parametry Resitele X T Tt s

I+
i

Ucelova funkce: SESS
Hledat: () Max O win () Hodnota:

Proménné modelu:
$ES2:5F52|

I+

Omezujici podminky:

piidat

Zménit

Qdstranit

Vynulovat vie

Nacist nebo uloZit

Nastavit padminky nezapormosti

Vyberte metodu Gradientni metoda e MozZnosti
Fedeni;

Metoda Fedeni

Simplexovou metodu zvolte pra linedmi optimalizacni problémy, Gradientnf metodu pro hladké nelinedrni
problémy a Evaluéni algaritmus pro nehladké nelinearni prablémy.

Di aF egintaesiteav2 me podl e v ziergu ta sVg wuts8d md) tzlkaln2 trioé mj e
Pokud se optimalizace povedla kSivka nyn2 proch§z?
a b jsou nyn2 vyepoldt oz Smddi¢leanel &hi svtTug e\kz ovrznoirkn.2 k

@ Automatické ukiidan (@ ) )« < Dataxism v £ Hiedat

Soubor Domi VloZeni Kresleni RozloZenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Népovéda

[ z Text/csv E& 7 obrazku ~ F [T Dotazy a pipojeni ) a) [Z[5
= & fii @ |- ¢
. [BZwebu [% Poslednf zdroje S| < -

Nadist Aktualizovat " Zl Sefadit
d - PR, N - Akcie (Engl... Meény (Engl... A
ata ¥ [ 7 tabulky nebo oblasti [E Existujici pfipojent vie v )
Nagfst a transformovat data Dotazy a &pfipojenl Datové typy s
M21 v i fe
A B c D E F G H J K L M N
1 d| h |model| | A | b |
2 (70|94 [ 623 | 41.23448594] 14.86557|
3 70|10.6| 6.23
4 70|95 6.23 [Optimalizace |
5
6
7
8

70|98 623 | | 245046 |
74 [123] 6.83
75| 5 | 698 Nézev grafu
20|83 | 7.73
9 80|97 773
10 90 [12.5] 921 2
11 90 [103] 921
12 90 [10.2] 921
13 90 [11.3] 921 20
14 100 o [10.63
15 [100| 19 | 10.63
16 05| 9.4 [11.31 0
17 105 9.9 11.31 o] 100 200 300 400 500 600 700 800
18 [110[13.9] 11.97 oh @ Model
19 [110] 8.6 | 11.97

ObecnlT z8pis Michai l'Quféefméy "vi gkKo ®f f ah&noediAsemynizcin

vbuRce E2 a bkuoRecfei cFizentkdhy gv j e vl 0o§@ met go@furnkce, bu
Zaddosad2me tlougSku stromu. Pokud z8pis vliog2me do

Pismo ] Zarovnani Y] Cislo Y] Styly
_fr =1.3+441.234%EXP(-14.866%(15/10)"-1)

D E F G H I J K L M N C

dr_zkr|-T |azim_r ~ |vzd_1 ~ |az| ~ vzd |~ vzd_kor |~ di~"|v~ h|-T¥ h_mod |~ |%_norm_c ~ | par
BK 0 0 311 1.79 1.83 70 9.4 6.23 10
BK 0 0 254 1.41 1.45 70 10.6 10
BK 0 0 329 1.17 1.21 70 9.5 10
BK 0 0 92 1.96 2.00 70 9.8 10

Rozkop2rovgn2m funiee idwowuv paikh z8SkkTnes model ov® v I
Uvedenl postup je pot Sebavywpdiktozvm tl ipsrtou vMoedcehln yv TdgSe
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

N&8sleduj2c2 obr8zek prezentuje stav, kdy jsyomoji g n
nz2ky, kter® maj? ve sloupci Parez hodnotu 200, nebc
objem nevyl 2sluje.

o4 ] Jr
A B C D E F G H | J K L M N 0 P Q R S T

1 stratum| lokalita |cislo|dr_zkr|azim_ref|vzd_ref|azim| vzd vzd_kor d vz2 h |h_mod|%_norm_objlv._mod| v _m |parez|sous|zl_vyvr|dvoj
2 1 |60000754| 2 KL 0 0 206 | 2.7 2.74 70 9.7 | 6.56 100 | 100 | 100 |100
3 1 |60000124| 12 | BK 0 0 126 | 2.23 2.27 70 200

4 1 |60000523| 6 BK 0 0 172 | 2.24 2.28 70 6.23 100 | 100 | 100 |100
5 1 |60000538| 2 BK 0 0 311 | 1.79 1.83 70 9.4 | 6.23 100 | 100 | 100 |100
6 1 |60000538| 3 BK 0 0 254 | 141 1.45 70 10.6| 6.23 100 | 100 | 100 |100
7 1 |60000679| 10 | BK 0 0 329 | 1.17 1.21 70 9.5 | 6.23 100 | 100 | 100 |100
8 1 |60000693| 8 BK 0 0 92 | 1.96 2.00 70 9.8 | 6.23 100 | 100 | 100 |100
9 2 |40000013| 16 | LP 0 0 249 | 141 1.45 70 6.56 100 [100| 100 |100
10 2 [30000245| 2 | DBZ 0 0 48 | 1.16 1.20 71 6.69 100 [100| 100 |100
11 2 [30000234| 2 | DBZ 0 0 309 | 1.23 1.27 73 7.8 | 6.94 100 [100| 100 |100
12 1 |60000699| 12 | BK 0 0 138 | 0.7 0.74 70 200

13 2 [30000227| 2 | DBZ 0 0 39 | 2.64 2.68 75 8.9 | 7.20 100 [100| 100 |100
14 1 |60000001| 8 LP 0 0 59 | 2.3 231 76.5 7.39 100 | 100 | 100 |100
15 1 |60000589| 11 | BK 0 0 258 | 0.9 0.94 73 200

16 2 |40000035| 10 | LP 0 0 230 | 1.98 2.02 77 8 | 745 100 [100| 100 |100
17 2 |30000218| 5 | LTX 0 0 221 | 2.49 2.53 79 126 7.70 100 [100| 100 |100

Vipolet objemT vzorn2kT

Pro vipoleprolwvjogm¥ s$e@ventarizaci vyug2vaj2 objemov
1991 NRkeek®2zvgak ji g byly poupraveny a vyug2vaj?
do prostSed? MS Excel pSevedli z8pisy funkc?,

(htt ps: // rloin.tgeonvt./cuzp/lwpa ds/ I) SL A dleHRO _02d0k2a6z. xH as XNeixscteul o v
CSOT je z§8pis k- @&@pdlsj d makiceh pfrion MS2 Excel jp&S2¢ ®l mi
(11) 5

Pro vyugiotl2t Tkm obj efinE loualmp thedotwbHgdSE 2 rochwat dd isdhr §n
Vzorni kyklsgveskomvwau zkratku Alt+F11, ktergl eyoond&hp$
je vidnNDt seznam | istT souboru. Po kliknut?2 pravlmt
kde je nutno WMybouhe.| Deevodol n® plochy vprapsS2nahgSe
zkop2rovande zrg®piwl galnkt obj emu.

4 Microsaft Visual Basic for Applications - CSOTxdsm - [Module1 (Code)] = =
&8 Fle Edit View [nset Format Debug Run Tools Add-ins Window Help .8 x
EE-d B#H9 PonoE NS @ | 1n334,Col1 | )

Project - VBAPraject X|| 1Genera ]

@ 3 e Public Functio

SOT(dr As String, d As Double, h As Double, cbjem As String, kura Rs S
g, p0 Rs Double, pl Rs Double, p2 As Double, p3 As Double, pd4 As Doubl

-3 Salver (SOLVER.XLAM)
B veaproject (Datadsm)
5 Microsaft Bxcel Objects

) List0 (MPSPR)
) Lit2 (Design)
) st ()
) Lt (Model vitel) EI", “EL KS", “LB®, "LPS", "LPV®, "LTX", "MK", "STR", "TR
) st (Steota)
) Lt (Lakalty)
) L7 (Fomiiay)
) Lits (1)
) =9 (vzormiy)
Thit
] Thworkbook DBZ JL LH", "JLV", "CR oR BL", "SOL
3 Modules
2 Modiad
Properties - Module1 ﬁ

Module1 Module
Alphabetic Categorized

[imame) moduter

4252: p4 = -1.02037409: p5 = 0.89%6100664

Cell dialog MS VBA mTgeme nyn2?2 zav$2t kS2gkem na o
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

VIistu Yzonnnkyvli og2men8g@yvV pofbotloex 8w pmoide bsude obsa
tanl objem vzorn2ku na z8kladnD tlougSky d a model o\
2. stwypundd ts2m skutelnhD zmNRSen@mil gk w.e Za poruepneei  fhi_Inta
pr8&zdn® z@& bruaRmyy. Qa2 vli og?2 me z8pi s funkce na v ]
=KDYG(N2=""; CSOT(D2:J2/10; M2:"hr";"bk"): CSOT(D2;J2
Funkce kontroluje, zda se ve sloupci vyskytuje nhj e

kuje touto hodnotou vypol2tanl objem hroub?2 vzorn

Rozkop2rovg§n2m do cel ®hoodl| eempaen 2vky[pol 2t 8me model

& Avtomaticks vttt (@) 9 5 Dataxism v £ Hiedat @ - o «x
Soubor Domi Viojeni Kresleni Rozlofenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napovéda © Kamentife
;‘E,zrm;csv B3 Z obrazias ~ [FF- [T Dotazy a pfipojent ﬁu\: @ sl ‘Tl v N7 vymazat ?ﬁ & ? E:”L D—/l O Seskupit  ~
Nacist L@ Zwebu [® Postedni zaroje Altualizovat e (Engl. Wwﬁm“ g | Sefadit | Filt 8 Pousit znov Text do B B~ Cittivostni List. @B ogaeit ~
data~ [53 7 tabulky nebo oblasti [P Existujicl pripojent e h ! V& Upfesnit sloupcll £~ analyza~ prognézy  Eff] sounm
Nagt a transformovat data Dotazy a &pipojeni Datove typy Sefadit a filtrovat Datové nastroje Prognéza Piehied 1 >
R8 v i fe 100 v
A B (€ D E F G H | J K L M N (o] P Q R S T U \ U
1 stratu-| lokalit-|cis|-|dr z ~|azim ri-|vzd r-|azi-| vz¢-| vzd kor-| d[-| wvz2[-| h-|h mcx|% norm o -|v mc-| v m -|pari-|sou-|zl vyi-|dvi~ ‘ | '
2 1 60000754( 2 KL 0 0 206 | 2.7 2.74 |70 9.7 | 6.56 0.008 100 | 100| 100 |100
4 1 60000523 & BK 0 0 172 [ 2.24 2.28 70 6.23 0.007 100 | 100| 100 |100
5] 1 60000538 2 BK 0 0 311 | 1.79 1.83 70 9.4 | 6.23 0.007 100 | 100 | 100 |100
6 1 60000538| 3 BK 0 0 254 | 141 1.45 70 10.6| 6.23 0.007 100 | 100| 100 |100
7 1 60000679 10 | BK 0 0 329 | 117 1.21 70 9.5 | 6.23 0.007 100 | 100 | 100 100
8 1 60000693 8 BK 0 0 92 | 1.96 2.00 | 70 9.8 | 6.23 0.007 100 | 100 | 100 |100
<) 2 40000013 16 LP 0 0 249 | 141 1.45 70 6.56 0.008 100 | 100| 100 |100
10 2 30000245 2 | DBZ 0 0 48 | 1.16 1.20 71 6.69 0.005 100 | 100| 100 |100
11 2 30000234 2 | DBZ 0 0 309 | 1.23 1.27 73 7.8 | 6.94 0.005 100 | 100| 100 |100
13 2 |30000227| 2 | DBZ 0 o 39 | 2.64 2.68 75 89 | 7.20 0.006 100 | 100| 100 |100
14 1 60000001| 8 LP 0 0 59 | 23 2.31 | 765 7.39 0.012 100 | 100| 100 |100
16 2 40000035| 10 LP 0 0 230 | 1.98 2.02 77 8 7.45 0.012 100 | 100| 100 |100
17 2 30000218| 5 LTX 0 0 221 | 2.49 2.53 79 12.6| 7.70 0.014 100 |100( 100 |100
18 2 30000234 1 | DBZ 0 0 52 | 1.98 2.02 79 7 7.70 0.008 100 | 100( 100 |100
19 1 60000109 22 | SM 0 0 237 | 2.16 2.20 80 7.82 0.014 100 | 100 | 100 100
20 2 30000226( 3 KL 0 0 319 | 2.26 2.30 2 12.7 | 7.95 0.016 100 | 100( 100 |100
21 2 30000235( 14 | HB 0 0 203 | 0.39 0.43 83 11.2| 8.19 0.01 100 | 100| 100 |100
22 2 40000020( 2 BO 0 0 56 | 1.89 1.93 86 8 8.55 0.011 100 |100( 100 |100
23 2 40000013 15 LP 0 0 320 | 2.48 2.52 87 9.4 | 8.67 0.021 100 | 100| 100 |100
24 2 30000240| 14 | TR 0 0 59 | 275 2.80 90 10.6 | 9.02 0.023 100 | 100| 100 |100 v
Design RF  Strata  Lokality PomNav NSs  Vzomiky  MPSPP  Model vitek + HEL >
Pfipraven 1142 2 1324 ziznamil nalezeno 5% Phistupnost: Prostudujte si doporuéeni m - 1 + 130
Nyn2 filtr zrug?2 me a zaKsleomen avizaPmaimstiod wme o kirr8d i pujoe s
stupnhD. Odfiltrov8§n2zm pr 8zdnl chsthwpdmid.t oo bprravzrezmeb |y R

viog2zme funkci
=KDYG( N28="",; CSOT(D28;J3J2/10;L28;"hr"; "bk"); CSOT(D2

Pozor m&oukguidvatel metodi ky pg iwnydfm Il 2rsev &id2m ji mkle xpmy,
gem pS2kladu (28. S8dek), je potSeba wupravit index

sl oupci N vneklywtnpoper m8ljn2kh8&% objemu. Pokud najde z8§z
| 2tanT obj em hwrFawmkk?c ev zdogrlre? puSivj 2 m§ parametry Ahr A g
Abkfi pro vipolet objemu bez kTry.

Rozkop2rovgn2m vzorce do cel ®hovysu @iutpzcre mlyPeon T2ct h§ nv
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

& Automaicks ukticint (@ 9 5 Dataxism v £ Hiedat @ - o «x
Soubor Domi Vioieni Kresleni Rozlofenistranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napovéda O Komentére
& Calibr i S A A = == (8 Cislo B i-=i] E@ y - - 2‘? p ’ﬂ
Vo B B I U-~H~ dvA. = B - mme % oo G g Pouminéné  Fomdtowat Sty l@;a“‘"""‘ Y gendita Najna Dopliiky
P - - formatovani ~ jako tabulku~ bufiky <[] Format &~ filovat > wbrat~
Schrdnka 51 Pigmo [ Zarowndni [ Ciglo 1 Styly Bufiky Upravy Citivost Daplitky ~
P28 v fr~ =KDYZ(H28="";CSOT(D28;12/10;L28; "hr"; "bk");CSOT(D28;728/10;L28; "hr"; "bk™ ) * (N28/108)) v
A B (€ D E F G H | ] K L M N (o] P Q R s T U v v
1 stratu/-| lokalite-|cis|-|dr z/-|azim_ri-|vzd r-|azi/-| vz¢-| vzd kor-| d[-| wvz2 x| h-|h md-|% norm o-|v mc-| v m -|par-|sou-|zl vy -|dv|- ‘ |
28 2 30000218 1 BO 0 0 185 | 0.77 0.82 94 1 6.6 | 9.47 0.018 | 0.001 100 | 100| 100 |100
36 1 60000563| 14 BK o 0 227 | 0.42 0.48 75 1 5 6.98 0.011 | 0.006 100 | 100| 100 |100
37 1 60000520| 10 KL 0 0 178 | 0.36 0.41 100 1 14.7 | 10.12 0.034 | 0.020 100 | 100 | 100 |100
39 1 60000632 2 MD o 0 153 | 16 1.65 100 1 11.6| 10.12 0.026 | 0.014 100 | 100| 100 |100
52 1 60000137 15 | BK 0 0 357 | 0.37 0.41 80 1 83| 773 0.015 | 0.022 100 | 100 | 100 200
73 1 60000109| 11 | SM ] 0 271|173 1.79 120 1 12 | 12.09 0.058 | 0.024 100 | 100| 100 |100
77 1 60000679 9 KL o 0 194 | 1.83 1.89 120 1 104 | 12.09 0.06 0.381 100 | 100| 100 |100
79 1 60000679| 11 BK 0 0 24 | 1.05 1.09 80 1 9.7 | 7.73 0.015 | 0.018 100 | 100 | 100 |100
96 1 60000523 3 BK ] 0 138 [ 1.23 1.28 90 1 10.3| 9.20 0.024 | 0.019 100 | 100| 100 |100
110 1 |60000523| 4 | BK 0 0 |164 123 1.28 100 1 9 |10.62 0.035 | 0.046 | 100 |100| 100 |100
124 1 60000563 7 BK 0 0 169 | 1.19 1.24 105 1 9.4 | 11.31 0.042 | 0.024 100 | 100| 100 |100
127 1 60000755| 11 BK o 0 215 | 1.62 1.67 105 1 9.9 | 1131 0.042 | 0.029 100 | 100| 100 |100
132 1 60000576( 13 BK 0 0 339 | 1.65 1.71 110 1 8.6 | 11.97 0.049 | 0.045 100 | 100 | 100 |100
165 1 60000523 1 BK o 0 267 | 2.13 2.20 140 1 11.5| 15.56 0.106 | 0.063 100 | 100 | 100 |200
185 1 60000563 10 | BK 0 0 309 | 2.28 2.3 150 1 13 | 16.61 0.13 0.076 100 | 100 | 100 100
192 1 60000755 5 BK ] 0 79 | 2.36 2.44 150 1 17.2 | 16.61 0.13 0.116 100 | 100 | 100 |100
202 1 60000662 & BK o 0 129 [ 196 2.04 155 1 20.5]17.10 0.143 | 0.148 100 | 100| 100 |100
220 1 60000116| 2 BK 0 0 22 | 1.57 1.66 170 1 18.9 | 18.50 0.186 1.544 100 | 100 | 100 |100
235 1 60000137 13 BK 0 0 322 | 16 1.70 190 1 20.8| 20.16 0.253 | 0.822 100 | 100| 100 |100
237 1 10 | BK 4] 0 90 | 1.83 1.93 190 1 17.2| 20.16 0.253 [ 0.153 100 | 100| 100 100 -
Design RF  Strata  Lokality PomNav NSs  Vzomiky  MPSPP  Model vitek + HEL >
Wyberte ol a stisknéte Mévesu Enter neba zvolte piikaz Viefit. H m - 1 + 130%

Soubor jeombbSkbaku ulogit. PSed ulogen2m je pot Set
z8znamy seSadit podle strata a |2sla stromu

Vipolet ploch z-n zahrnut?2 vzorn2kT 1. a 2. stupnh

Posledn?2m krokem pS2pravy dat pSed vliastn2mi vipol
z-n zahrnut2 vzorn2kT. Tat o pkalplid¢e. mh8aligklae jbiyl DvyllHaa pt
pops8&n a n8§zornhN uk8z8n syst®m sbDru %daj T pro ¥sp
zahrnpetdichh redukce plochou mimo zaSizovanl cel ek,

rostn2 pTdu je viObal8zz&kvE8&n na obr §zku |

Pro tento % el nen?2 bohugel mogn® vyug2t program MS

Daleko | ®pe se na tento kol hod?2 progruwenbBv®Teasnhrijgae
https:plrlogreacntPoorigistal aci a spugthln2 progr amup $2- zok
kazov®ho S$&dku

Obr 8% kbvodn2 obrazovka programu R
R RGui
File Edit View Misc Packages Windows Help

[@[<]
'R R Console =2 =R <

R version 4.5.2 (2025-10-31 ucrt) -- "[Not] Part in a Rumble"
Copyright (C) 2 The R Foundation for Statistical Computing
Platform: x86_64-w64-mingw32/x64

R is free software and comes with ABSOLUTELY NO WARRANTY.
You are welcome to redistribute it under certain conditions.
Type 'license()' or 'licence()' for distribution details.

R is a collaborative project with many contributors.

Type 'contributors()' for more information and

*citation()' on how to cite R or R packages in publications.
Type 'demo()' for some demos, 'help()' for on-line help, or
'help.start()' for an HTML browser interface to help.

Type 'q()' to quit R.

Stiskem k|l 8ves Ctrl +L se YWwodn?2 obrazovka vylist?
funkc?2 pro zpracooe8n2 kpod SedbndathSelkal Tkop2rovat do
packagésSreadx! ", "sf","dplyr","units", “"purrr", "tidyr",k£"

for (p in packages) {
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Met odi ka optimalizace sbRru dat

if (!'requireNamespace(p, Qquiet

install
}
if (!'!require(p,

packages(p)

character. onl
l'ibrary(p,
}

(R RGUi
File Edit View Misc Packages Windows Help

ELCRNEEE

character.only =

> packages <- c("readxl","sf", "dplyr", "units", "purrr", "tidyr","beepr") -
> for (p in packages) {

+ if ('requireNamespace (p, quietly = TRUE)) {

+ install.packages (p)

+ }

+ if (!require(p, character.only = TRUE)) {

+ library(p, character.only = TRUE)

+ }

+ }|

}1 »

=)

Stiskem kl 8vesy Enter se spust
v

ad §met pirgwvtaalkaci software Pb 0
volit nejbligg?2 destindcipotwvap
sk®mu souboru, do kter®ho ugiyv
@R RGUI

File Edit View Misc Packages Windows Help

EACIREEEE)

@R Console Secure CRAN mirrors

> packages <- c("readxl","sf","dplyr", "units", "purrr”, "tidyr","beepz”) | [0-Cloud [https]

> for (p in packages) { Australia (Canberra) [https]

if (!requireNamespace (p, quietly = TRUE)) { Australia (Melbourne 1) [https]

install.packages (p) | Australia (Melbourne 2) [

}

if (!require(p, characte:
library(p, character.or

aie = TRl Belgium (Brussels) [https]
'A:,tw;?b!n { Brazil (PR) [https]

Brazil (SP 1) [https]
£ Brazil (5P 2) [https]

+1 . Bulgaria [https]
nstalling package into ‘C:/Users/admin/AppData/Local/R/win-11brary/4.5 | |Canada (MB) (https]
(as ‘11b’ is unspecified)

Canada (ON 1) [https]
--- Please select a CRAN mirror for use in this session --- Canada (ON 2) [https]

Chile (Santiago) [https]
China (Beijing 1) [https]
China (Beijing 2) [https]
China (Beijing 3) [https]
China (Hefei) [https]
China (Hong Kong) [https]
China (Lanzhou) [https]
China (Nanjing) [https]
China (Shanghai 2) [https]
China (Shenzhen) [https]
China (Wuhan) [https]
Colombia (Cali) [https]
Costa Rica [https]

Cyprus [https]

n Denmark [https]

East Asia [https

Ecuador (Cuenca) [https]
Finland (Helsinki) [https]
France (Lyon 1) [https]
France (Lyon 2) [https]
France (Paris 1) [https]
Germany (Erlangen) [https]
Germany (Géttingen) [https]
Germany (Leipzig) [https]
Germany (Manster) [https]
Greece [https]

Hungary [https]

Iceland [https)

Co]) ome

T

Po potwvr n2 R nainstaluje vgechny
Vposl edn débrao ldw jRe vl @tg$t b S| dHy &
Po vioge skeu ske- db epzr dzVaesot@Suwkbye.z iZze | no s
souboru

vstupn? ubor, ve kter®m jsou

zz2 a na p2rovat
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standardi

TRUE) )

TRUE) ) {

stahovgn?2

ot Sebn®

zovan®ho

{

vVyhooc

bal 2] kiftarpefuc
U asmre nge vt ede ktygrv®h k mT g
TkkadisRagmaint § @ e @epcOdllr. inva-) .c

doposud 0

naeditoval vg

funkcionalit
je soul &8st 2?2

i uchovs8vanich dat R

ze
2 m
n2
AZ-ny zahrnut? . x|l sxfi doTea®hogs aub @rs §jSee ,s ®H&aan nwad
S 0 vigkecdnha YbYadmani kyenalo gzt ce
ko s e m noobvsia hv yitdveonS ei nc@&ni ckho osbl bofuupxcVTs Bvr N2 ky  z
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho
W Automatické ukladanf v Dataxlsm ~ 2 Hledat
Soubor Domi Vlozeni Kresleni RozloZeni stranky Vzorce Data Revize Zobrazeni Automatizér Napovéda
[B 7 Text/csv & 7 obrazku ~ P\ [ Dotazy a pripojeni ? =
‘ il C
Natist L9 Z webu [ Posledn zdroje Ama..jmt @ @ z | Sefadit  Filtr T:xtdu
data v [ Z tabulky nebo oblasti [ Existujicr piipojent vie v Akele (Engl... Mény (Engl... Al & Upfesnit sloupct
Nacéist a transformovat data Dotazy a &pfipojeni Datové typy Sefadit a filtrovat Dat
wi3 v i fx
A B © D E F G H I ] K L M N (0] P Q R S T U \
| 1 stratum| lokalita |cislo|dr_zkr|azim_ref|vzd_ref|azim| vzd |vzd_kor| d |[vz2| h |h_mod|%_norm_obj| v_mod v._m zz1 zz2  |parez|sous|zl_vyvr|dvoj
2 1 60000001 1 SM 0 0 225( 4.6 4.79 384 22.86 70 0.71472 0.04988 100 | 200 | 100 |100
3] 1 60000001 2 BK 0 0 253 | 6.3 6.44 | 364.5 0.04988 300
4 1 60000001 3 BK 0 0 284 | 7.8 8.07 481 32.6| 31.57 2.72728 0.04988 100 | 100 | 100 |100
5 1 60000001| 4 BK 0 0 294 | 9.7 9.93 443 23.9 1.74809 0.04988 100 | 100 | 100 | 100
6 1 60000001 5 BK 0 0 341|114 | 11.67 | 479 23.6 2.0404 0.04988 100 | 100 | 100 |100
7 1 60000001 6 BK 0 0 352 9.5 9.68 |3105 9.4 0.33336 0.04988 100 | 100 | 100 |100
8 1 60000001 7 BK 0 0 80 | 9.6 9.80 332 21.9 0.8741 0.04988 100 | 100 | 100 |100
9 1 60000001 8 LP 0 0 59 | 2.3 2.31 76.5 7.39 0.01209 0.00283 100 | 100 | 100 |100
10 1 60000001 | 10 MD 0 0 170 | 9.6 9.85 |548.5 24.99 50 0.8868 0.04988 100 | 100 | 500 |100
11 1 60000109| 1 MD 0 0 347 | 2.12 2.19 140 1121 13.76 0.07511| 0.058 |0.01539| 0.002 100 | 100 | 100 | 100
12 1 60000109| 2 BK 0 0 18 | 4.96 | 5.02 127 0.01539 300
13 1 60000109 3 MD 0 0 194 [3.43 | 3.53 200 15 | 17.44 0.19393 0.01539 100 |100| 100 |100
14 1 60000109, 4 SM 0 0 324 |3.02 | 3.08 120 11.3] 12.09 0.05802 0.01539 100 | 100| 100 |100
15 1 60000109 5 BK 0 0 341 [5.77 | 5.88 220 15.3 | 22.28 0.37668 0.01539 100 | 100 | 100 |100
16 1 60000109| 6 SM 0 0 21 2.5 2.56 110 11.5| 11.15 0.04433 0.00283 100 | 100 | 100 | 100
17 1 60000109| 7 MD 0 0 68 | 4.92 5.00 150 14.50 0.09128 0.01539 100 | 100 | 100 | 100
18 1 60000109| 8 MD 0 0 115 [ 4.57 | 4.66 170 11.3| 15.81 0.12804 0.01539 100 |100| 100 |100
19 1 60000109| 9 SM 0 0 136 [3.71 | 3.79 160 15.18 0.13037 0.01539 100 |100| 100 |100
20 1 60000109 | 10 MD 0 0 256 | 3.86 | 3.93 140 13.76 0.07511 0.01539 100 | 100 | 100 |100
21 1 60000109 | 11 SM 0 0 271 (173 | 1.79 120 [ 1 12 | 12.09 0.05802| 0.024 |0.01539( 0.001 100 | 100 | 100 |100
22 1 60000109| 12 SM 0 0 151 | 0.83 0.90 130 1124 12.96 0.07348| 0.115 |0.01539| 0.001 100 | 100 | 100 | 100
23 1 60000109] 13 MD 0 0 91 |4.22 | 428 120 9.6 | 12.09 0.04731 0.01539 100 | 100 | 100 |100
VIisledn® z:-ny zahhrenkutta®r g csho.u Twevme dZegpnrya vy dat kon| 2
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

5. Matemast ak ispde&kpopi s kr okrTo adtgaomdadr

zovan® zpracov§gn2 dadaltHRBPI pro vistu
Vngsleduj2c2 kapitol eprpoopviyshug dermrec evnz?o raceotv i raweamt§ar i z
Vzorcovli apar§t prezentujemponazu®mbaenlich pS2klad

PSedpokil 8wer tmeer i zpolvoacnH o wc epl S2%ks tsupn® 52MWac hTemt®opoe bosk
l enT do dvorui shsrtatagd upm vichuz pS2stupn® a schP&m® por

Dr usht®r sn8 u ml4o2tblhhu Kalgd® gt rat je pokryto 2£hhr@bb6®zéekve
26

Obr §826PKS2kl ad cel ku se dvilma straty

Stratum 1

Stratum 2

Design invent,arpiozladtn2kcrhu H @mkladh tpodp luo ovhy eac hr ad |@absakla [ |
strat ®ch Sgdlri@ff3m peuze hustotou inventarizalnz s2tDnD.
inventarizaln? plochu se stSedem, kterl je identic
t Si podplochy, jpegidehdrmdphf &l owd tskka b w2dde ySe dieh rayd av

desisginwk8geme principy vIihopatrua meetdrnTo tilnivvelnctha rvilzsatcu
Pro prvn2 krok vyber me prNahat e nknevneRretoair zivab gnféng?i sl koakbai | t
verdivich kmdpaSezoubPr@ kagdl kmen hroub?2 (paSez)
kmenT a paSezT pS2kp @dlivesd |l edasjldilcédye obsahuj e
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

Tabu7lkaat ovl vz®z mas® |dookpa Inilknyl mi hodnotami model ovich
zahrnut 2

stratum| lokalita |cislo|dr_zkfazim_refvzd_refazim| vzd|vzd_kof d |vz2l h |h_mod%_norm_obj v_.mod | v.m| zzl | zz2 |pareZsous|zl_vyvidvoj
1 |60000109 1 | MD 0 0 |347[21| 219 140 | 1 [12.1{13.76 0.075 [0.064] 0.015] 0.002| 100 [ 100| 100 |100
1 60000109 2 | BK 0 0 18| 5 | 5.02 | 127 0.015 300
1 |60000109 3 | MD 0 0 194|3.4| 3.53 | 200 15 [17.44 0.194 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 4 | SM 0 0 |324] 3 | 3.08 | 120 11.3/12.09 0.058 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 5 BK 0 0 |341]|5.8| 5.88 | 220 15.3| 22.28 0.377 0.015 100 | 100| 100 |100
1 [60000109 6 | SM 0 0 21 |25]| 256 | 110 11.5[11.15 0.044 0.003 100 [ 100| 100 |100
1 |60000109 7 | MD 0 0 68 | 4.9| 5.00 | 150 14.50 0.091 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 8 | MD 0 0 115/ 4.6| 4.66 | 170 11.3/15.81 0.128 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 9 | SM 0 0 136(3.7| 3.79 | 160 15.18 0.130 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 10 | MD 0 0 |256[3.9| 3.93 | 140 13.76 0.075 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 11 | SM 0 0 |271(1.7] 179|120 | 1| 12 [12.09 0.058 [0.058 0.015] 0.001| 100 [ 100| 100 |100
1 |60000109 12 | SM 0 0 151)0.8| 0.90 | 130 | 1 [12.4]/12.96 0.073 [0.070/ 0.015] 0.001| 100 [ 100| 100 |100
1 |60000109 13 | MD 0 0 91 |4.2| 428 | 120 9.6 [ 12.09 0.047 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 14 | MD 0 0 42 |5.7| 5.76 | 160 15.18 0.109 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 16 | SM 0 0 |288|4.7| 472 120 12.09 0.058 0.015 100 | 100| 100 |100
1 [60000109 17 | SM 0 0 [268]3.1]| 3.13 | 120 12.09 0.058 0.015 100 [ 100| 100 |100
1 |60000109 19 | SM 0 0 |204|5.6| 564 | 120 11.3/12.09 0.058 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 20 | SM 0 0 166|6.6| 6.67 | 120 12.09 0.058 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 21 | MD 0 0 189|6.4| 6.47 | 150 14.50 0.091 0.015 100 | 100| 100 |100
1 |60000109 22 | SM 0 0 |237]|22] 220 80 7.82 0.014 0.003 100 | 100] 100 |100

Na vzorov® datov® sadhD inventarizaln2 |l okality si n

jednotliviiEemenZohndk®H2 (paSezT)

5.2V4dpolet |l ok8ln2 hustoty z8soby hroub2 pro soul e
Z8soba hroub?2 inventarizaln?2 plochy v soul asn® i nve
zal n2 spludgs nv® i nventarizaci. Pro vipolet se poug?2v:!
2. stupnh. K sjoeunTt w zmo cherlkolv ilc h sotbupnhD se pSilte s«
objemT vzorn2kT 2. stupnh podle vzorce |. pS2lohy
‘ov* Oou v
ww — = e E———

) _u, Qo ) _0° "0 0
DvhD telky nad symbolem Z (z8soba) indikuj 2, rgee- se |

prezeknotnkiraPagem pS2padAvedi ki adamodplSelsdoscthaw uj e mno §
nN2kT 1. stupnBb, teldydili#®tcdmog®kymeenopmjib@amgidnlyt se vzor n?
ktgrs®@uv®, | i such® kmeny ho'didb2. j ivemb vi@doed e omwlyj ¢ m
z-na zahrnudjcp&elpoetupn®dbj emu kmene na jeden hektar
| §st ,pracope2c?2 s pr@&@mdnsndumit emi maeéeleanvi ch objemT, t
lovich vigek vzornmpkTPlo sBagenWVz 6 mbe§ at anbsallev @derm8
| 8st vzorce vypadat takto:

"ov’ T L plp wT THT L Y o Yrimwp it p T

0O, 0 o Mmpunmpunimp v Mmpunmpunmmo

i r

p olp v T

N

Do vipoltu jsou zahrnuty psowuwleasyre® rinf\kegnt &itiez acibyrl e
hroub?

Vipolet druh® | 8§sti vzorce bude na vzorovich date
(OIS o grimu i My o . )
S LALUL R LD SILLLD S N P £
_0", O 0 TimMTpPpOo Tmmnpo

N

Dot ohwitmoltu vstupuj?2 pouze vzorn2kproonstopabiz¥e v
dvazoyh2 kst upyhD1( pdneejipi Sehs nN z | 0 gin®ind merje2m ned obj e

O, In®)1. Jejich rozd2l, tedy korekce objemu model ov ®]
stupm)3( 0OVi0Os| edn § kvolrselkecdek us ep rpvSni 2| tle§sti rovnice. VI
hroub?2 pro nagi inventarizaln2 plochu:
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhot

Ow polwu chop pobpa TH
Visledn8 hodnotaog sbohy. htotiBivewztaagemd nk |l okalith
t abudlalbwq k a

5.2V polet |l ok§8ln2 hustoty cel kov®ho bRgn®ho pS2r"
Protop&2padPD nagich woerovd dm vdeantt ajre Tzgomeen ocue | pkl oovcl h 1
pS2rTst. vNapolPpaket je totig potSeba obowyihn\Bgkaal
84/ 1996l S8tbn®m znNn?2 pSipougt? expertn2 odhad cel kov
hodnotu maxi m8§l n2ho celkov®ho bRgn®ho p SPordlnsottua unvae
xi m§l n2ho CBPzgeistlesbtdvod2nadmoSsk® vigce stSedu
kekol ogi ck® Saetly ppool dolgei clke®&hnoi ckkloasi fi kal n2ho syst®m

Tabugd kMams8l o% 1T cpIBnmise wS21lohy | . 6 vyhl 8gky 84/ 1
Nadmorska Prislusnost stredu inventarizacni plochy k ekologické radé typologického systému
vyska stfedu
inventarizaéni extrémni kysela zivna obohacena | obohacena oglejena podmaéena raselinna
plochy humusem vodou
[mn.m.]
pod 400 8,3 9,7 8,2
400 do 700 5 11,1 8,2 5,3
- 1.1 9,7 1.1
700 a vys 97

Pro pS2pad nag? lokality je nadmoSskg§8 vigka 439 m
humusem a vIigkdo® mE&§smo§y4060pov2ds§ HmaaxirnSkl.n2 mu CBP

Pokud bychoamp aka@acavau ii svent arizac?2, promtwiodml2ecth bne
. ox DO OO o0
00 w —

aw
Ll é@ve jmenovateli zIlomku pSedstavuje d® ku peri od)
inventari@adl 89psPesencasyt 2 na,dko desz§d nm® hrecwh?oukonkr
| asn® i nbenjtearz acbm rmpulo® hiyn w® 1) tea roibzjaecnm talgby na pl

i nventari zacemi

5.2V6pol et | oknBalxni2zm@htumsktoovt®y vi ge t Ngby
Nyn2 m8&me na YwWrovni inventawipallnau plodathinricket mislv it ry
vige tnNDgby:
ow® a Q 00w ———

o
Z&8kl adem el poviubjDgnd pS2r Tst, kterT s edckacr2ilgouwjoeu r
z8soh@wWNl enTm d@Irloowm §twmoc.2 Thakbtyo zj i gt RDnT et &t je n

platnosstzpphgndl a 10 | etklo ef iupireanvtein 'eosmowl2ad w vt. DG b

C2]l ov8§dza8se®bmro kagdou inventarizaln2 plochu stano\

hodnotu uwdddreu|v 2 pS2bdhkypdP. p® dvyeh b §§ leeykuodzdars tesike @

SadhN a kategorii nadmoSsk® vIigky.

Tabuk kMi nctE§lon® z8§soby dle pS2lohy | . 6 vyhl 8gky
Nadmofska vyska stiedu Prislusnost stfedu inventarizacni plochy k ekologické fadé typologického systému
|nvente[1r:z:-c:1|-]plochy extrémni kysela zivna ohl::‘c::ﬂg:nmé Ob\?::;ﬁné oglejena podmacena raselinna

pod 400 188 217 159

400 az ?f)o 158 242 217 150 99

700 a vys 217 274

Pro nagi vzorovou inventarizaln?2 I3kalitu je mini.i
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct

ZjiigthNDn2 koef i cQ en tpwovineesidtul’taed up t WMagtem2 i nventari zaci
url 2 dle vyhl 8gky pevnBhD jako 0, 825.

Celkovsg vige thRgeb pro vézcp'® o o' & dkal+—+u— j e ted

pT ThYG L uiX Ytv ox cto ofpat [T

h

5.2Vipolet | ok8&8ln2ch hustot z8soby, CBP a CVT pro
Pro Wl el vipoltu korigovan® | ok§&8l nkalpuiStodted hekt a

Vsoubdatyster ®nnd iisnwe Wzamrini&ye vwt voS2me Y%plnh vpr
soby hroub?2, kterlT nazveme zas_ha. Do pkampst.o2uky

=ZAOKROUHLI T(KDYG( 02<>""; 02 }0R22);/0R2+ KDY G)R2<>""; ( P2
=ZAOKROUHLIT(KDYZ(02<>"";02/Q2;0)+KDYZ(R2<>""; (P2-02)/R2;0);3)
N 0] P Q R S T U V W
i % norm_obj |v_mod| v.m 771 772 parez sous 7l wyvr dvoj v_ha
70 0.7147 0.0499 100 200 100 100 14.330
0.0499 300
2.7273 0.0499 100 100 100 100
1.7481 0.0499 100 100 100 100
2.0404 0.0499 100 100 100 100
0.3334 0.0499 100 100 100 100
0.8741 0.0499 100 100 100 100
0.0121 0.0028 100 100 100 100
50 0.8868 0.0499 100 100 500 100
0.0751|0.064 0.015 0.002 100 100 100 100
0.015 300

Vzorec nakop?2rujeme do cel ®ho sl oupce W pro vgechi

Nyn2 pSejdeme do | instxnu |LtoykSail intoyw @a sz)mih aopgoddmen_avzavl a rz@ s
cvt Do prvn2 buRky ve sloupci zas_ha nakop2?2rujeme

=SUMI F(Vzorni ky!B: B; Lokality!A2; Vzorni ky! W. W)
D8l ki #obkadao tyuRky T2 vliog2me funkci

max _cbp(K2;12)

A d&8le do buRky U2 vliog2me funkci

min_cil _zas(K2;12)

=SUMIF(vzorniky!B:B;Lokality!A2;vzorniky!w:w)

I J K L M N O P Q R S T U
d| It meric | nadm_vys | status | prist | identif | kat_poz|poz_les | stab | pozn| zas_ha |max_cbp | min_cil_zas
3B1 | Duchacek| 441 200 | 100 100 100 | 100 191.239 | 11.1 242
3A9 | Duchacek 439 200 | 100 100 100 | 100
353 | Duchacek 489 200 | 100 100 100 | 100
AW1 | Duchacek 460 200 | 100 100 100 | 100
3W1 | Duchacek 496 200 | 100 100 100 | 100
4A9 | Duchacek 516 200 | 100 100 100 | 100

Kop2rovsg§n2zm vgech tS2 funkc? do vgech S8dkT |l okali
vige tnNgeb.
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Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct

Hodnoty CBP a minim§ln2tadblifhe@akadod k Ejusikic ep Senaxa tc
min_cil _zas() je nyn2 automatizovanhD vyhled8vaj?2 a
l esn2ho typu.

ZbTvsg pro jednotliv® | okality vyl 2s]| iktaplibtko8led2 hu:
VIistu Lokality vliog2me tento vzorec do buRky V.
=10*0.825U2)T/25Qq)S2

Vzompéat?2 za situagea,ovknBy aprapdbpeme BOv bleby Vin® vy
nutno posledn? | len Zuobé&eumedief pkovatgecVnygr ¢okal

=10%0.825*% (T2+(52-U2)/50)

| J K L M N O P Q R S T U Vv
| It meric | nadm_vys | status | prist | identif | kat_poz| poz_les | stab | pozn| zas_ha |max_cbp | min_cil_zas| cvt

3B1 | Duchacek | 441 200 | 100 100 100 | 100 191239 | 111 242 83.20
3A9 | Duchacek 439 200 | 100 100 100 100 124244 9.7 242 60.60
353 | Duchacek 489 200 | 100 100 100 100 456.893 11.1 242 127.03
4W1 | Duchacek 460 200 | 100 100 100 | 100 543.175 11.1 242 141.27
3W1 | Duchacek 496 200 | 100 100 100 | 100 355.304 111 242 110.27
4A9 | Duchacek 516 200 | 100 100 100 | 100 68.224 9.7 242 51.35
353 | Duchacek 511 200 | 100 100 100 | 100 297.877 111 242 100.79
4D9 | Duchacek 494 200 | 100 100 100 100 466.948 9.7 242 117.14
3B1 | Duchacek 467 200 | 100 100 100 100 299.015 11.1 242 100.98

5.2V8pol et strati fsitk$evdan?icehB shootdhnao@BP j & j C\Th Yhr nT

Na n§sleduj2c?2m pSasklradusis keodk®h Eeeakt af po®Pez §soby, c
a cel kov ®& e Tvgzeo rt ddwjlecoh dat ech m8&me dvhD stViamiar,y ksatgrda
m8&me ul bfgsenhy Btrata.

Pro vipolet st Secd?nl2o h@®kd ap @ @®uzdatordue oit@ywstdrz aag Sz lackea v
obewnrilor ec

By 0 od w

© "B, 0o
Jde o v8&genl prTmNDr |l ok8&8ln2ch hustot na inventari za
kdy jedna inventarizaln?2 Jlokalita mTge m2t v2ce pl
l eg2 mi mo smEm® dpno® as tpr82 sppTudy strata jsou tak vyl oul
ploch. Pokud ale lokalita m8 vgdy jen jednu pl ochi
. B, ®dw
A <

£
kdéej e pol et inventarizaln2ch | okal i t casjes su SeodkeSh m2a |
jednotlivich inweamtianden| hfcfattok@lliRgeomnogveat ani
rizaln2ch |l okalit strata.

PSi aplikaci madeayd pwdertop§ odadtdhhad vy Sadat hékl ad
VMS excelu se podobnlT probl ®m d§8 snadno Segit pomc

Vt abulicetw Strata m&me pSedpSipraven® kolonky pro |
n8sl eduj2c?2 funkci

=SUMI F(Lokality!$B: $B; Strata! $A3; Lokality! S:S)/ COL
55



Met odi ka optimalizace sbRru dat a standardi zovan®ho vyhooct

Do b DRkwynkci
=SUMI F(Lokality! $B: $B; Stratak&8ABt LoBBI 6 BySTrd) aCHL
ado b EBfkwnkci
=SUMI F(Lokality!$B: $B; Strata! $A3; Lokality!Vv:V)/ COU
Tyto tSi vzorce mTgeme nakop?2rovat i do S&§dku drut

Do buRky C5 nakop2rujeme vzorec pro vipolet stratif
vanl majetek.

=SUMA($B3: $B4*C3:C4)/ $B$5

c5 M : JSr~ =SUMA($B3:$BA*C3:C4)/$BE5
A B C D E
1 Stredni hektarova hodnota
2 Stratum|Vyméra [ha]| V [m?/ha] |CBP [m*/ha/rok] |cvT [m®/ha]|
3 1 95.00 309.98 10.68 99.86
4 2 425.00 182.71 8.58 69.02
5 | celek | 520.00 205.97

VzorbBuoRue C5 nyn2 nakop2rujeme doprava pro vipol el

118 v i e
A B C D E
1 Stredni hektarova hodnota
2 Stratum|Vymeéra [ha]| V[m®/ha] |CBP [m®/ha/rok] |CVT [m®/ha]
3 1 95.00 309.98 10.68 99.86
4 2 425.00 182.71 8.58 69.02
5 Celek 520.00 205.97 8.96 74.66

5.2V9polet Yhrnu c2lovich parametrT pro stratum

DPhrnem se rozum2 sum§rn2 hodnoty p8dpathDviokhkepann
Odhad %hrnu dap@®hélt@gavameteul sell pS2lohy | . 6 vyh
st Sednz2paramotoydp 82stupn® a schTedmdopdrhast n2 pTdy

YR & !

Stratomgémvvzorov®m p$Shhkladu m§ rozl ohu

Odhad %hrnu z§8¥obnwey watatfiybude

Odhad ¥%hrndbCc&® sptiplada pripiwd £70Q

Nakonec, odhad "Yh rodiup W T oy .d e

Anal ogicky pak i pro druh® stratum vzorovich dat.
Oba vypol2tang S$8dky pak pro kagdl parametr seltei

F5 ~ i Jx o =SUMA(F3:F4)

A B C D E F G H
1 Stfedni hektarova hodnota Uhrn
2 Stratum |Vyméra [ha]| V [m/ha] |CBP [m>/ha/rok]|CVT [m/hal| V[m? |CBP[m’/rok]| CVT[m’]
3 1 95.00 309.98 10.68 99.86 29448 1015 9487
4 2 425.00 182.71 8.58 69.02 77654 3647 29334
5 Celek 520.00 205.97 8.96 74.66 107102 4661 38821
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5.2Vipolet variability a smRrodatn® chyby odhadu ¢
Protoge jsou data invent asrtiataicel m@k & m,% ekdtsgarmliv n e h P c
vzorek cel ®o inventadhadJan®h&SedePkh, hmdsadme kter

dat jegthD odu&ayl iTretnewwglacdSiuj e m2r u < manue WA ieV as tviy use
vzorec | . 9 pS2lohy | . 6 vyhl 8gky:

B, 0w ®

€ &€ p

Parame$edstavuje mnoginu idwémtkdirlinZalhmsdhtluoleall iotv @
tou inventabhstz¢ A2 |[lnkadnottw,l ok&l n2 hustoty c21l ov®h
stratpaolaet |l okalit strata.

SmNDrodatng chywbahl Ptgdory kv wjre ul iAmict n2 velikosti

B\

, e p

06 wo=

Pr o v Inplorlo@tahtgabd hadu h ek tparoovnRa (zeStswodbtybhavd@ n® f* alogi t

Lokality tSi sloupce, kter§ budou vyl 2slovat |tverc
viistu Strata.
Tyto sloupce budou m2t n8zvy d_zas_ha, d_max_cbp a

=( S2YHLEDAT(B2,; Strata! A:C; 3; NEPRAVDA) ) "2
D8l e do buRky pod n8zev dr _max_cbp vzorec:
=( S2YHLEDAT(B2; Strata! A: D; 4; NEPRAVDA)) "2
A do buRky pod n8zev d_cuvt

=( VRVYYHLEDAT(B2; Strata! A: E; 5; NEPRAVDA) ) n2

Jr =(S2-SVYHLEDAT(B2; StratalA:C; 3; NEPRAVDA))A2
| J K L M N (0] P Q R S T U V W X Y

1 pred| It meric | nadm_vys | status | prist | identif | kat_poz | poz_les |stab |pozn| zas_ha |max cbp| min_cil zas | cvt d zas ha d max cbg d_cvt

3B1 | Duchacek 441 200 | 100 100 100 | 100 191.239| 11.1 242 83.20 | 14099.95 0.18 277.63

3A9 | Duchacek 439 200 | 100 100 100 | 100 124.244 9.7 242 60.60

353 | Duchacek 489 200 | 100 100 100 | 100 456.893 | 11.1 242 127.03

4W1 | Duchacek 460 200 | 100 100 100 | 100 543.175| 11.1 242 141.27

3W1 | Duchacek 496 200 | 100 100 100 | 100 355.304 | 11.1 242 110.27

Vgechny tSi vzorce nakop2rujeme do vgech n2ge polo
cvt od stSedn2ch hodnot .

Nyn2 se vr8&8t2me do |istu Strata. Do buRky 13 vlog?
=ODMOCNI NA(SUMI F(Lokality!$B: $B; Strata! $A3; Lelkal ity! S:S)/
Nakop2rujeme | ejJ2KdprNavsal eid dd jbeu$8Xkk X gpproj eémeh&os

=SUMA($B3:$B4*13:14)/$B%5

C D E F G H | J K
Stfedni hektarova hodnota Uhrn Smér. chyba stfedni hektarové hodnoty
V[m’/ha] |CBP [m®/ha/rok]|CVT [m’/hal| V[m’] |CBP[m’/rok]| CVT[m’] V [m’/ha] CBP [m’/ha/rok]| CVT [m’/hal
309.98 10.68 99.86 29448 1015 9487 17.8 33 15.6
182.71 8.58 69.02 77654 3647 29334 13.7 3.0 14.0
205,97 8.96 74.66 107102 4661 38821 14.41 3.02 14.33
Pak do buRky 135S WMAY¢2BBe $vBA4dried3c. | 4)/ $B$5
a nakop?2rujeme jej doprava i pro pole CBP a CVT. T2
a CVT.

5.2Vipolet smhRDrodatn® chyby %¥hrnu c2lovich par amet
SmNrodatn8 chyba “hrnu se vypol 2t8 podle vzorce:
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oY OmM_"1020
Je to n8§sobek smhDrodatn® chywya stBeldaniy hpihstypo®| @
pTdy s®mat &r o nage vpzrooa opvr§v wiapsal wutdeemNr odat n® chyb)

OY PR wu p @ W,
0"Y ov wu opa M £7Q
oY pbp wu pT Yo.

VIistu Strata nyn2 analogicky vypol2t8me smDrodat:Ht
=I3%$B3
E F G H [ J K L M N

Inota Uhrn Smér. chyba stfedni hektarové hodnoty Smér. chyba Ghrnu hektarové hodnoty
CVT [m®/ha]| V [m?] |CBP [m*/rok] |CVT [m®]|V [m®/ha] |CBP [m®/ha/rok] |CVT [m°/ha]| V [m’/ha] | CBP [m*/ha/rok] | CVT [m*/ha]

99.86 | 29448 1015 9487 17.8 3.3 15.6 1690 314 1483

69.02 | 77654 3647 29334 | 13.7 3.0 14.0 5803 1258 5970

74.66 |107102] 4e61 38821 | 14.41 3.02 14.33
VbuRce L4 jsme vliogili vzorec
=1 3*$B3
Tento vzorec rozkop2zrujeme i pro stSedn?2 chybu CBF

Posl edrj2e $&kelumou hodnot pologenich vige.

=SUMA(L3:14)
E F G H | J K L M N

inota Uhrn Smér. chyba stfedni hektarové hodnoty Smér. chyba (hrnu hektarové hodnoty
1|CVT [m*/ha]| V [m?] |CBP [m®/rok] | VT [m?]|V [m®/ha]|CBP [m®/ha/rok] |CVT [m®/ha]| V [m’/ha] | CBP [m’/ha/rok] | CVT [m’/ha]

99.86 | 29448 1015 9487 17.8 33 15.6 1690 314 1483

69.02 | 77654 3647 29334 | 137 3.0 14.0 5803 1258 5970

74.66 |107102| 4661 38821 | 14.41 3.02 14.33 7493 1571 7453
T2mto m&§me vipolty c2lovich parametrT inventari zasct
5.20YPDSen? splnhn2 podm2nky |l imitn2ch smRrodatnTlct

Ng§sleduje ovhRDSen2, zda odhady z8soby a CVT spl Ruj?
hadu st Sedn?2 h altearvopti@ §zf%ksaosh ymerbuds @100 ®h o odhadu st S
z8§soby hroub?2. @balyepmo prd2mkayd I sspd ndny. Porovngn2 p

TabulwWd sl edkyWoswg®earr2 | i mitn2 smhRrodatn® chyby
PS2pustn® maxi

Par anSkut e

absol|relativnji
0 O 14, 41[25%maéd mp clo
0 ® 1,433/1 3mhal®d mip T p|

Z visledkT je @Bahphbno®d o vg@h os nofdrhoaddaut ns t jSeeidn@y hek hb § @k ¢
stanovenZameaki @df@ghno d ov ®h «C Vojdehyagugerrd vy hl § Bmawxuisnt anov
Pol et invent artiezdayl, n 2ad le slpokRa Iniate dike$ z.lao el oh dat ech
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6 SROVNCNE NOVOSTI POSTUPS

Met odi ka reaguje na novelizaci vyhl8dgky | . 84/1996
sk® Ypravy | esT zalogen® na dl ouhodob®m monitoringu
schvg8lenTm metodprc&hkm pb®tueaelmi r@a¢gé. Novost metodi k
nz2ch systematicky rozpracov§gv§sg toed Tp Prmrcaewy sgravad tsr 2
pSes projektovgn2 inventari B&Ind2ch gl pla l iesdtnattimsltoicuak
apar 8t pro vyhodnocen?2 dat a tvorbu vIistupT LHP.

Viznamnim inovativn2m prvkem je dJsledn® vymézen?2 a
84/ 1996e%mMN jeho praktick® interpretace a provsg8zs8gn

zpracovgn? dat. Metodi ka tak pSisp2vs§ k odstranhn?
sjednocen? postupT meziesjnédmothloispiomi§ Skl a&dco wd t§alTi.

Dal g2 novost metodi ky spol 2v8 v dTrazu na praktick:
stupnich nebo otevSenich softwarovich n§stroj T, |2
girg?2 zaveden? kontirckl® prmextiody v bDgn® | esn

V. souhrnu | ze konstatovat, ¢ge pSedkl §8dang§ metodika
a prakticky ovhRSitelnT metodicklT r&mec, kterT prop
hodnocen? do j¥dnomh®hkbosgep®mium pojet?2 pSedstavuje
d§Ssppopavni ck® praxi systematicky nezpracovanl pS$S2st
cenn®ho z&8kladu pl §nokwdmitextes nidwe hpslpodgifSls&t®i wpr

7 POPI'S UPLATNNNC METODI KY

PSedkl §dang metodika je ve sv® podstathD koncepl n2zm
mati ku ter®nn2ho sbhDru dat a standardi zovan®ho vyh
b&zi trvalTch i nvhe8nzt2arziez azlknuizgcehn gps to2c hz.2 svkanT ch pSi p
ventarizaln2ch metod v | esk® | esnick® praxi v uplyr
hospod§Ssk® wpravy |l esT, zej m®na nsak & r¥pvrnaovpyr § vensiin.

Metodi ka je urlena pSedevg2m vliastn2kIm a spr§vcTm

pl §nT, kteS2 pSipravuj?2 nebo realizuj?2 inventariza
li rozg?2Sen? olcprmtdrsdlsk® meptrady HhesT v bNgn® provozn
st8§tn2 spr8&vy lesT, lesnick® kontroly a auditu pSi

stupT lesn2ch hospod&§Ssklch pl &nT.
Met odi ka mTge slougit tak® jako studijn?2 a metodick

se zamNDSen2m na lesnictv2, hospod§Sskou ¥%pravu | es"-
vichodi sko prondavamejf ddd ckpl vkakam v oblasti vibn
tick®ho vyhodnocen? inventarizaln2zch dat a dlouho

PSedkl §dang8 metodi ka bude dostupng& v elektronick®
organi zace.
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8 EKONOMI CKE£ ASPEKTY

PSedkl §8dang metodika se zamhNDSuje na optimalizaci t
statistick® provozn2 inventarizace |l esa, pSilemg e
tivitou poSizovgna snkeatl ationahgsdkedhdch vistupT p
ekonomickl pS2nos metodiky spol2v§8 v mognosti dos§t
g2ch n8roc2ch na rozsah ter®nné$%vzgriiSkendatn v Si §he
inventarizac?2.

EkonomickTm pS2nosem metodi ky je rovnhDg standardi z
mat e masttiactkiosti ckT apar 8t a doporulen2 vyugit2 bngnl
sniguj?2 n8klady naugpraicovBao2cHgeab, amzwymalj pzsrovna
i nventarizacemi i mezi rTznTmi lesn2mi majetky. Kv
pS2rTstu a tNgb8ch pSitom pSisp28an2 & pBSmsinNk gé maz
kTch ztr8t vyplTlvaj2c2ch z nepSesnich nebo nevhod
Met odi ka soulasnhD podporuje adaptivn2 pS2stup k hos
porostT. V tomto kontextu nelze ekonomick® aspekty
l ehlivg data oowstnaevaubyat wiimopjSedpskal adem pro odpovnid
horizontu sniguje rizika spojen8 s nespr8vnhbD nal as
sahy. UplatnhDn2 metodiky tak nepSiin§gal e oiuznee p$H2 m®D
pS2nosy vypllvaj2c2 z lepg? informovanosti a vygg:
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9 SUMMARY

This methodology provides a comprehensive framework for optimizing field data collection and for the standar-
dized evaluation of statistical operational forestinventory based on permanent sample plots as a basis for forest
management plan (FMP) outputsrédiflects recent changes in the legislative framework of forest management
planning in the Czech Republic, particularly the amendment of Decree No. 84/1996 Coll., which established the
control method based on lottgrm monitoring of forest stand conditiand development as an equivalent plan-

ning approach.

The methodology integrates the key phases ofthe inventory process, including the preparation of the initial inven-
tory, the design of inventory locations and plots, field data collection, and subsequent mathematical and statistical
data processing. Emphass placed on standardized evaluation procedures, stratified estimation, and the consistent

interpretation of newly introduced terminology, thereby supporting transparent and comparable inventory outputs

across different forest holdings and planning catge

The methodology is intended primarily for forest owners and managers, forest management planners, and public
forest administration bodies involved in the preparation, evaluation, and control of forest management plans based
on permanent sample plots. ltcalso be applied as a methodological and educational resource in forestry educa-
tion and as a reference framework for applied research in forest inventory antgtonfprest monitoring.

From an economic perspective, the methodology focuses on improving the efficiency of inventory data acquisition
and processing. The use of permanent sample plots allows the repeated utilization of previously established inven-
tory networks, leading to reded fieldwork requirements and lower costs in subsequent inventory cycles. Stan-
dardized data processing and the use of commonly available orsopese software tools further contribute to

cost efficiency and reduce the risk of errors in inventory evalnati

Overall, the methodology supports an adaptive anddkatan approach to forest management planning. By pro-
viding reliable and statistically robust information on forest resources, it contributes to improved planning ac-
curacy, longterm comparability ofesults, and more informed decisinraking, thereby enhancing the sustaina-

bility and resilience of forest management under changing environmental and climatic conditions
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1 PFr CcLOHY

11Vz%or

g8dosti o

pSidnl en2 |

nvent ar

5b., v aktualnim znéni

Zadost o pfidéleni inventarizaénich lokalit podle § 7b odstavce (3) vyhlagky £. 84/1996

identifikace viastnika

adresa

kontaktni osoba

g-riail

tel=fon

Identifikace LHC

LHC kad

LHC nazew

Digitalni vektorove wymezeni hranic LHC a jeho inventarizovane casti

LHC

DigitaIni vektorove vymezeni hranic

MNazev predivaného souboru
cmultipobsgoan * SHFP, 5

inventarizovane Casti

Digitélni vektorove vymezeni hranic

o phipads, de e inventanzoyna en St LHE]

MNazev predivaného souboru
ymultipalygan * .SHP, S-JT5K|

seznam a definice nowych strat

|v pipacé potheby vioite daltl Kidiy)

ntifikator strata

|fEdrmanadry v rma LHC)

Pofadovany
pacet kakali
(min. podet 3

Marey pfeddvandha
sauboru
ymultipalygan *.SHP, S-JTSK]

inuentar

Schéma umisténi

ni plschy

wifiledem ke kafdé
akalité strata

|ureescThiz 2isho pilohyg)

Poendmka

seznam identifikdtor existujicich strat navrienych ke zruSeni

|dentifikitar exstujiciho
strata

|jedraanadey v rma LHT)

Diowad rrude

Poendmka

Identifikitar exstujiciho
strata
|jednoznadry v rma LHC)

Pafet dadatedna pafadavanych lokalit

seznam identifikatori existujicich strat s uvedenim poftu dodatefné pofadovanych lokalit

{v piHipadé potfebey Wiodte dalsl Gidbky)

Pornamka
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Schéma umisténi inventarizatni plochy
{viadte schéma inventanmaind plody a jel umisténl we vetaba kinsentarizovand lokalee. ¥ pripaced woe variant pokradute pliddnim dalél piiloho)

1 hebadita = 1 plocha
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i nvent

pro

snz2ku

zZ8pi

ter®Nnn2ho

11V2o0r

Terénni zapisnik inventarizacni plochy

Cislo IL: Cislo IP: Status plochy Kategorie pozemku
100 (Plocha Setfena opakovang) 100 (Les)
Stratum: HOS: 200 (Plocha zakladana nové) 200 (Neles)
Pfistupnost plochy Druh pozemku v ramci PUPFL
JPRL: LT: 100 (stfed plochy schiidny a pfistupny 100 (porostni piida)

200 (stfed nepfistupny, nebo neschiidny)

200 (bezlesi)

Datum méfeni:

Jméno méfice: Opako

vana identifikace kmenu

300 (jiné ppzemky)

100 (Stabilizace nalezena, nebo jinak obnovena)

Stal

ace stiedu inventarizaéni plochy

Magn. dekl. [°]

Nadm. vys. [m]

200 (Poloha kmen( nebyla obnovena, plocha znovu zaloZena)

100 (stabilizace na stfedu plochy

Davod

neobnoveni polohy kmeni

200 (stabilizace mimo stied plochy

Poznamka:

100 (holose¢ nebo odlesnéni zahrnujici vSechny minule reg. stromy)

Polarni soufadnice nahradni stabilizace

200 (bez kmen(, nebo jen nehroubi v pfedchozi i souéasné inventarizaci)

300 (bez moznosti nepfimého odvozeni zmén populace kmen()

Azimut [°] Vodorovna vzdalenost [m]

Pomocné navigaéni objekty:

Situaéni zakres plochy:

C. Azimut Vzdal. Pozn
1.
2.
Plochy mimo PSPP
C. VztaZny bod Lomovy bod Situaéni nakres
polygonu | Azimut | Vzdal. ID | Azimut Vzdal.
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11UR8zkyapl nDn®ho ter@®non2hovefBpashzhkln:
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